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"D - M- 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
 L.WSTEP - '
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegblowej specyfikacii techilicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robdt w zwiazku z budowa zjazdu publicznego z drogi wojewddzldej nr 483 Lask —
Czestochowa na dziatke nr 813/2. Dojazd do budynku Strazy Pozarnej.

1.2. Zakres stosowania SST

. Spécyﬁkacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu -i realizacji robot .
-wymienionych w punkcie 1.1. : : _ o _ - . S

- 1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robét objetych
- szezegGlowymi specyfikacjami technicznymi, dla poszezegélnych asortymentow robét drogowych.
1.4, Okredlenia podstawowe o o
~ Uzyte w SST wymieni'qr_.le' pdﬁiiej okreslenia naIeZy roijlieé W kazdym przypadku hast@pujqco: _
- 1.4.1." Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$é techniczno-
. uzytkows (droga) albo jego czesé stanowiacg odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
- mostowy, korpus ziemny, wezeh. -~ G o0 o B T D T
~-1.4.2. - Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu -

- pieszych. .-

1.4.3. Droga '—'Wydzie_ldny pas terenu przeznaézony do tuchu Tub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
- 'wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1 zabezpieczeniem ruchu.
-1.44. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
~ pojazdow obslugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego
zakoficzeniu, B _ A S
L.4.5. Dzennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgeia organu wydajacego,

- wydany - zgodnie z .obowiazujacymi przepisami, stanowigcy wzedowy dokument przebiegu robét

~budowlanych, shuzgey do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w to_ku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania poleceit i innej korespondencji technicznej
'-pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem. B
1.4.6. Tnzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (Wyznaczona przez .
Zamawiajacego, - 0 kiérej wyznaczeniu poi_nformowan_y Cest Wykonawca), odpowiedzialna
~ za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem. - '. o [T o
1.4.7.° 1 ezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow. .~ .- _ _
1.4.8. Kierownik budowy  — osoba wyznaczona przez Wykonawee, updwaZuiO}_:la do kierowania

. robotami i do wystepowania w-jego imieniy W_Spr_awach realizacji kontraktu, . - - S REI
_ 1.4.9, -Korona -drogi'-'-jeZdrﬁa.(iézdnic)_z _pobo_c'_zal_ni fub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego . '
* . 1.4,10. Konstrokcja naWiechhIﬁ¥i1k%ad_war§tw-nawierzchni wraz ze sposobem ich pq_%chehia._ R
- 1.4.11. Konstrukcja nosna (przesto lub przgsta obiektu mostowego) - czesé obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzgca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych. o
1.4.12. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowéw. - : S Rt T
- 1,4.13. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu wozenia w nim konstrukeji . -
. mawierzchni. .- S Lo I RO A ST
“1.4.14. Ksigzka -obmiar6éw - - - akeeptowany ‘przez  Inzyniera/Kierownika projektu . zeszyt -
'Z ponumerowanymi stronami, stuzacy do ‘wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokenywanych robét
w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu. - L e : IR
~ 1.4.15. Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob Zzwigzairych z ocena jakosdci materiatow
oraz robét,
1.4.16. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja
pr(_)jek_towq 1 specyfikacj ami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kicrownika projekiu.



1.4.17. Naw1erzchma - warstwa lub zespol warstw shjza}cych do przejmowania i rozkladama obcu;zen S

od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa dcieralna - gérna warstwa naw1erzchn1 poddana bezposredmo oddzwbwamu ruchu
i czymmikéw atmosferycznych. . '
b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwq scwralnq a podbudowa, zapewmajqca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa shizaca do wyrownama nierdéwnoéci podbudowy lub proﬁlu
istniejacej nawierzchni.
d} Podbudowa - dolna czgéé nawierzehni stuzaca do przenoszenia obciazei od ruchu na podioze,
- Podbudowa moze skiada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
‘e) Podbudowa zasadnicza - gorna czesé podbudowy  spelniajaca funkeje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona skdada¢ sie z jednej lub dwéch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$é podbudowy spelma_]qca, obok funkeji nosnych funkcje
. zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze
- zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktore_; glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dzialania mrozu.
h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w ceIu umemozhwwma przenikania czqstek drobnych .
- gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej. '
1) Warstwa odsgczajaca - warstwa shizaca do odprowadzema wody przedostajqcej si¢ do nawierzchni.

- 1.4.18. Niweleta - wysokogciowe i geometryczne rozwmlf;me na plaszczyzme p1on0wego przequ]u'
w osi drogi lub oblektu mostowego : o o L . L
1.4.19. Objazd - tymczasowy . - droga ' spec;alme _ przygotowana - ; odpoWiednid 'u_trzymana_
do przeprowadzema ruchu pubhcznego na okres budowy. ~ - '
1.4.20. Odpowiednia (bliska) z_godnosc zgodno$é wykonywanych robét z dopuszczonym1 toleranqa:m o
a jeSli- przedzial tolerancji mie zostal okre§lony - =z przec;q:tnym1 toleranqarm przy_]mowanyml
- zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych. . :
1.4.21. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwiazanych z nig urzadzef oraz drzew i krzew6w. Pas drogowy moze réwniez. obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy mzqdzen chrochych 1udz1 i srodomsko przed _
. uquhwoscmml powodowanymi przez ruch na drodze :
o 4.22. Pobocze - ‘cze$é korony drogi przeznaczona do chw110wego pOStO_]ll pojazdéw, umieszezenia
.- urzadzen organizacji i bezpleczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, s}uzqca ]ednoczesme do bocznego N
. oparcia konstrukcji nawierzchni. : :
".1.4.23. Podloze naw1erzchm grunt rodzuny Iub nasypowy, Iezqcy pod naw1erzchma do gh;bokosm

- przemarzania.

1424, Podloze ulepszone naw1erzchn1 gorna warstwa podloza lezaca bezpoéredmo pod namerzchmq,
ulepszona w celu umozliwienia przej¢eia ruchu budowlanego 1 wladciwego wykonama nawierzchni. '

1.4.25. Polecenie Inzymera/Klerowmka projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez'
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie plSCIIIJle_], dotyczqce sposobu reahzacp robot lub umych spraw E
Zzwigzanych zprowadzemem budowy IETR RS : :

- 1.4.26. Projektant - uprawmona osoba prawna lub fmyczna b(;dqca autorem dokumenta(:jl prq] ektowej

1 4.27. Przedsm;wzwme budowlane - kompleksowa reahzac_]a nowego polaczema drogowego -

“lub catkowita modermzaqa/przebudowa (znuana parametrow geometrycznych trasy w planle i przekro;u

o pod{uznym) istniejacego potaczenia.

L 4.28. Przeszkoda naturalna - element srodow1ska naturalnego stanomacy utrudmeme w reahzacp

. _ zadama budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzcka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

© 1.4.29. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowmce utrudnienie w realizacji zadania budowIanego .
‘na przyk}ad droga, kolgj, ruromqg, kanal, ciag pieszy lub FOWETowY itp.

~-1.4.30. Przetargowa dokumentaqa pro;ektowa - czest dokumentac_]l prOJektowe_], ktora wskazuje RS
g lokahzacje;, charakterystyk@ i wymlary obiektu b@dqcego przedmmtem robét. L

o 1.4.31. Rekultywaqa - roboty ‘majace na celu uporzadkowanie i przywroceme plerwomych ﬁmkql .
_terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego. : '
'1.4.32. Szerokosé uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (namerzchm) przeznaczona dla poszczego]nych
rodzajow tuchu oraz szeroko$¢ chodnikdw mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylaczeniem
konstrukeji przy jezdni dotem oddziclajacej ruch kolowy od ruchy pieszego.

1.4.33. Slepy kosztorys - wykaz robot z podamem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej
- ich wykonama '



1 4.42. Teren budowy teren udoste;pmony przez Zamamajqcego dla wykonania na nim robot oraz inne
micjsca wymienione w kontrakeie jako tworzace czeéé terenu budowy.

'1.4.45. Zadanie budowlane - cze$é  przedsigwziecia budowlanego, stanowm(ca odrebng  calosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzjelnego petienia fimkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa,
utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

" 1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczefistwo wszelkich czynnosci
" ma ferenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosc zZ dokumentach pro_]ektowq, SST

i poleceniami Inzymeraleerowmka pro;ektu

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
i wspélrzedne punkiéw gléwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projekiowej i dwa komplety SST.

-Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazauych mu punktéw pomiarowych -
do chwili odbioru ostatecznego robdt, Uszkodzone lub Zniszezone znak1 geodezyjne Wykonawca
“odtworzy i utrwali na wlasny kosat. . . : : : :

1.5.2. Dokumentaqa proj jektowa

- Dokumentacga projektowa be;dzw zawieraé rysunkl obhczema i dokumenty, zgodne z wykazem podanym e

w szczegblowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzxal na dokumentacj¢ projektowa: -l
— Zamawiajgcego; ~wykaz = pozycji,  ktére . stan0w1q ‘przetargowg " dokumentacje pro;ektowq
‘oraz projektowg doklunentaqq wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcey,

' - Wykonawcy; “wykaz zawierajaocy sp1s dokumentacjl pr()Jektowe_}, ktorq Wykonawca opracuje T

- w ramach ceny kontraktowe;j. _
1.53. Zgodnos€ robét z dolkammentacjy prOJektowq issT .

Dokumentacia projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projekiu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby _]ednym Z mch
.83 obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegdinych -dokumentéw obowiazuje kole_]nosc ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogéinych warunkach umowy™).

s Wykonawca nie -moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen 'w dokumentach kontraktowych, '.

--aoich wykryciu winjen natychmmst powiadomi¢ Inzymera/Klerovmlka Proj ektu ktory pode}mle decyZJ@ :
‘0. wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.” '
"W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na p1smle sq wazmejsze od Wymlarow okreslonych
- na podstawie odczytu ze skali rysunku. o

- “Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matenafy beda zgodne z dokmnentac_]q prOJektowe; i SST N
Dane okres§lone w dokumentacji prOJektowe_] 1w SST beda uwazane za wartosci docelowe od ktorych R

- dopuszczalne sa odchylema w ramach oktreslonego przedZIaIu tolerancji. - . -

" Cechy. ‘materialow . i elementow budowli-’ musza wykazywaé zgodno$é z okreslonyml wymagan1am1, -
. arozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszcza]nego przedzlaiu tolerancp S ey
W przypadku edy matena}y Tub.roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacjg prqektowq Iub SST AN

i wplynie to na niezadowalajacg jako$é elementu budowlj, to takie matena&y zostanq zaste;plone mnyrm
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponowme na koszt Wykonawcy : :
1.5, 4 Zabezpleczeme terenu budowy _ . -

a) Roboty modermzacy_]ne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zob0w1qzany do utrzymama ruchu publicznego oraz. utrzymama istniejacych oblektow
(jezdnie, Sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronre, urzadzenia odwodnienia itp.)
na terenie budowy w okresm trwama realmac_u kontxaktu az, do zakonczema 1 odbloru ostatecznego

"Tobot.

- Przed- priystqplenlem do robot Wykonawca przedstaw1 Inzymerow:/KIerownﬂcom proy:ktu S o

do zatwierdzenia, uzgodmony z odpowiednim zarzqdem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem, projekt

organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu

robét projekt organizacji ruchu powinien byé na biezaco aktuahzowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwal wszystkle
‘tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostzegawcze sygna&y
zapewmaj acw ten sposob bezpleczenstwo poj jazdow i pleszych T



_ Wykonawca zapewm stale warunkl widocznosei w d21en iw nocy tych zapor i znakow dla ktoxych Jest
- to nicodzowne ze wzgledéw bezpleczenstwa . _ N
" Wszystkie  znaki, zapory i inne urzqdzema -zabezpwczajqce beda akceptowane .przez _
" Inzyniera/Kierownika projekiu. :
Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obw1e501 pubhczme przed ich rozpoczeciem w spos6b
uzgodniony z InZynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w micjscach i iloéciach
okreSlonych przez Inzyniera/Kierownika projektw, tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne b@d&l urzymywane przez
Wykonawee w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrqbneg zap{ame i przy]mu_]e SIE;, 7e jest wlaczony
w ceng kontraktows. S :
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym . .
‘Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania reahzacp kontraktu
az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robét. '
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzqdzema zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsze]km inne érodki mezbe;dne
do ochrony robét, wygody spotecznodei i innych. _
-W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyrazme oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony z InZynierem/Kierownikiem prq]ektu :
. Wjazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujqcych przy reahzac:]l
-, Tobot, Wykonawca odp0w1edn10 oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. _
 Fakt przystgpienia do tobét - Wykonawca ‘obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob :
' 'uzgodmony z Inzymerem/l(lerownﬂc{em projektu oraz _przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach -
- okrelonych przez Inzymeraleerowmka projektu,  tablic mformacyjnych ktérych tresé bq,dzu: g
" zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice mformacyjne bf;dq utrzymywane przez . -
- “Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega .odrgbnej zaplame i przyjmuje s1<;, ze Jest ‘Wwigczony
‘w cene kontraktows. : . _ : _

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywama robot

' Wykonawca ma obowigzek znaf i stosowac w czasie prowadzenla robot Wszelkle przeplsy dotycze}ce_ :
~_ochrony $rodowiska naturalnego. ' - o '
" W okresie trwania budowy i wykaficzania robot Wykonawca bc;dZIe
. a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojgcej, : :
_b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki ma_]qce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm -
dotyczqcych ochrony §rodowiska na ferenie i wokol terenu. budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen
. Tub ‘uciazliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a’ wynikajacych z nadmiernego hafasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nast@pSthe _]ego sposobu dmalama
Stosujqc si¢ do tych wymagait bedzie miat szczegolny wzglad na: . :
-1) lokalizacjg baz, warsztatow, magazynéw, skladow1sk, ukopow i drog d()]azdowych
- 2) drodki ostroznoscuzabezpleczema przed: _ B
a) zanieczyszezeniem zbiornikéw i cickéw Wodnych py}aml Tub substancjaml toksycz;nynn :
b) zanieczyszczeniem p0w1etrza pylamu gazalm : RIS
' c) mozhwoscm powstanla pozaru R

L 5.6. Ochrona przec1wpozarowa

Wykonawca quZIe przestrzegac przeplsy ochrony przemwpozarowe_]

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpow1edn1ch przeplsow sprawny sprze;t:" -

przeciwpozZarowy, na terenie. baz produkcyjnych, w pomleszczemach b1ur0wych mleszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. B
- Materiaty latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z 0dpow1edn1m1 przeplsanu i zabezpleczone_ :
przed dostepem osob wzeeich. -+ - :
© . Wykonawca bedzie odpow1ed21alny za wszelkle straty spowodowane pozarem wywolanym Jako rezultat '
5 reahzacy rob6t albo przez personel Wykonawcy s R T : S

157, Matenaly szkodllwe dla otoczenla

. Matenaly ktore w sposéb trwaly sa szkodhwe dla otoczema nie bc;dq dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywohyjacych szkodliwe pr0m1emowame 0 st¢zen1u wugkszym
od dopuszezalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. :
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techmcznq wydanq przez uprawnmna
jednostke, Jednoz:uaczme okreslajacg brak szkodliwego oddzm%ywama tych materialow na srod0w1sko



Materlaly ktore 54 szkodhwe dla otoczenia ty]ko w czasie robot, apo zakonczemu robot 1ch szkodllwosc '

.~ zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych -
. wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie’ przepisy Wykonawca powmlen ot[zymac zgode

‘na uzycie tych materiatéw od whasciwych organow administracji panstwowej. _
Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyﬁkaqam1 a 1ch uzycie -
spowodowato jakiekolwiek zagroZenie Srodowiska, to konsekwenc_]e tego poniesie Zamawqucy
1.5.8. Ochrona wlasnosci pubhczneJ 1 prywatnej '

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na pow1erzchm ziemi i za urzadzenia podZIemne takie jak
‘rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzest

... potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpleczeme przed uszkodzemem tych mstalac_]l
i urzadzen w czasie trwania budowy . :

. Wykonawca zobowigzany jest umieéci¢ w swoim harmonogramle TeZEerwe czasowq dla wszelklego
. rodzaju robdt, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych

na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia .

robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
* Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane whadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac
wszelkie] pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpoma.dac za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania nszkodzenia instalacji na powierzchni : 21em1 i urzqdzen podzmmnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. .

o Jezeli teren budowy przylega do terendw -z zabudowq mleszkamowq, Wykonawca be;dzw realuowac

roboty w sposc’:b powodujacy l:mmmalne ‘niedogodnosei dla mieszkaricéw, Wykonawca odpow1ada )
Cooza wszellqe uszkodzema zabudowy nueszkamowe_] w sqs1edz1:w1e budowy, : spowodowane _]ego._
' dmalah:nosc;q : : '

Inzymer/KJerownﬂ( prOJektu bf;lee na blezqco mformowany o wszystklch umowach zawartych o

pomiedzy Wykonawca a wiascicielami nieruchomosei i dotyczacych korzystania z whasnosci i drég
- wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie .. -
. ‘porozumienia, o ile nie beds one sprzecane z postanow1emam1 zawartyml w warunkach umowy ' '
1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw ' .

- Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ogramczen namskow osi na drogach pubhcznych przy

R transporcie materialéw i wyposazenia na i .z terenu robot. Wykonawea uzyska wszelkie niezbedne

zezwolenia i uzgodmema od wlasmwych wladz -co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw
_(ponadnormatywnych) i 0 kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. -

s -Inzymerﬂﬁerowmk projektu moze polecié, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkow zostaly usuniete

- 7z terenu budowy. Pojazdy powodujqce nadmierne obcw,zeme osiowe nie b@dq dopuszczone na §wiezo
- ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe -
i 'wsze]klch robét w ten sposob uszkodzonych, zgodme z polecemam1 Inzymeraleerowmka pro;ektu e

R | S.l{l Bezpleczenstwo 1 hlglena pracy . . . L .
SRR Podczas rea]1zacp robot Wykonawca be;dzw przestrzegaé przeplsow dotyczqcych bezpleczenstwa y
"1h1g1eny pracy. i RO

CW szczegblnosci Wykonawca ma oboquek zadbac aby personel nie wykonywa% pracy W warunkach

. ‘niebezpiecmych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spe{nlajqcych odpowwdmch wymagan samtarnych

'-EWykonawca. Zapewni 1 bedzie. utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet

-1 odpowiednia odziéz dla ochrony zycia 1 zdr0w1a oséb zatrudmonych na budowu: oraz, dla zapewmema FOR -

: -bezpleczenstwa publicznego. : i
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelmemem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajq :
: _odrfgbnej zaplac1e isa uwzgl@dmone w cenie konh*aktowej T '

S5 11. Ochrona i utrzymame robét -
Wykonawca be;dzw odpow1ada} za ochrong robot iza wsze]kle materlaly i urzqdzema uzywane do robot s

" od daty rozpoczgaa do daty wydama potw1erdzen1a zakonczema robot przez quymeraleerowmka_' N '

. projektu.- B
Wykonawca bs;dZIe utrzymywac roboty do’ czasu odbtoru ostatecznego Utrzymame powmno byc
p prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub ]ej elementy by{y w zadowalajqcym stame przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzynlera./K1er0wmka
projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymamowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymamu tego

.polecema '



1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw . _ .
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, kidre sg w jakikolwick sposéb zwiazane z wykonywanymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia
robot. 2
Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw
w odniesieniu do sprzgtu, materialéw lub urzadzen uzytych fub zwigzanych z wykonywaniem robét
I w sposéb ciggly bedzie mformowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
. przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania,
obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
 Wykonawcea, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu
Iub speéyﬁkacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu. o S C

1.5.13. Réwnowaznosé norm i zbioréw przepi's,c’)w prawnych

Gdziekolwick w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spelniaé
. majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe
lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga byé réwniez stosowane inne odpowiednie normy
. zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem
" ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika Jprojekitu. ‘Réznice pomigdzy
. .powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez
- Wykonawcg i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, -~ SETRE
- 1.5.14, Wykopaliska DR ' o ' _
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczenin
‘geologicznym  lub - archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnodé
Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu i postepowad
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecei Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia

opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg R

ustali_wydhizenie czasu wykonania rob6t i/lub. wysokosé kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢. ceng

_ 1,6.'Zaplec2e Zamawi_ajqcego_(q ile warunki kontraktu przewiduja realizacje) _ _

" Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczyé Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport
‘oraz inne wrzgdzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 »Zaplecze

Zamawiajacego”. o oo : EEP A P

2. MATERIALY .

. -2.1. Zrédla vzyskania materialow

”."__Co . najmniej na trzy tyg'o.dnie_ pized Zapl_éhdwa.ﬁy_m ".Wykofzystaﬁiem' Jjakichkolwiek materialow

» przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, .- X '_ e

szczegblowe informacje dotyczace proponowanego Zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materialow jak réwniez odpowiednic $wiadectwa badari laboratoryjnych oraz prébki materiatéw. * :
. Zatwierdzenie partii materiatéw z danego rodla nie ozmacza automatycznie, ze wszelkie materialy -
-z danego #zrédla uzyskajy zatwierdzenie. SRR IR e T e e
Wykonawca zobowigzany . jest do prowadzenia badat w celu wykazania, ze materialy - uzyskane
z dopuszczonego Zrodla w sposéb cigely spemiajg wymagania SST w czasie realizacji robét. :

2.2 quyskiwanie materialéw miejscowych

'_W_ykonawca_ 6dpowiada- za uzyskanie pozwolefi od whascicieli i Qd_ilbényéh wladz na poz_yskanie :

+. materialéw ze Zrédet miejscowych wiaczajac w to “Zrédta wskazane przez Zamawiajgcego i jest
“zobowligzany _dosta_rczyé__InZy_ni_crowi/Kier_ownikowi_projek_tu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem :

_-eksploatacji Zrodta. S S : T ol
- Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawicrajacg

raporty z badai terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia
i selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzie o eksploatacji, organéw administracji panstwowej
i samorzadowej. :

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spelienie wymagan ifosciowych i jakosciowych materialow _
pochodzacych ze Zrodet miejscowych. ' '



- Wykonawca pon051 wszystlde koszty, z tytu}u wydobycxa matenaétow dZIerzawy i inne Jakie okazq sm; o
_ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robét. - .
. Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopéw, dokopéw i mlejsc pozyskama materialéw
miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypee 1 reknltywacji terenu po vkoniczenin
robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odw1e21one na odkltad odpow1edmo
do wymagan umowy lub wskazar Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolmone A dokumentach Umowy, chyba Ze uzyska na to pisemna zgode Inzymera/K_lerownlka _

. projektu.

Eksploatacja rédet materlaiow be;dzw zgodna z wszelkimi regulac_]am1 prawnyxm ObOWquu_]QCYIHI
na danym obszarze. : _

23. Matenaly nie odpomadajqce wymaganiom

Matena{y nie odpovnadajqce wymagamom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
1 zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika pro;ektu Jesli Inzynier/Kierownik projekiu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione,
‘to  koszt tych materiatow zostame odp0w1edmo przewartoscmwany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujq si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane .materialy, Wykonawca
- wykonuje na wlasne TyzyKo, liczac sig z jego meprzy_]e;aem usume;cmm i mezapla,cemem :

2 4 Warnantowe stosowame materlalow

.Jesh dokmnentac:]a pro_]ektowa Jub SST przeWIdqu mozhwosc warlantowego zastosowama rodzaju o

materiafu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim -
Zamijarze co najmmiej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiaty, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie -
to potrzebne z uwagi na wykonanie badaf wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany
1 zaakceptowany rodza_] materialu nie moze byc¢ pozmej zrmemany bez zgody Inzymeraleerowmka
prOJektu o

2 5. Przechowywame i skladowame materialéw

Wykonawca zapewm aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robot
byly zabezpleczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swo_]a Jakosc i w%asmwosm 1 by}y dost@pne
~do kentroli przez Inzynjera/Kierownika projektu. -

. . Miejsca Czasowego skladowania materialow beda zlokahzowane w. obrque terenu budowy w mlejscach L
uzgodnionych ~z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub -poza terenem budowy w mlejscach.

zorgamzowanych przez Wykonawcq i zaakceptowanych przez Inzymeraleerowmka prOJ ektu
2.6. Inspekqa wytwérni materlalow _ S _ S
. Wytwornie materiatéw mogq byé okresowo kontrolowane przez Inzymera/ Klerowmka pro_]ektu w celu .

' " sprawdzenia zgodnosm stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatéw mogg byé -
_pobicrane .w“celu sprawdzenia ‘ich whasciwosci. . Wyniki tych kontroh be;da, stanow1é podstaW@ SR

do akceptacjl okreslonej partii materiatow pod wzglgdem jakoscei, -

‘W przypadku, gdy Inzymer/chrowmk prOJektu bc;dzw przeprowadzai mspekqe; wytworm muszq byc . o

-spelnione nastepujace warunki:

' . a) ‘Inzynier/Kierownik : projektu bédme mlal zapewmonq wspo}prace; 1 pomoc Wykonawcy Do

oraz producenta materialéw w czasie przeprowadzama inspekcii, .

b) IBZYIIIBI‘/KICI‘OWHII( projektu b¢dzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsm wytwérm
gdzie odbywa sie produkcja materiatow przez:naczonych do realizacji robot,

-¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu ‘nie nalezacym do ‘Wykonawcy, Wykonawca uzyska

dla Inzymeraleerowmka prOJektu zezwoleme dla przeprowadzema mspekc_u i badan w tych .

: mle_]scach o . :

3. SPRZET

o .Wykonawca jest zoboma}zany do uzywania _]edyme taklego sprz@tu ktory nie SpOWOdUJE mekorzystnego
wplywu na jako$é wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i iloéci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacii robdét, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadi
braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
0kreslonym1 W dokumentac_u proj ektowej, SST i wskazamach Inzymera/ Klerowmka pmjektu '



Sprzgt bg;dqcy wlasnoscia Wykonawcy Iub wynaj qty do wykonanla robot ma byé utrzymywany w dobrym
- stanie i gotowosci do pracy. P0w1men byc zgodny Z normami - ochrony srodowmka i przeplsaml
- dotyczacymi j Jjego uzytkowania.

Wrykonawca  dostarczy InzymerowﬂKlerowmkom prOJektu kople dokumentow potw1erdza_]qcych

dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowa¢ sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa Iub SST przemdujq mozliwosé wariantowego uZycia sprzetu przy

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu ¢ swoim zamiarze
~wyboru 1 uzyska jego .akceptacje. przed uzyciem sprzetn. Wybrany sprzet, po akcepta_c_u
Inzyniera/Kierownika projekts, nie moze byc pozniej zmieniany bez jego zgody.

a Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantu_]qce zachowania warunkéw wnowy, .

- zostang przez Inzymeraleerowmka pIOJektu zdyskwahﬁkowane inie dopuszczone do robét.
4. TRANSPORT :

Wykonawca jest zoboquany do stosowania jedynie taklch srodkow transportu kt(’)re nie’ Wplynq

niekorzystnie na jakosé¢ wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodk6w transportu powinna zapewmac prowadzenie robdt zgodnic z zasadami okreslonymi

w - dokumentacji projektowe], SST 1 wskazaniach Inzyniera/ K1erowu1ka pro_lektu, W terminie

-przewidzianym umowsa.

- Przy ruchu na drogach publicznych po_]azdy beda spemiaé wymagama dotyczqce przeplsow ruchu

o drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na of i innych parametrow technicznych. Srodki

* . transportu nie spehnajqce tych warunkéw moga by¢ dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika projektu,
- pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy O

o Wykonawca b@dzna usuwaé, na biezaco, na wlasny koszt, ‘wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzema E
i spowodowane Jego poj azdanu na drogach pubhcznych oraz dOJazdach do terenu budowy ' '

5. WYKONANIE ROBOT -~
'Wykonawca Jjest odpomedzmluy za prowadzeme robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢

- zastosowanych materjaléw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami SST, PZJ, prOJektem orgamzacp robét opraoowanym przez Wykonawcg oraz polecemalm

. - Inzyniera/Kierownika projektu.
"+ Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywama robot

- Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosc1 wszystklch
- - elementéw . robdt zgodme z  wymiarami i rzednymi olcreslonyml w dokumentaql pro;ektowej '
' lub przekazanymi na pismie przez Inzyntera/Kierownika pro_]ektu N
: - 'Bledy popemione przez Wykonawce 'w wytyczeniu i wyznaczanio robot zostanq, usumgte przez
" Wykonawce na wlasny koszt, z wythklem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego__-
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu. L

-+ Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokogci przez Inzymera/ Klerowmka prOJektu nie S
. zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$é. .+ - -

" Decyzje. Inzymera/K1er0wmka projektu dotyczace akceptaql Tub odrzucema materlalow i elementéw -

. T0bét bedg oparte na wymagamach okreslonych ‘w_dokumentach umowy, dokumentacp prcgektowej

i w SST, a'takze w normach i wytycznych Przy podejmowamu df:CYZ_}I I.uzymer/Klerowmk prOJektu
uwzgledni wynlkl badari ‘materialéw i robét, Tozrzuty normalnie wystgpujace przy produkciji i przy -

badaniach - materiatéw, dosw1adczema z przeszlosa wymkl badan naukowych oraz inne czynmk1 -

** wplywaj gce na rozwazang kwestie. - -
- Polecenia ‘Inzyniera/Kicrownika pro;ektu powmny byc wykonywane przez. Wykonawcg w czasw

“okreslonym przez Inzymera/Kleromzuka proj ektu pod grozbq zatrzymama robot. Skutki fmansowe z tego
- tytul'u poniesie Wykonawca. - _ _ -

6. KON TROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewmema _]ak()SCl

: Wykonawca _]ESt zobowugzany opracowac i przedstamc do akceptac:ﬂ Inzymera/ Klerowmka pro;ektu e

program ' zapewnienia jakosci. ‘W ‘programie’ zapewnienia jakosci Wykonawca -powinien . okreslié,
- zamierzony sposob . wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan orgamzacp .Tobét

gwarantujacy wykonanie robét zgodnie z dokumentaqq pro;ektowq, SST oraz ustalemam1 :
Program zapewnienia jakoéci powinien zawierac:
a) czgs€ ogdlna opisujaca:

—  organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

—  organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  3posob zapewnienia bhp.,



- —  wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne, _ :

— ‘wykaz 0s6b odpomedzla]nych za ]akosc i termmowosc wykonama poszczego]nych elementow
robét,

—  gystem (sposob i procedur@) proponowanej kontroli i sterowania _]ﬂkOSClE} wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis lfaboratorium wlasnego
lub laboratotium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposdb oraz formg¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
‘mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, propenowany sposob i forme; przekazywania - tych - -informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu; : L R

. b) czgsc szezegblows opisujgcy dla kazdego asortymentu robot

— . wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametram1 technlcznynn 3

oraz wyposazenietn w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne, '

= -rodza_]e i ilo§¢ $rodkow transporte oraz urzqdzen do magazynowama i za&adunku materlalow
spoiw, lepiszezy, kruszyw itp., ' : :

~—  sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu

— sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja

i sprawdzanie urzadzen, itp.)-prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzama mleszanek
- iwykonywania poszczego]nych elementow robot, S L
= sposéb post@powamazmatenaiaml i robotaml me 0dpow1adajqcym1 Wymagamom L

6 2. Zasady koutroh ;akosa robot

Celem kontroh robot b@dzw takle sterowame 1ch przygotowamem 1 wykonanlem aby osu;gnqc za}ozonq oy
: -]akosc robot ' : .
* Wykonawca jest odpomedzm]ny za pelnq kontrolq robét i j‘dkOSCl ma.tenaiow Wykonawca zapewm
. odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzeme i wszystkle
- urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badafi materiatéw oraz robot, '
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badati w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania Jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz rob6t z czestotliwogcia
. Zapewniajgcy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodme z wymagamanu zawartyml w dokumentac_]l
" projektowej i SST
-~ Minimalne wymagania co do zal-cresu badan 1 ich czc;stothwosc sa okreslone w SST, normach )
" i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Klerowmk prOJektu ustali _]ak.l

. ) zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

o Wykonawca . dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu =$wiadectwa, - ze wszyst]qe stosowane e

- urzadzenia i sprzet badawezy posiadajg - wazna " legalizacje, zostaty - praw1dlowo wykahbrowane '
i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajqcych procedury bada. - .
: Inzymer/Klerownlk pro;ektu bc?dzw mieé meogramczony dost(;p do pomleszczen laboratoryj]nych, W celu -
-ich inspekgji. - : §
" Inzynier/Kierownik prQ]ektu b@dzm przekazywac Wykonawcy pisemne mformac:}e 0 Jakzchkolwmk

. niedociagnicciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy .~ -

- personehu lub métod badawczych Jezell medomqgnle;ma te bedg tak powazne, Ze moga wplynaé ujemnie :

S na “wyniki ° ‘badan, Inzynier/Kierownik projektu -natychimiast wstrzyma ‘uzycic -do - robét ‘badanych . |

Bt -matenaiow i dopu501 Je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratonum Wykonawcy E
S ‘zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowledma jako$¢ tych materiatow. L
- Wszystkle koszty zw1qzane z orgamzowamem i prowadzemem badar materlaléw pOIlOSl Wykonawca

6.3. Poblerame probek : . : _ : . :
._ Probki beds pobierane 1osow0 Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pob1erama probek, opartych_

- na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkc_]l mogq byé Z Jednakowym e

' prawdopodobwnshwem wytypowane do badan. _

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie mieé zapewmonq mozhwosc ud21a%u W, pobleramu probek
Pojemniki. do . pobierania - probek ~beda - -dostarczone  przez. Wykonawcg i zatwierdzone | przez :
: '_Inzymera/Klerowmka ‘projektn. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez

* Inzyniera/Kierownik projektu beda 0dp0w1edn10 optsane i oznakowane W sposob zaakceptowany przez :
Inzyniera/Kierownika projektu. = o
Na zlecenie Inzyniera/Kierownika prOJektu Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badama tych
materiatow, ktére budza watpliwosei co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasne] woli. Koszty tych dodatkowych badari pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokxywa
Zamawqucy _ R



6.4. Badama i pomiary

. Wsazystkie badama i pomlary b@dq przeprowadzone zgodme Z wymagamiami norm. W przypadku
" gdy normy nie obejmuja jakiegokolwick badania wymaganego w SST, stosowaé moina wytyczne

krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystqplemem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi InZyniera/ Kierownika prOJektu

o rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniy pomiaru lub badania, Wykonawca

przedstaw1 na plsmw ich wyniki do a.kceptacp Inzymera/ Klerovvn]ka projektu. S

0.5, Raporty z badan

Wykonawca bf;dme przekazywac Inzymerow1/K1erownﬂ(ow1 projekiu kople raportow z wyn1kam1 badan
Jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. _ _
. Wyniki badan (kople) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych. '

6.6. Badama prowadzone przez InzymeralKlerowmka projektu

Inzymer/Klerowmk projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek 1 badania
" materialéw w miejscu ich wytwarzan1a/pozysk1wan1a a Wykonawca i producent matenalow powmlen :
- udzjeli¢ mu niezbednej pomocy. - S
- Inzynier/Kierownik projektu, dokonujqc weryﬁkacp systemu kontroh robot prowadzonego przez_

" Wykonawce, poprzez migdzy -innymi -swoje  badania, bedzie oceniaé zgodno$é maferialéow i robét

z wymaganiami SST na podstaWIe wymkow wlasnych badan kontrolnych Jak i wymkow badan_ o

dostarczonych przez Wykonawcc;

Inzynier/Kierownik projektu . pow1ﬁ1en poblerac probk1 matenaiow i prowadmc badama mezalezme _3. )

od’ Wykonawcy, ‘ha’ swoj - koszt. -Jezeli wyniki tych badan wykazq, Ze -raporty Wykonawcy
s3 niewiarygodne, to Inzymer/KIerowmk projektu oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy
‘ocenie zgodnosci materialéw i robdt z dokumentacja projektowa i SST. Moze réwniez zleci¢, sam lub
" poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych hub dodatkowych badan niezaleznernu laboratorinm.
-~ W takim przypadku catkowite koszty powtérnych Tub dodatkowych badan i poblerama probek pomesmne
zostanq przez Wykonawcq ' _ _

; R X 7. Certyﬁkaty i deklaracje - R
< 'IllZYnlel‘/KlerOWnlk prOJektu moze dopuécw do uzycm tylko e matenaly, ktére pomada_lq

1. certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc 7 kryteriami techmcznym1 R
. okreslonymi na podstawie . Polskich - Norm, aprobat techmcznych oraz wlasczwych przeplsow
" i dokumentéw technicznych, ' _
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoém z
- — Polskg Normg Tub - :

— 'aprobata tec]:mlcznq, W pi‘zypadku wyrobow dla ktérych nie ustanowiono POISkIe_] Nonny,_ _ :

Jezeli nie sg obje;te certyfikacja okreslona w pkt 1i ktére spetniaja wymogi SST.

B W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty 83 wymagane przez SST, kazda partla dostarczona - |

-do robdt bedzie posmdac te dokumenty, okreslajgce w sposob Jednoznaczny jej cechy

- Produkty przemyslowe musza posiadac. ww. dokumenty wydane przez producenta, a w faZIe potrzeby. TN

- ) poparte wynikami badan wykonanych przez niego. K0p1e wymkéw tych badan bfgdq dostarczone przez -
" Wykonawce Inzymerow;/KIerowmkom projektu; - _ _ :

L 'Ja.klekolmek matenaiy ktore nie spehnajq tych wymagaﬁ be;dq odrzucone

: 68 Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy .-

_Dzwnmk _budowy jest - wymagany“m dokumentem prawnym obow1qzujqcym Zamaw1ajqcego L
i Wykonawce w okresic od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. -

Odpow1ed21a]nosc ‘Z8 prowadzeme dzwnmka budowy zgodme z obowmzujqcyml przeplsalm [2] co N

~ spoczywa na Wykonawcy. - - .
Zapisy ‘w dzienniku budowy. bf;dq dokonywane na blezqco i be;dq dotyczyc przeb1egu robot stanu o

* bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. - .~ =

" Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokona}a

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane

frwaly technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda ozmaczone kolejnym numerem

zatycznika 1 opatrzone datg i podpisem Wylkonawcey i Inzyniera/ Kierownika projektu,



" . Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosm R
" — datg przekazania Wykonawcey terenu budowy,
— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej, : :
— date uzgodnienia przez InZyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakodci
i barmonograméw robét, _ '
— terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszezegolnych elementow robét,
—  przebieg robét, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w robotach,
~ — -uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu : : o
- — zgloszenia 1 daty odbioréw ~ robét zamka_]qcych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych =
" i ostatecznych odbioréw robét, S o S
— ‘wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, o :
— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podiegajacych ogramczemom
lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi, - :
— zgodnosé rzeczywmtych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji proj ektowej,
— dane dotyczace czynnodci geodezyjnych - (pomlarowych) dokony'wanych przed 1 w trakcie
wykonywania robét, .
~ dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot -
“— dane dotyczace jakosci materiatéw, poblerama probek oraz wyn1k1 przeprowadzonych badan
- . zpodaniem, kto je przeprowadzal, R
= wyniki préb poszczegolnych elementow budowh z podamem kto j }e przeprowadzai
'~ . inne istotne informacje o ‘przebiegu robot. - :

o Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wplsane do dz1enn1ka budowy bf;di:} przedlozone L

- Inzynierowi/Kierownikowi projekiu do ustosunkowania sic. .

Decyzje - Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dmenmka budowy Wykonawca pOdplSll}G
- z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzymeraleerowmka pro;ektu do ustosunkowama sie.
Projektant nie jest jednak stronq UmOowY ; i me ma uprawmen do Wydawama polecen Wykonawcy robét.

@ Ksupzka obmiaréw _

Ksigzka obmiarow stan0w1 dokument pozwalajqcy na rozhczeme faktycz;nego postgpu kazdego

'z elementdw robot. Obrmary ‘wykonanych ‘robdt przeprowadza sm; w sposob 01qgly w Jednostkach S

R przythych w kosztorysie i wplsu_]e do ks:qzkl obnnarow '
- (3) Dokumenty laboratoryjne ' ' '

B Dzienniki Iaboratomne deklarac_]e zgodnosm lub certyﬁkaty zgodnosc1 materlaléw orzeczema. o Jakosm .

o materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badafi Wykonawcy beda gromadzone w formie .

__uzgodmonej W programie zapewnicnia jakosci. Dokumenty te stanowia zalqczmkl do 0db1oru robét
‘Winny byc udostf;pmone na kazde zyczeme Inzymera/KIeromﬂ{a pr0jektu o i

“ Pozostale dokumenty budowy

- Do dokumentéw budowy zalicza 51@, oprocz wyrmemonych w punktach ( 1) (3) nast@pu] qce dokumenty
.* &) pozwolenie ha realizacjc zadania budowla.nego R § _ _
" b} . protokoly przekazama terenu budowy, ; S _
©€). umowy cywilno- prawne 7z osobam1 trzecum iinne umowy cywﬂno-prawne L
_d) protokoly odbioru robét, _ I
“e) protokoly z narad i ustalen,
) korespoﬁdencj@ na budowie.

'(5 ) Przechowywame dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na tereme budowy W miejscu odp0w1edn10 zabezpleczonym
Zaginigeie ktoregokolwiek  z dokumentow budowy SpOWOdee }ego natychmlastowe odtworzeme

- w formie przewidzianej prawem. o
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostf;pne dla Inzymera/Klerowmka prOJektu i przedstaw1ane o
do wglqdu na zyczeme Zamawug@cego v . o _ . A

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogolne zasady obnﬁaru robat

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres Wykouywanych robdt zgodnie z dokumentacjg projektows
i SST w Jednostkach ustannych W kosztorys1e _



~ Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pomadomlemu Inzymera/ Kierownika pro_]ektu
0 Zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmej na 3 dni przed tym terminent.

~ Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiaréw. .

. Jakikolwiek biqd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysw Iub gdzw '

indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich robét. Bk;dne dane zostang

poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pigmie.

Obmiar gotowych robét b@dZIe przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesiecznej platnosci

na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczeklwanym przez Wykonawce

i Inzymera/Kmromnka projektu. ' :

7.2, Zasady okreslania ilosci robdt i materialow

‘Dhigosci i odleglosci poml@dzy wyszczegolnionymi punktann skrajnyml bedg obrmerzone poziomo
- wzdhuz linii osiowej.

Jesli SST wlasciwe dla danych robét nie wymagaja ’tego inaczej, ob_]@tosm bf;dq wyhczone w m’
Jjako dlugosé pomnozona przez $redni przekrdj.

Hosci, ktére maja byé obmierzone Wagowo beds wazone w tonach lub kilogramach zgodrue
z wymaganiami SST. ' : :

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie trzadzenia i sprzet pomlarowy, stosowany w czas,le obmiaru robot b@dq zaakceptowane przez
“Inzyniera/Kierownika projektu. |
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostanq dostarczone przez Wykonawcc; Jezeli urzqdzema te Tub. sprze;t Iy
‘wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne sw:adectwa legalizacji. . = :
‘Wszystkie urzadzenia pomjamwe be;dq przez Wykonawce; utrzymywane W dobrym stame w, ca%ym SO
: okresm trwania robét. _ _ 5 '

L 7 4. Wagi izasady wazenia.

" Wykonawea dostarczy i zamstaluje urzqdzema wagowe odpowmdajqce odnosnym wymaganiom SST -
Bedzie utrzymywaé to wyposazenic zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm
zatwwrdzonych przez Inzymeraleerowmka projektu. .

. 5. Czas przeprowadzema obmlaru '

-'Obmlaly be;da; przeprowadzone przed czgscmwym lub ostatecz:nym odb1orem odcmkow robot, a takze
w przypadku wystepowania duzszej przerwy w robotach. : - o o _ :
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywama o

- . Obmiar robdt podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. -

.Roboty pomiarowe do obmmru oraz meodzowne obllczema quq wykonane W sposob zrozumm}y
i jednoznaczny.
- Wymiary skomphkowanych powzerzchm lub oqu:toscz ‘beda uzupe?cmone 0dpow1ednum szklcarm
. umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku mlejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie :
. oddzielnego . zalgeznika  do ksigzki - obmméw ktérego wzlr zostanie ~ uzgodniony -
zInzynwrem/Kmrowmkmmpro;ektu R A R S P LR R R

8 ODBIOR ROBOT L
- 8. 1 Rodzaje odblorow robot

_ W zaleznosm od ustalen odpomedmch SST roboty podlegajq nastf;pujqcym etapom OdeOTll
- -a) odbiorowi rob6t zanikajacych 1ulegaja}cych zakrycm, . _

b) odbiorowi czgsciowemn, . :

c} odbicrowi ostatecznemu,

- d) -odbiorowi pogwarancyjnemu

L8 2. Odblor robot zamkajqcych i ulegajqcych zakry(:iu L -

© Odbiér robét zamka_]qcych i ulegajacych zakrycnl polega ‘na ﬁna]nej oceme 1105-::1 i _]31(0501 '
- wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reahza(;jl ulegna zakrycm R N
Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozhw1ajqcym wykoname o
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogénego postgpu robét. S
Odbioru robét dokonuje Inzyniet/Kierownik projektu.
Gotowos¢ danej czgSci rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dzwnmka budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie poZniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wplsem do dzmnmka budowy
i p0w1adomlema 0 tym fakcie Inzymeraﬂ(mrowmka proje jektn, :



Jako'sié i iloé¢ robot ulegéjqcych zakryciu ocenia.'IHZynier/Kierownik projéktu na podstawie dokumentéw _
zawierajgcych komplet wynikéw badan Taboratoryjnych ‘1 w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentaqq projektowq, SST 1 uprzednimi ustalemaml o

" 8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilodei i jakosei wykonanych czesei robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét Odbioru robét dokonuje Inzymer/Klerowmk _
projektu.

8.4. Odbior ostateczny robdt

- 8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na ﬁnahlej ocenie rzeczywmtego wykonama robot w odmeswmu do ich ilogei,
jakosci 1 wartosci. '
-Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowosc do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym pow1adomlemem na p1sm1e o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projeltu.
- Odbiér ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
' potwierdzenia przez Inzymera/Klerowmka proj jektu zakonczema robot i przyjc-gcm dokumentow 0 ktorych
‘mowa w punkcie 8.4.2.
~ Odbioru “ostatecznego robét dokona kODllS_]a wyznaczona przez Zamawmja:cego 'w obecnosci _

Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny. jakosciowej .

- na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikow badan i ponnarc’)w ocenie w1zualne_] oraz zgodnosm -
» wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST. _ : s
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna s1§ z reahzaqq ustalen przyjf;tych w trakc1e S

_-odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajqcych zakrycm, zwlaszcza W zakresm wykonama robot

: uzupehnajqcych i robét poprawkowych. :

- W przypadkach niewykonania. wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupelmajqcych
w warstwic $cieralnej lub robotach wykonczemowych komisja przerwm swoje czynnosm i ustah nowy

termin odbioru ostatecznego . .

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych
: asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektows i SST z uwzglednieniem -
" -tolerancji i nie ma w1¢kszeg0 wplywu na cechy eksploatacy]ne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja .
dokona ‘potrgcefi, oceniajac pommejszonq wartosé wykonywanych robot W stosunlcu do.: wymagan

przyje;tych w dokumentach umowy. . _ -

.. 8.4.2, Dokumenty do Odbl()ﬂl ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonanla odbioru ostatecznego robét _]est protokol odbloru ostatecznego S
robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
" Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastf;puj ace dokumenty .
-+ 1. dokumentacje projektowa podstawowa z namesmnyml zmlanaml oraz dodatkowq, Jesh zostala
. " sporzadzona w trakcie realizacji umowy, : .
2. szozegdtowe specyﬁkaqe techmczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew uzupeinlajqce :
- lub zamienne), : : BT i LR
" recepty'i ustalema technologlczne SRR
'_-dzmnmkl budowy1k31a(zk1 obmiardw (orygma{y) S : : : L L
‘wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z SST lew. PZJ, .
deklaraqe zgodnosci lub certyf]katy zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST iew. PZJ,
opini¢ :technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich - wynikéw badan i pomlarow
. zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ, :
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozeme 111111 telefomcznej,
' _energetycznej, gazowej, osw1et]ema 1tp) -oraz protokoly odb1oru i przekazama tych Tobot
. whagcicielom urzadzef, . - : '
9. geodezyjnq inwentaryzacje powykonawczq robot i sieci uzbrojema terenu,
10. kopi¢ mapy zasadmczq powstatej w wyniku geodezyjnej mwentaryzacji. powykonawcze_] :
‘W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie b@dq gotowe
do odbioru ostatecznego, kOIl‘llS_]a \ porozunuemu z Wykonawcq wyznaczy ponowny termm odbloru
ostatecznego robot.
Wszystkie zarzgdzone przez kormsp roboty poprawkowe lub uzupe]majqce beda zestawmne Wg WZoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t vzupeniajacych wyznaczy komisja.

ﬂ@%%?ﬁ



8.5. Odblor pogwarancyjny

_ Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie Wykonanych robot zmazanych z usunu;cwm wad stw1erdzonych
.. przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. '
" Odbi6r pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny w1zua]nej obiektu z uwzglqdmemem zasad :

" opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbior ostateczny robét”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI '

9.1. Ustalema ogo]ne

) Podstawq platnosci jest cena jednostkowa ska]kulowana przez Wykonawcg za _}ednostke; obmiarowa
~ustalong dla danej pozycji kosztorysu, -

Dla pozycji kosztorysowych wycemonych rycza}towo podstawq plamoém Jest wartosc (kw0ta) podana -

przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdmac wszystkie czyn.noém
© - wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SSTiw dokumentacy
projektowe;j.
-Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowad:
= robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami, . -
- — warto$é zuzytych materiatéw wraz z kosztaml zakupu magazynowmna, ewentua]nych ubytkéw _
.~ itransportu na teren budowy, - _ e S

2 warto§é pracy Sprzgtu wraz z towarzyszqcyml kosztam N
'~ koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, R

: podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przeplsaml '

: .': Do cen ]ednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,

S92, Warunkl umowy i wymagama ogéme D-M—OO {}0 00

‘Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogé]nych zawartych w D-M- 00 00 00
-obejmuje. Wszystkle warupki okreslone w ww, dokumentach anie Wyszczegolmone w kosztory51e

o 93 ObJazdy, prze_]azdy i ﬂrgamzacja ruchu

“Koszt wybudowania ob]azdow/przejazdow1orgamzacp ruchu obejmuje _ :
o _(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzymeremelerowmklem projektu i odpow1edn1m1 1nstytu03am1
~ projektu -organizacji tuchu na czas trwania ‘budowy, “wraz z dostarczeniem kopii projektu
* Inzynierowi/Kierownikowi prOJektu i wprewadzamem dalszych znuan i uzgodmen wynlkajqcych'
.. z postepu robot, . .
' (b) ustawienie tymczasowego oznakowama i osw1etlema zgodme z Wymagamanu bezpleczenstwa ruchu o
" (©) oplaty/dz1erzawy terenu, - - - : o :
- (d) ptzygotowanie terenu, = - : : :
- (e) konstrukcje tymczasowej nawwrzchm ramp, chodmkow kran;zmkow barier, oznakowan i drenazu
- (D) tymczasows przebudowe urzadzen obcych. - : : :
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i orgamzacp ruchu obejmu_]e

T :(a) oczyszezanie, przestawienie, przykrycle i usumf;c:le tymczasowych oznakowan plonowych T

: * poziomych, barier i $wiatel, -
- .~(b) utrzymanie plynnosm ruchu pubhcmego - o
' Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i orgamzac_}l ruchu obejmuje :
. (a) usunigcie wbudowanych materiatéow i oz:nakowama R -
" (b} doprowadzeme terenu do stanu plerwotnego S

© 10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz . Nr 89 poz 414 z pozme]szyml zm1anam1)
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 1. w sprawie d21enn1ka budowy, montazu'

L0 1 rozbiorki oraz. tabhcy informacyjnej (Dz. U, Nr 138, poz. 1555). ' : .

3. :Ustawa z dma 21 marca 1985 r.o droga.ch pubhcznych (_Dz U Nr 14 poz 60 ZpOZI]le_}SZ)/IIll. _Z
S zmlanaml) R _



D-— 01 01 01 ODTWORZENIE TRASY 1 PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH .
1. WSTEP '
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagama dotyczace wykonania

1 odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej 1 jej punktow wysokosciowych

w zwigzku z budows zjazdu publicznego z drogi WO_]CWOC]Zkle_] nr 483 Lask — Cz&;stochowa na d21a}kf; nr

813/2. Dojazd do budynku Strazy Pozarnej

~1.2. Zakres stosowania SST ' ' s '

. Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecemu i reahzacp robot -
wymlemonych w punkc1e L1 _ : _ _

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyﬁkacp dotyczq zasad prowadzema robdt zwiazanych z wszystkimi
czynn0561am1 umozhwm] qcyml i maj e;cyml na celu odtworzeme W terenle przeblegu trasy drogowe}

' 1.3.1. Odtworzeme trasy i punktéw wysokoécxowych

W zakres robot pomlarowych zw1qzanych z odtworzemem trasy i punktow Wysokoscmwych wchodzq
a) sprawdzenie wyzna,czema sytuacygnego 1 Wysokoscmwego punktow giownych 0si trasy i punktow
: “wysokosciowych, . . P : ;
b) uzupehienie osi trasy dodatkowyrm punktazm (Wyznaczeme 051), _ '
*-¢c) .wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoécmwych (reperow roboczych)
" d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
-e) " zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly,- ochrona 1ch przed zmszczemem oraz oznakowame.
w sposob ulatwiajacy odszukame i ewentua]ne odtworzeme '

1.4. Okreslema podstawowe

i.4. 1 Punkty g}owne trasy punkty zalamama osi Irasy, punkty klerunkowe oraz poczqtkowy i koncowy _
_punkt trasy. - . _

1.4.2. Pozosta!(e okreslema podstawowe s3 zgodne z ob0w1qzujqcyrn1 odpomednnm polskum normarmi
iz deﬁmcjam1 podanyml w 85T D-M- 00. 00 00. ,,Wymagama ogolne” pkt 1.4. _ :

_ 1 5. Ogélne Wymagama dotyczqce robot S _ _ . . .
. Ogo]ue Wymaganla dotyczqce rohdt poda,no w SST D—M 00 00 00 ,,Wymagama ogé]ne” pk.t 1 5

2 MATERIALY

: 2 1. Ogolne wymagama dotyczace materlalow - D

o Ogo}ne wymagania dotyczqce materlaiéw 1ch pozysklwama i skladowama podano w SST D—M OO 00 00

o ,,Wymagama ogolne” pkt 2 _ : o : : AR
.2.2: Rodza]e matenaluw .

B Do utrwaiema punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale erWmane z gwozdzwm lub pr@tem '-
" stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra. - -

. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w' sqsmdztww punktow zaiamama Irasy, o
powinny mie¢ §rednicg od 0,15 do 0,20 m idhigo§éod 1,5do 1,7 m. .- '
- Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowacé palﬂq drewniane sredmcy od 0 05 do 008 m
1 dlugosci okelo 10,30 m, a dla punktdw utrwalanych W 1sm1e_]qcej naw1erzchm bolce stalowe
o -sredn10y5mm1d{ugosc1od 0,04 do 0,05.m, : R L

,,Sw1adk1” powmny miec dlugosc oko%o 0, 50 mi przekro_] prostokqtny

3. SPRZET

3. 1 Ogolne wymagama dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagama dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagama ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzct pomlarowy

Do odtworzen_la sytuacyjnego _trasy i punktow wysokdéci_owych nalezy stosowa¢ nasiepujacy sprzet:



— teodolity lub tachimetry,

— ‘niwelatory, '
"~ dalmierze,

~ tyczki,

— laty,

— ta$my stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokoscmwych powmlen gwarantowac
: uzyskame wymagane] dokladnosci pomlaru :

4. TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagama dotyczqce transpertu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D M 00. 00 00 ,,W)anagama ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport sprzgtu i materialéw

Sprzeti matena%y do odtworzema u'asy mozna przewozm dowolnym1 $rodkanai transportu
.5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonama robot

o "Ogolne zasady wykonama robot podano W SST D-M 00. 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 5.

.5 2. Zasady wykonywama prac pomlarowych

Prace pomiarowe powinny byc wykonane zgodnie z oboquujqcyml Instrukcjaml GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robot Wykonawea powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajgce
lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperéw. '
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzw
obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szezegdlowego wytyczenia robot.

Prace ponuarowe powmny byé wykonane przez osoby posmda_]qce odpowmdme kwahﬁkac_]e
i uprawnienia. :

: '-Wykonawca powunen natychlmast pomformowac Inzymera ) wszelklch bl@dach wykrytych .
- w.wytyczeniu punktéw glownych trasy i (lub) reperow roboczych Ble;dy te pOW]I]le byc usum@te

" nakoszt Zamawiajacego.

" Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzqdne terenu okresione w dokmnentac_]l pr()]ektowej 54 zgodne

- .Z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Zze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie
réznig si¢. od rzednych okreslonych w dokumentacji pr()Jektowe_], to powinien powiadomié .o tym -
Inzyniera. Ukszialtowanie terenu w takim rejonie mie -powinno. byé zmieniane przed podjeciem

- odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkle raboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu

podanych w dokumentacji projektowe;j i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang

‘wykonane na koszt Zamawiajacego. Zamechame pomadomwma Inzymera oznacza, z roboty dodatkowe' R iy

. w takim przypadku obciaza Wykonawee. 2
- Wszystkie " roboty, " ktére bazujq na’ pomiarach- Wykonawcy, nie mogq byc rozpoczc;te przed_' )

. . zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez I_nzymera ' D

.. Punkty : wierzcholkowe, punkty - ghowne . trasy i punkty poéredme osi trasy muszq byc zaopatrzone

W Oznaczenia okreslajqce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystykg i polozeme tych punktow

. Forma i wzér tych oznaczefi powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera, '

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrom; wszystkich punktow pom1amwych i ich oznaczen w czasie

. trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez .

Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich. odtworzenie jest komeczne do dalszego
. prowadzenia robdt, to zostanq one odtworzone na koszt Wykonawcy . -
'Wszystkw pozostale prace pomlarowe komecz:ne dla praw1diowej reahz.a(:ﬁ robot nalezq do obow1qzkow C
o Wykonawcy : : _ _ _

‘5. 3 Sprawdzeme wyznaczema puuktow glownych 051 trasy i punktow :
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny byé zastabilizowane w sposéb trwaly,
przy uzycin pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
polozonych poza gramica robdt ziemmych. Maksymalna odleglosé pomle;dzy punktaml glownymi
_na odcmkash prostych nie moze przekraczac 500 m. _ _



Zamawza_]qcy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosc:owe {repery robocze) wzdluz 0si trasy
drogowej, a takZe przy kazdym obiekcie inzynierskim. .

Maksymalna odlegtoé¢ migdzy reperami roboczymi wzdhiz trasy drogowej w terenie plasklm powmna
wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie fahstym i gorskim powinna by¢ odpomedmo zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiekiow towarzyszacych. -Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozyé
. w.postaci slupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych osadzonych W gruncie w sposob

. wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

' Rzgdne reperéw roboczych nalery okre§lac z taka dokladnoscia, aby srednl b}qd mwelacp .
po wyréwnanin byl mmejszy od 4 mm/km stosujqc niwelacje podwo_]nq w nawigzaniu do reperow

panstwowych.
Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowa- oznaczema, zaw1erajqce wyra,zne i Jednoznaczrle

okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.
5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczente osi trasy nalezy wykonaé w oparcm 0 dokumenta(:]f; prOJektowq oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci pohgomzacjl panstwowej aIbo mneJ osnowy

R _geodezyjnej, okreslone] w dokumentacji projektowe;. -

--Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posredmch w odleg{osm zaleznej o
- 0d charakterystyki. terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzwj niz ¢o 50 metréw.: :
- Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy” w stosunku do dokumentaql pI’Q]ektOWQ]

" nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne - o
: _n1welety punkiéw osi trasy nalezy wyznaczyc z. dok’(adnosmq do 1 cm w stosunku do rza;dnych mwelety _

okreslonych w dokumentacji projektowe. -

. Do utrwalenia osi trasy W terenie nalezy uzyc materlalow Wymlemonych w pkt 2 2

Usunigeie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca ‘robét zastqpl
Je odpowiednimi palami po obu stronach osi, um1eszczonych poza gramcq robot o

5.5. Wyznaczeme przekro_léw poprzecznych

- _Wyznaczeme przequ;ow poprzecznych obejmuje wyznaczeme krawe;dm nasypow i Wykopow '
" na powierzchni terenu (okre$lenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektows oraz w miejscach

E wymaga_]qcych uzupehienia . dla poprawnego przeprowadzema robot i w mlejscach zaakceptowanych : L

__ przez Inzyniera. "

Do wyznaczania krawe;dn nasypéw i wykopow nalezy stosowaé dobrze mdoczne palﬂq Iub w1echy
Wiechy nalezy stosowaé w. przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow
glebszych niz 1 metr. Odleglosc migdzy palikami Iub ‘wiechami nalezy dostosowac do uksztaltowania
terenu oraz geometrii trasy drogowe_} Odleglos¢ ta co najmmej powmna odpow1adaé 0dst<;pow1
kolejnych przekrojéw poprzecznych.. . :

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi um0z11w1ac wykoname nasypow i wykopow o kszta1c1e L
zgodnym z dokumentaqq prmektowq L _ . :

'."6 KONTROLA.IAKOSCI ROBOT- ﬁ

' 6. 1 Ogolne zasady kontroll Jakosu robot

Ogolne zasady kontroli Jakosm robot podano w. SST D~M—OO 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 6
6.2. Kontrola _]ak(lSCl prac pomlarowych ' ' '

Kontrolg; _]akosc1 prac pomlarowych zwigzanych z odtworzemem trasy i punktow wysokoscwwych nalezy :
- prowadzi¢. wedlug o golnych zasad okreslonych w mstrukqach i wytycznych GUGxK (1 2, 3 4 5 6 7) :
zgodme z wymagamaml podanynn w pkt 54.. L . S SRR

A OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmlaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagama ogo]ne” pkt 7.



: 7.2 Jednostka obmxarowa

~ Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadrat) odtworzonej trasy w tereme
Jednostks obmiarowa ]est szt (sztuka) odtworzonego punktu wysokosciowego w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8 1. Ogoéine zasady odbiora robét .
- Ogblne zasady odbioru robét podano w SST D—M—OO 00.00 ,,Wymagama ogolne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét o '

Odbidér robét zwigzanych z odtworzemem trasy w terenie nastepuje na podstawie szklcow i d21enn1k0w :
‘pomiaréw geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodeZ}gnej, ktére Wykonawca przedldada InzymerOW1

9. PODSTAWA PELATNOSCI

- 9.1, Ogolne ustalenia dotyczace pndstawy platnoscl
' Ogé]ne ustalenla dot. podstawy platnosm podano w SST D-M—OO 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 9

. 9.2, Cena JedﬂOStkl obmiarowej -

L Cena 1 km Wykonama robot obejmuje

= _sprawdzeme wyznaczenia punktow g%ownych osi n'asy i punktow wysokoscmwych
- 'uzupeimeme osi trasy dodatkowymi punktami, - - o _

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoscmwych

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczemem dodatkowych przekmjow

— zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem 1 oznakowanie
ulatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena odtworzenial szt punktu wysokoécmwego obejmuje

- ustaleme lokalizacji punkiu, : : : :

- oznaczen1e i zabezpleczeme punktu a w razie Jego uszkodzema odtworzeme w tereme

_ 10 PRZEPISY ZWIAZAN E

: _I.' _Instmkc;a techmczna 0-1. Ogolne zasady wykonywama prac geodezyjnych _ ' E
2. Instrukcja ‘techniczna G-3. Geodezyjna obs{uga mwestyc_]l Ghiwny Urzqd Geodezp i Kartograﬁl o
Warszawa 1979. - N "
Instrukcja techmczna G-1. Geodezy_]na osnowa pozmma, GUG]K 1978
.Instrukcja techniczna G-2. Wysokoécmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983. .
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983. ~ =~ . :
_'Wytyczne techmczne G-3 1 Osnowy reahzacygne GUG1K 1983, -

rﬂ¢@%wf



 D-0200.01 ROBOTY ZIEMNE WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1. 1 Przedmlot SST -

Przedmiotem niniejszej szczegoh)we_} specyﬁkaql techmcznej (SST) sa wymagania dotyczqce wykonanla
i odbioru robét ziemnych w zwigzku z budowsg zjazdu publicznego z drogi WOJewodzheJ nr 483 Lask -
Czt;stochowa na dziatke nr 813/2, DQ]azd do budynku Strazy Pozamej

1.2. Zakres stosowania SST

. Specyfikacja techniczna jest stosowana, _]ako dokument przetargowy przy zlecemu 1 reahzac_u robot :
: wymlemonychwpunkme 1.1. _ P

' 1 3. Zakres robot obj(;tych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze; specyﬁkaql dotyczq zasad prowadzema robdt 21emnych w czasie budowy lub
przebudowy drég i obejmuja: : .
a) wykonanie wykopow w gruntach meskahstych (kat LIV),

- 1.4. Okreslenia podstawowe

- 1.4.1. BudowIa ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu natura]nego lub z gruntu
antropogenicznego spel;ma_]qca wa.runkl statecz;nosm i odwodmema . _ .

B 1 4 2. Korpus drogowy nasyp lub ta czq:sc wykopu ktora Jest ogramczona koronq dr0g1 i ska,rpam1 TOWOW.

.'.1 4.3. Wysokosc nasypu Iub . gl&;bokosc wykopu - roz:mca rze;dne_] terenu i rzs;dnej robot z1emnych '
-wyznaczonychw 0si nasypu lub wykopu ' k : _ o L SR

1.4.4. Wykop plytkl wykop, ktorego g%@bokosc Jest mme_]sza niz 1 m.
14. 5 Wykop sredni - wykop, ktorego gh;bokosc Jest zawarta w gramcach od 1 do 3 m.
- 1.4.6. Wykop gleboki - wykop, kidrego glf;bokosc przekracza 3 m. '

- L4.7. Bagno - grunt organiczny nasycony wodq,, 0 male_] nosnosel, charakteryzujqcy sie znacznyrn
_ 1diugotrwa1ym osmdamem pod obc1q,zemem : _ _

1.4.8. Grunt meskahsty kazdy gmnt rodZme, nie okreslony w punkme 14. 12 Jako grunt skahsty

1.4.14. Odklad - - miejsce wbudowama lub skladowania (0dw1ez1en1a) gxuntow pozyskanych w czasie :
wykonywama Wykopow a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz mnych pra,c zw1qzanych z trasq

o drogows. -

1.4.15. Wskazmk zaggszczema g;runtu WIeIkosc charakteryzu_]qca stan Zage;szczema gruntu,_ okreslona wg o
© 'WZOrLL . . o . L

= Po

ke
'gdzw | S e e o s
ERN?Y > gestosé obj@toscwwa szkleletu zag@szczonego grlmtu zgodme b4 BN—77/8931 12 [9], (Mg/m )

: pd_s - maksymalna gestosé - obJe;toscmwa szkleletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, : zgodmé ST

_ ' z PN-B-O4481 1988 [2], sluzqca do oceny zagf;szczema gruntu w robotach zmmnych (Mg/m ) S

- 1.4. 17. Wskazmk roznozmrmstosm - w1e]kosc chmakteryzujqca zage;szczahmsc gruntéw mesp(nstych okreslona :
'Wngoru e G . . . S . .

. U _ _dﬂ ..
L 3 dw .
. g - Srednica oczek sita, przez ktore przechodz1 60% gruntu, (mm),

dfo - sredmca oczek SIta, przez ktore przechodm 10% gruntu, (mm)

 1 4 18 Wskazmk odksztalcema gmmtu - w1e1koéc charakteryzujqca stan zag@szczema gruntu okreslona wg L
WZOru:

E .gdz.ie': L



E,. - modul odksztalcema gruntu oznaczony w plerwszym 0bc1qzemu badanej warstwy zgodme .
"z PN-8-02205:1998 [4],

E; - modul odksztafcenia gruntu oz;naczony w powtornym obc1azen1u badanej warstwy zgodme
'z PN-5-02205:1998 [4]. _ .

1.4.19. Pozostaie okreslema. podstawowe sa zgodne z obow1qzuja(cym1 0dpow1edrum1 polsk1m1 normarm
iz deﬁmc_]am1 podanymi w SST D-M-00.00. 00 » Wymagania ogolne” pkt I 4. ‘

1.5. Ogdlne wymagama dntyczqce robat
Ogo]ne wymagama dotyczqce robot podano w SST D- M—OO 00.00 ,, Wymagania ogé]ne” pkt 1.5.

2. . MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagama dotyczqce materlalow

Ogolne wymagania dotyczqce materialéw, ich pozyskrwama i skladowania, podano w SST D -M-(0.00.00
_ ,,Wymagama ogo]ne” pkt 2. _

2.2, Podmal gruntow
 Podziat grimtow pod wzgledem wysadzmowosm poda]e tablica L.
2.3. Zasady wykorzystama gruntow

' Grunty stanow1qce nadmiar powmny byé WleeZIone przez Wykonawcg na odkiad. Zapewmeme terendéw na
odklad nalezy do 0b0w1qzkow Zamaw:[a] acego, o ile nie okreslono tego macze_] W kontrakc1e ' . :

Tabhca 1. Podzm% gruntéw pod wzgl&;dem wysadzmowosm wg PN—S 02205 1998 [4]

Lp. | Wyszczcgolmeme Jed- - EER T Grupy gl‘untow L _
P whaseiwosei | nostli - 'njewysad_zino_we | - watpliwe wysadzinowe ;
“{ 1 |Rodzaj gruntu | . = L rumosz |- piasek pylasty | malo wysadzinowe
' AR | - niegliniasty |- " zwietrzelina |~ _glina piasz-
— awir gliniasta | czystazwigzl,
— pospétka - rumosz gi}na Z“’thla’
|- pcgty | gy | e
— piasek §redni |- Zwir gliniasty /| it it plaszczys-
|~ piasek drobny_ - pospolka |y i pviasty -
~ zuzel . .| gliniasta | bardzo wysadzinowe
merozpadowy.' Lol | = piasek inniasty '
Co 5 L R i - yl' pylplasz—
) -CZysty R
~ - glina piasz- -
czysta, glina,
| - glina pylasta
e [ = it warwowy
2 | Zawarto$é L ' o
U |ezastek ol % ] R RINIEE IR RN I RN
Cfs00rsmm g o cas | edisdo3o |30
=002 mm ) o3 ] ed3do 10 s
C|biernaHy, - | mo ] k10 10| S 1,0
o piaskowyWP © %35 1 0d25do35 <25

3. SPRZET

- S3L Ogolne wymagama dotyczace sprzgtu S :
. _Ogélne wymagama dotyczqce sprze;tu podano w SST D-M 00 00 00 ,,Wymagama Ogolne” pkt 3.

' _ 3.2, Sprzgt do robot znemnych

Wykonawca przystepujgey do wykonama robét memnych powmlen wykazac sig mozhwosmq korzystama
_ Znastgpujacego sprzetu do:
—  odspajania i wydobywania gruntow {narzedzia mechamczne mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemleszczama gruntow (spychark1 zga,rmarlq réwniarki, urzz;dzema do
: - hydromechanizacji itp.), .
'~ transportu mas ziemnych (samochody wywrotkl samochody skrzymowe tasmomqgl 1tp }

: = _sprze;tu zagf;szczajqcego (Walce ubgakl plyty w1bracyjne 1tp)



4. TRANSPORT
4.1, Ogolne Wymagama dotyczqce transportu
* Ogdlne wymagama dotyczqce transportu podano w SST D-M-00. 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 4

4.2, Transport gruntow

Wybdr srodk6w transportowych oraz metod transporm powinien byé dostosowany do I‘OdZﬁJll gruntu
{materialu), jego objgtosei, sposebu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosm Sprzetu stosowanego 'do urabiania
1 wbudowania gruntu {(materiatu). '

Zwiekszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwwrdzone nie moze byé podstawg roszczen Wykonawcy,
- dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, oile zw1€;kszone odleg%osm nie zostaly wezesniej zaakceptowane
na plsnne przez Inzymera : _ S .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot )
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagama ogolne” pkt 5.
5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopéw '

' "Odchylenie osi koryta, w.wykopie, od osi prOJektowaneJ nie powinny by¢ w1c;ksze niz = 10 cm. Rozmca :

e w stosunku do proj ektowanych rzednych robot zwmnych n1e moze przekraczac +1cemi -3 o,

5.3 Odwodmema pasa robnt z1emnych

Nlezalezme od budowy urzqdzen, stanowmcych elementy systemow odwadmajqcych, u]e;tych w dokumentacp -

_ projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktdre .
- zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak; aby zabezpieczy¢

grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow,
aby powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresic trwania robét spadki, zapewniajace praw1dlowe _
odwodnienie.
Jezeli, wskutek zamedba:ma Wykonawcy, grunty ulegna nawodmemu ktére spowoduje ich dlugotrwala
- nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
whasny koszt bez Jaklchkolw13k dodatkowych oplat ze strony Zamawqucego za te czynnosm Jak rowniez 7a
‘dowieziony grunt. : .
Odprowadzenie wod do 1stme_] qcych Zblormk(’)w naturalnych i urzqdzen odwadma]qcych mu51 byé poprzedzone :
uzgodmemem Z odpow1edn1m1 mstytuqaml S _ _ _ _

s 4 Odwodmeme wykopow :

Technologla wykonania wykopu musi umozliwiac j Jego praw1dlowe odwodmeme w calym 0ktres1e trwama robot B
. ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postgpowaé w kierumku podnoszenia sic niwelety. - ’ _
-+ W_czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym
- spadki, umozliwiajgce szybki -odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto mnego
- ‘wymagania, spadek. poprzeczny ni¢ powinien by¢ mmejszy niz 4% w przypadku gmntow spmstych i me L

N m_‘me_]SZY niz 2% w przypadku gruntow nlespozstych

'Nalezy uwzglqdmc ewentuainy wp}yw kolejnosm i sposobu odspajama gruntow oraz termlnow wykonywama o _' : _:':_

: _-mnych -Tobot: - na " spelnienie - wymagan dotyczqcych praw1dlowego . odwodmema 3 wykopu_--_

|- w czasie postepu robét ziemnych. - - ' : :
. Zrédta wody, odstoniete przy wykonywamu wykopow nalezy ujqc W rowy i /Iub dreny Wody opadowe
i gruntowe nalezy odprowadzm poza teren pasa robét zmnmych : :

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

_.'6 1 Ogoine zasady kontmll Jakoscl robot
Ogolne zasady kontroh jﬂkOSCl robot podano w SST D M 00 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 6
6. 2. Badama i pomlary w czasne Wykonywama robot z1emnych

6.2 1. Sprawdzeme odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na  kontroli zgodnosc1 Z wymaganiami specyfikacji
okre$lonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektows.

Szczegdlnag uwage nalezy zwrécic na:

- wlasciwe vjgcie i odprowadzenie wéd opadowych,

- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysigkow wodnych.



6 2.2, Sprawdzeme jakosm wykonama robot .

.Czynnosm wehodzace w zakres sprawdzema Jakosc1 wykonama robot okreslono w pkc1e 6 SST D-02. 01
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego ' '

6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomi.aréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

‘Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badaft i pomiarow wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha ‘Minimalna czgstotliwose badan i pomiar6w

1 | Pomiar szerokoéci korpusu . | Pomiar tasma, szablonem, latg o dlugosci 3 m i
ziemnego - poziomicg lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na

2| Pomiar szerokosci dma prostych, w punktach gléwnych hiku, co 100 m na
TOWowW - fukach 0 R = 100 m co 50 m na fukach o R < 100 m

3 | Pomiar rzednych oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci '
powierzchni korpusu : o '
Ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar réwnodci -
| powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownoéci skarp

7 |Pomiar spadkn podluinego | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odst&;pach c0 200 m
o pow1erzchm korpusu lub dna oraz w punktach wqtphwych SRR
rowu -

'8 | Badanie zaggszczenia _gruntu Wskaz.mk zagf;szczema okredla¢ dla kazdej ulozonej
[ I U warstwy lecz nie rzadzle_] niz w trzech punktach na
1000 m? warstwy

6 3.2, Szerokosc korpusu ziemnego

'Szerokosc korpusu ziemnego hie moze rézmic sig od szerokosm pro_]ektewaneJ 0 w1.=;ceJ niz + 10 cm.
6.3.3. qudne korony korpusu 21emneg0 _ _ : ;o . :
: sz;dne korony korpusu zzemnego nie mogq rézmic 51@ od rze;dnych pro_]ektowanych o wu;cej niz -3 cm Tub +1

6. 3 4. Pochylenie skarp

' “Pochylenie skarp nie moze rozmc sn; od pochylenia prOJektowanego 0 wugcej mz 10% wanosm pochylema
wyrazonego tangensem kqta : : :

6. 3.5 Rownosc korony korpusu

- Nlerownosc1 p0w1erzchn1 korpusu zwmnego mlerzone latq 3-metrowq, me mogq przekraczac 3 cm.

e 6. 3.6. Rownosc skarp

: .N1er0wnosm skarp, mlerzone 1&‘[@ 3—metrowaa nie mogq przekraczac + 10 cm.

6.3, 7 Spadek pod}uzny korony korpusu

- Spadek pod%uzny pow1erzchn1 korpusu z1emnego Iub dna rowu, sprawdzony przez ponuar niwelatorem rze;dnych :
' wysokoscmwych, nie moze dawaé rozmic, w stosunku do rzgdnych pro_]ektowanych w1e;kszych niz -3 cm [ub ! B
6 3 8. Zagc;szczeme gruntu ;

. _Wskazmk zaggszezenia gruntu okreslony zgodme z BN—77/8931 12 [9] powmlen by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii-ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okreshc wskazmka zage;szczema_
nalezy olq‘eshé wskazmk odkszta’rcema Io, zgodnie normq PN- S-02205 1998 - . o

' _'6 4. Zasady postgpowama z wadllWle wykonanymi robotaml

Wszystkle materialy nie spehuajqce wymagan podanych w odpowwdmch punktach specyﬁkacy zostanq
odrzucone. Jesli materialy nie spehnaja}ce wymagafi zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlagciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech od okre§lonych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadnlczego wp{ywu na cechy
'eksploatacyjne drogl i ustah zakres i w1e1kosc potrqcen za obmzonq _]akosc _



- 7. OBMIAR ROBOT.
. 7 1. Ogé.lné zasady oblﬁiaru' rob6t
o .Ogélne zasady obmlaru robot podano w SST D~M 00. 00 OO ,,Wymagama ogé]ne” pkt 7.

7.2 Obmiar roboét z1emnych

J ednostka obmiarowg jest m’ (metr szescienny) wykonanych robét ziemmych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podanc w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagama ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i ‘wymaganiami Inzymera,
- Jezeh wszystkw ponnary i badama z zachowamem toleranc;t wg pkt 6 daly wymkl pozytywne _ :

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogélne ustalenia dot. podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogé]ne” pkt 9
Zakres czynnosci objetych ceng Jednostkowq podano w SST D-(2.01.01

-10. PRZEPISY ZWIAZANE
.10.1. Normy A . L
1. _PN—B 02480 1986 : Grunty budowlane Okreslema Symbole Podzml i opls .
S . _gruntow L .
2. PN-B- 04481 1988 . Grunty budowlane Badama probek gruntéw -
~ 3. - PN-B-04493:1960 - '  Grunty budowlane. Oznaczame kapilarnosci biernej RS
4. PN-S-02205:1998 - = Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
5. :BN-64/8931-01 - . Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
6. BN-64/8931-02 . - Drogi 'samochodowe. Oznaczenie .- modutu odksztalcenla
' '  nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczeme wskaznika zageszczenia gruntu

10.2 Inne dokumenty

. 8.~ Wykoname i odbidr robot 21emnych dla drog szybklego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
. 9. Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych GDDP,Warszawa 1998.
 10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pélsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997,
L1 Wytyczne wzmacmama podloza gruntowego w budowmctww drogowym IBDM Warszawa 2002 oo



D 02.01 01 WYKONAN]E WYKOPOWW GRUNTACH I—IV KATRGORII P

' _' 1. WSTEP

. L PrzedmmtSST ' ' I C ' I
- Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyﬁkac31 techmczne_] (SST) $3 Wwymagania dotyczqce wykonama

i odbioru wykop6éw w gruntach I-IV kat. w zwiazku z budows zjazdu publicznego z drogi wojewodzkiej nr 483

Lask — Czgstochowa na dziatke nr 813/2. Dojazd do budynku Strazy Pozame_]

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetarvowy przy zlecemu i real]za(:jl robot

wymienionych w punkcie 1.1,
'1.3. Zakres robot objgtych SST

_ Ustalenia zawarte w niniejszej specyﬁkacp dotyczq zasad prowadzenla robot z1emnych w czasie budowy uhcy
. Jw. 1 obejmuja wykonanie wykopow w gruntach meskahstych (kat 1- IV} —usume;me nadm1aru gruntu 1 ziemi.
organicznej w pasie ulicy . _ _ .

-1.4. Okresienia podstawowe _

.Podstawowe okreglenia zosta:ly podane w SST D-02.00. 01 pkt 1 4

. LA, Ogolne wymagama dotyczqce robot .
Ogolne Wymagan1a dotyczqce robot poda;no w  SST D 02. 00 01 pkt L.5.

o2 MATERIALY (GRUNTY)

' 'Matenal wystgpujqcy w podlozu wykopu jest gruntem rodZmem, ktory b@dzw stanoml podlcze naw1erzchn1 R

. Zgodme z “Katalogiem typowych  konstrukeji ‘mawierzchni “podatnych i pélsztywnych (121 pow1men

: -:charaktexyzowac si¢ grupg nosnosei G1 Gdy podloze nawierzchai zaklasyfikowano do mne} grupy nosnosc1 N
- nalezy podioze doprowadz1c do grupy nosnosci G1 zgodme z dokumentac_]a pI'Q]ektOWQ, S :

'.__3SPRZET : _ . L S
- Ogolne Wymagama i ustalema dotyczqce sprzgtu okreslono w SST D 02 00 01 pkt 3.

4. TRANSPORT - .
: Ogolne wymagama i ustalema dotyczqce transportu okreslono W SST D—(}2 00. 01 pkt 4

5. WYKONANIE ROBOT S

% Zasady prowadzema robét : ' '

- Ogolne zasady prowadzenia rob6t poda;no w SST D- 02 00. 01 pkt 5 _ : T ' :

- Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowad ich statecznosc W caiym okresw prowadzema robot a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaitowama skalp wykopu ich podcn;cm lub mnych
odstepstw od dokumentacp projektowej obciaza Wykonaweg, ..

Wykonawca powinien Wykonywac wykopy. w: ‘taki sposéb, aby grunty o roznym stopnlu przydatnoém_ :

ido budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w - sposob uniemozliwiajacy ich. wymieszapie. Odstgpstwo . - L

- od powyzszego Wymagama uzasadmone skomphkowanym ukladem warstw geotechmcznych, wymaga zgody_ DR

- . Inzyniera. -

'OdspOJone grunty przydatne do Wykonama nasypow powmny byé bezposredmo wbudowane W nasyp 1ub
" przewiezione na odklad. O ile Inzynier dopusci: czasowe sk}adowame odspo_]onych gruntow nalezy _]e_ e

o odpowiednio zabezpleczyé przed nadmiernym zawﬂgocemem

- 5.2. Wymagania dotyczgce zaggszczenia i nosnosci gruntu R ' ' _
-Zageszezenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych robot 21emnych powmno spelmaé wymagama, - .

5 dotyczqce mmlmalne_] wartosci Wskazmka zage;szczema (Is) podanego w tabhcy 1.

i Tabhca 1. Min. wartosci Wskazmka zage;szczema w wykopa,ch i mlejscach zerowych robot 21emnych :

Mmlmalna warcosc I dla:
Strefa _ o autostrad mnych drog
korpusu e idrog - “kategoria ruchu kategorla ruchu
S ekspresowych - KR3-KR6 KR1-KR2 '
Gérna warstwa o grubosci 20 ¢m 103 1,00 L0
Na g_%@b@k();m oq ZQ do 50 cm od 1,00 1,00 0,97
powierzchni robét ziemnych :

2 ezeh grunty rodzlme W wykopach 1 mJe_]scach zerowych nie spehna]q wymaganego Wskazmka zag@szczema, to :

. przed uJozemem konsurukcgl namerzchm nalezy Je do g@smé do waltoscl 15, podanych

i wtabhcyl



.Jezeh wartosm wskazmka zag@szczenla okreslone w tabhcy 1 nje mogq byc osxqgmc;te przez bezposrednie .
| zageszZczanie gruntow rod21mych, to nalezy podja¢ érodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozhwm]qcego '
. uzyskanie wymaganych wartosei wskaZnika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania srodk1 0. ile mie sg

okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi. - .
Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$nosé warstwy gruntu na powierzchni robét zmmnych na podstaw1e pomiary
wtornego modutu odksztatcenia Ez zgodme z PN- 02205 1998 [4] rysunek 4, : :

5.3. Ruch budnwlany

Nie nalezy dopuszczac ruchu budowlanego po dnie wykopu o Ile gruboéc warstwy gruntu (nadkladu) powyzeJ
: rzqdnych robét ziemnych jest mnigjsza niz 0,3 m.
'Z chwily przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
. wykonujgcych tg czymno$é budowlang. Moze odbywac su; jedynie sporadycz;ny ruch po_]azdow ktére nie -
- spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu. © o
~ Naprawa uszkodzeri powierzchni robot menmych, wymkajqcych z medotrzymama podanych powyzej warunkow )
'obclqza Wykonawce; robét ziemnych. : _ E

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

_ 6. 1. Ogolne zasady kontroli Jakoscl robot
Ogéne zasady kontroh _]B.kOSCl robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonama wykopow

: 'Kontrola wykonama wykopow polega na sprawdzemu zgodnosc1 z wymagamam1 okreslonyml W dokumentac;r E
_projektowej i SST. W czasie kontroh szczegdlng uwage nalezy ZWrocic na: S : o
~-5pos6h odspajama gruntdw-nie pogarszajqcy 10h wiasc1wosc1 :

" -zapewnienie statecznosci skarp, - o : A
“-odwodnienie wykopéw w czasie wykonywama robot i po 1ch zakonczemu

' -dokladno$é wykonania wykop6w (usytuowanie i wykonczenic), :

--zage;szczeme gorne_] strefy korpusu w wykop1e Wedhlg wymagan okreélonych w pkc1e 5. 2

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rabét

) Ogélne zasady obn:uaru robét podano w SS8T D-02. 00 01 pkt 7.

7.2, Jednostka obmlarowa v I
Jednostkq obmlarowq _]ESt m3 (metr szesc1enny) wykonanego wykopu
8. ODBIOR ROBOT _ i R

' Ogolne zasady OdblOI'll robot podano w SST D 02 00.01 pkt 8

o, PODSTAWA PEATNOSCI |

~9.1. Ogélne ustalema dotyczqce podstawy platnoscl '
B Ogolne ustalema dotyczqce podstawy piatnosm podano w SST D-02 00 01 pkt 9

9.2, Ceua gednostkl obmlarowej

'Cena wykonama 1 m’ wykopow w gruntach meskahstych obejmuje
Ce L prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze

= oznakowan]e robdt, -

=" wykonanie wykopu z transponem urobku na nasyp lub odk%ad obe_]muja}ce odspojeme przemleszczeme, o

' zatadunek, przewiezienie i wytadunek, _ . »
- 'odwodmeme wykopu na czas jego wykonywanla, :

— . profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp, :

'~ zageszczenie powierzchni wykopu, : : :

L przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratory_]nych wymaganych w specyﬁkacp techmcznq,
= rozplantowame urobku na odkladme S : A :

10, PRZEPISY ZWIAZANE _
Spis przeplsow zquanych podano W SST D 02.00, 01 pkt 10



D - 04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1L.WSTEP

1.1. Przedmlot SS8T '

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyﬁkac_gl techmczne_] (SST) sa wymagama dotyczqce wykonama
1 odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza
w zwigzku z budows zjazdu publicznego z drogi WOJedezkleJ nr 483 Lask — Czt—;stochowa na dziatke nr
813/2. Dojazd do budynku Strazy Pozamnej. _

1.2. Zakres stosowania SST .
Specyfikacja techniczna jest stosowana Jako dokument przetargowy przy zleceniu i reahzac_u robot

wymlemonych w punkcie 1. L.
1.3. Zakres robot Obj@tych SST -

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzema rObot zwiazanych z wykonamem
koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcp naw1erzchm

1.4. Okre$lenia podstawowe

. Okreslenia podstawowe sa zgodne 7 obowigzujacymi, odpowiednimi polskln:u normami i deﬁmc_]anu
-podanymi w SST D-M- 00 00.00 ., Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

.15 Ogolne wymagama dotyczzgce robot - o -
- 'Ogolne wymagama dotyczz;ce rObot pOdanO w SST D- M—OO 00 00 ,,Wymagama ogo]ne” pkt 1. 5
2. MATERIALY - | | - B |
' 'Nle wystf;pujq
3. SPRZE,T .

3. 1. Ogolne wymaganla dotyczace sprzetu
OgOlne wymagama dotyczqce sprze;tu podano w SST D M 00 00. 00 ,,Wymagama Ogolne” pkt 3
3.2. Sprzgt do wykonama robot ' o

: Wykonawca przystt;pujqcy do wykonama koryta i proﬁlowama podloza powmmn wykazac s1¢
" mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

.= ‘réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawxanym lemleszem Inzymer moze dopusc:lc R

wykoname koryta i profilowanie podioza z zastosowamem spycharkl z lermeszem ustaw1onym .
prostopadle do kierunku pracy maszyny, :

.~ koparek z czerpakami profilowymi (przy Wykonywamu quklch kory’c)

- —  walcow statycznych, w1bracyjnych lub plyt wibracyjnych. :

o Stosowany sprzq:t nje moze spowodowac mekorzystnego wplywu na Wlasclwosm gruntu podloza

. '_-4 TRANSPORT

- .4 L Ogﬂlne wymagama dotyczqce transportu E .. L . SR _
. Ogolne wymagama dotyczqce transportu pOdanO w. SST D-M—OO 00 00 ,,Wymagama Ogélne” pkt 4
A2 Transport matenalow : : A : . _

_Wymagama dotyczqce transportu matena?cow podano w SST D 04 02 0i pkt 4
s WYKONANIE ROBOT | : '

) -5 1 Ogolne zasady wykonama robot _ _ : . .
: OgOlne zasady Wykonama rObOt podano w SST D- M-OO 00 00 ,,Wymagama OgOlne” pkt 5
5 2. Warunkl przystqplema dO robot ' - s '

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonama koryta oraz proﬁlowama 1 zageszezenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wezesnigjsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza,jest mozhwe
wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. .
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze Odbywac sig ruch
. budowla,ny, mezvquany bezposredruo z wykonamem plerwszeJ warstwy naWIerzchm _ '



5.3. _Wykoname koryta

Paliki tub szpilki do pramdlowego uksztahowama koryta w plame i proﬁlu powmny byc wczesme_]
. przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogl i w rzgdach réwnolegtych do osi drogi lub W mny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw [ub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzgtu, a w szczegolnosei jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju grantu, w ktérym prowadzone
53 roboty i do trudnosci jego odsp()Jema

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$é nie pozwaia na zastosowanie maszyn, na przyklad :
na poszerzeniach lub w przypadku robot 0 malym zakresxe Sposob wykonama musi by¢ zaakceptowany -
przez Inzyniera. ' o
Grunt odspojony w czasie wykonywama koryta pownnen byé wykorzystany zgodme z ustalemam1
dokumentacji pI'Q]ektOWGJ 1 88T, tj. wbudowany w nasyp fub odwwzmny na odk%ad W migjsce wskazane
przez Inzyniera.

Proﬁlowame i zageszczenie podioza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre$lonymi w pkt 54.

5.4. Profilowanie i zageszezanie podloza

- Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
- Po oczyszczenlu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja

.. uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby rzg;dne terenu przed _ '
- profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza

+ Jezeli powyzszy warunek nie jest spe]mony i wystepuja zanizenia poziomu w pod}ozu przemdzmnym L
' “do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokosé zaakceptowanq przez Inzyniera,

. _: ‘dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajgcy wymagania oboma(zujafce dla gomej strefy korpusu, w. ilosci _
kOJllE:CZI’le_] .do uzyskania wymaganych rzednych Wysokoscmwych i zagq:scw warstwe; do uzyskama o

- -, wartosci wskaZnika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.
" Do profilowania podloza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany
~ w robotach ziemnych lub w inny sposib zaakceptowany przez Inzyniera.
Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zage;szczama Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia -wskaznika zageszczenia nie mniej szego od podanego
W tabhcy L. Wkaznik zagf;szczema nalezy okreslac zgodnie z BN- 77/8931 12 [5]. : :

_'Tabhca 1. Mmlmalne wartosm wskazmka zagf;szczema podioz.a (Is)

e : Mlmma]nawartosél dia:
Strefa - - | Autostrad i drog ~ " Tnnych drog

. korpusu . . -1 ekspresowvch _ Ruch cigzki - Ruch mnigjszy . .
SO S : P Y i bardzo ci¢zki -od cigzkiego -
| Gérna warstwa o gruboéei 20 cm 1,03 o 00 o 1,00
- Nagl@bokosmod20d050cm0d o IR
powwrzchm podioza : S 1,00 L 1,00 o 0,97

- _W przypadku gdy grubozmrmsty mater1a1 tworzacy pod%oze umemozllvvla przeprowadzeme badama_'_ Z '
'_'zagqszczenla, Lontrole zaggszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcu;zen plytowych Nalezy okresli¢ -

- pierwotny i wtérny modut odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931 02 [3] Stosunek wtornego
i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. S e
" Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zage;szczama powmna byc rowna wﬂgotnosm optymalne_} z toleranqq o
- od ~20% do +10%, : : . o

5.5. Utrzymame koryta oraz wyproﬁlowanego i zaggszcznnego pod]oza '

: Podloze (koryto) po wyproﬁlowamu 1 zageszczeniu powmno byc utrzymywane w dobrym stanie.
. Jezeli po wykonaniu Tobot zwmzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza ‘nastapi przerwa
*w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien . -

on zabezp1eczyc ‘podioze przed nadmiernym zamlgocemem ‘na przyldad przez roz{ozeme folu :

Tub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. .
- Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze nleglo nadrmernemu zaw1lgocemu to do uldadama kole_]neJ

- warstwy mo7na przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. . -

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoname mezb@dnych napraw
Jezeh zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KON TROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroh Jakoscx robét .
Ogolne zasady kontroh Jakosc1 robot podano w SST D-M—OO OO 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 6.



o wykona,c w punktach gléwnych fukéw pozmmych

'_6 2. Badama W czasie rnbot
6.2.1. Cze;stothwoéé oraz zakres badaﬁ 1 pomiaréw

Cze;stothwosc oraz zakres badan i pomjarow dotyczqcych cech geometrycznych 1 Zageszczenia koryta -
i wyprofilowanego podioza podaje tabiica 2. : : .

Tablica 2.Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiar()w wykonanego koryta i wyproﬁlowanego podioza

Lp. | Wyszozegolnienie badan ~© Minimalna czestotliwosé
i pomiaréw badai i pomiarow

Szerokosé¢ koryta 10 razyna 1 km

| Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

Spadki poprzeczne ™ 10 razy na 1 km

1

2

3 | Réwnosc poprZeczna "~ | 10.razy na 1 km
4

5

€0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

. okosci .
Rzgdne wysokosciowe 1drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
6 Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
| planie i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég
7 Zageszezenie, wﬂgotnosc w 2 punktach na leBIlIlE:_] dzialce roboczej, lecz nie

| gruntu podioza - - | rzadziej niz raz na 600 m”

' *) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowama osiw plame naIezy

'6 2..2 Szerokosc koryta (proﬁlowanego podloza)

: Szerokosé koryta i proﬁlowanego podloza nie moze roznié s1<; od szerokosm prcuektowanej 0-wigcej
niz +10 emi -5 cm. : .

. 6.2.3. R6wnosé koryta (proﬁlowanego podloZa)

. - Nieréwnoéci podiuzne korvta i proﬁlowanego podloza nalezy mlerzyc 4- metrowq latq zgodme z normq
~:BN-68/8931-04 [4]. .
- Nieréwnosci poprzeczne nalezy mlerzyc 4 men-owq %atq

Nieréwnosci nie mogg przekraczaé 20 mm

' 6.2.4. Spadki poprzeczne o

' Spadk1 poprzeczne koryta i proﬁlowanego podioza powmny byc zgodne z dokumentac;q projektowq B
* ztolerancja * 0,5%. .

- 625, Rz¢dne Wysokoscmwe . S . _ _
Réznice pomicdzy rze;dnyml wysokoscmwyml koryta lub wyproﬁlowanego pod;loza i rzgdnyxm b

B Proj ektowanyrm nie powmny przekraczac +1 cm, ~2 cm,

6. 2.6, Uksztaltowame 031 w plame

- Osw plame nie moze byc przesumf;ta w stosunku do o0si pI‘O_]ektOW&IlB_] 0 w1f;cej mz + 3 cm dla autostrad
i drog ekspresowych lub w1f;ce} niz+5 cm dla pozostalych drog o Lo :

6.2.7. Zaggszczeme koryta (proﬁlowanego podloza)

Wskaznik ‘zaggszezenia koryta i wyproﬁlowanego podloza okreslony wg BN 77/8931- 12 [5] o B

.. nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1. : .
Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje sie poréwnanie wartodci modu&ow odksztalcema
to warto$¢ stosunku widrnego do pierwotnego modu%u odksztaicema okreslonych zgodme z normq

- BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2. R ;
‘Wilgotnos$é w czasie zageszezania nalezy badaé wedlug PN B 067 14 17 [2] W11g0mosc gmntu podioza__. S

powinna byc réwna w11gotnosc1 optyma]ne] z to]eranc_]q od - =20% do + 10%.
: 6.3. Zasady postgpowama z wad11w1e wykonanyml odcmkaml koryta (proﬁlowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, kdre wykazujar wigksze odchylema cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienic do gleboko$ci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtorne zagqszczeme Dodanie nowego materiatu bez spulchmema wykonanej Wars‘m/y
jest niedopuszczaine.



7. OBMIAR ROBOT |
1L Ogolne zasady obmiaru rob6t _ . .
: Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M- 00 00.00 ,,Wymagama ogolne” pkt 7.

7 2. Jednostka obmiarowa

-Jednostks obmiarowq jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D- M-00.00.00 ,,Wymaga.ma ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami I_nzymera,
_]ezeh wszystkle pomlary i badama z zachowamem tolerancp wg punktu 6 daiy wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalema dotyczqce podstawy platnosci
Ogdne ustalenia dot. podstawy platnosa podano w SST D-M~OO 00. 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 9
9.2. Cena Jednostkl obmlarowej ' ' S

: _-Cena wykonama 1 m’ koryta obejmuje .

' .7 prace pomlarowe i roboty przygotowawcze, -

" odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowamem, _ " -
'~ - zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwwmcme na odklad lub nasyp, e

= proﬁlowame dna koryta lub pod%oza, B

. zaggszezenie, :
= uirzymanie koryta lub podtoza : ' :
- przeprowadzeme pomlarow i badar laboratoryjnych wymaganych w specyﬁkacy techmcz;ne_]
10. PRZEPISY ZWIAZANE _
' .Normy : e : .
L " PN-B- 04481 - _'Grunty budowlane Badania prébek gruntu R
- 2. . PN-/B-06714- 17 :Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie w11gotnosc1 _
-3 'BN—_64/8931—02 - Drogl samochodowe. Oznaczanie modulu odkszialcenia -

S : . nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie pIytq
g BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rown0§c:1 nawierzchni -
.' S planografem i tata . S
5. " BN-77/8931-12 Oznaczanie wskazmka zage;szczema gruntu L



1)-04.02.01  WARSTWY ODSACZAJACE
oL WSTEP _ )
1. Przedmiot Specyﬁkac_p Techmczne] Wykonama i Odbloru Rebot

'Przedmmtem ninigjszej szczegoiowe_] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczqce wykonama
i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych w zwigzku z budowa zjazdu publicznego z
drogi wojewddzkiej nr 483 Lask — Czestochowa na dma%ke; nr 813/2 Do_]azd do budynku Strazy Poza:me_]

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana _]B.kO dokument przetargowy przy zlecemu i realizacji robot
wymlemonych w punkcle L1 . _ : .

A3 Zakres robot oqutych SST

' Ustalema zawarte w mme_]sze_] specyﬁkacp dotyczq zasad prowadzema robot zquanych z wykonamem
- warstw.odsaczajgcych. : : - :

-. 1. 4 Okreslenia podstawowe

Ok:resiema podstawowe s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okreélemamx
' podanyml w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagama 0golne” pkt 1.4. - :

1.5, Ogolne wymagama dotyczace robot : R
' Ogolne Wymagama dotyczqce robot podano w SST D-M 00 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 1 5. '_ : '_ '_ o

L 2 MATERIALY RO
- 2 1. Ogolne wymagama dotyczace materlalow _ . : :
-Ogélne wymagama dotyczqce matenalow 1ch pozysklwama i skladowama, podano w SST D M-()O 00 00 .

- ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2, Rodzaje materlalow

_ Matenalaxnl stosowanynn przy wykonywamu warstw odsqczaj e;cych sar
. — Piaski - .
= pospolka,
— Zwiri mleszanka
_“a odcinajgcych - oprécz wyzeJ wymlemonych
- mla% (kam1enny) C

L 2.3, Wymagama dla kruszywa -

Kruszywa do wykonania warstw odsqczaj acych i odcmag qcych powmny spe]mac nast@pujqce Wﬂl’llnkl: _
_ _:a) szczelnosm okreslony zaleznoécu; : C o o _
: Dy . _5_..
-dgs'-:
--._'_gdzm T O ' L RS T
LDy - wymlar sita,’ przez ktore przechodm 15% ziarn wa:rstwy odcmajqcej lub odsqcza]qcej
¢ dgs - wymiar sita, przez kidre przechodzi 85% ziarn gruntu podloza.” - :
e Dila materiatow stosowanych przy Wykonywanlu warstw odsqczajqcych warunek szcze]nosm '
o ‘musi byé spetniony, gdy warstwa ta nie Jest ukfadana na warstw1e odcmajacej o : :
L by zag@szcza]nosm okreélony zaleznosmq ' .

3 'gdﬂe _ :
e Us wskazmk roznozmrmstosm _ ' R Lo o
. dﬁo - wym1ar sita, przez ktore przechodz1 60% lq'uszywa tworzqcego Warsth; odcma:] 3:021, o

_ dlo - wynuar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzgeego warstwe odcinajaca.

. Piasek stosowany do Wykonywama warstw odsqczajqcych i odcma_]qcych powmlen spelmac S
wymagama normy PN-EN 13043[5]. " : '
Zwir { mieszanka stosowane do Wykonywama warstw odsqczajqcych i odcma] qcych powmny spehuac
wymagania normy PN-EN 13043[3]. Miat kam1emly do warstw odsaczajacych :

1 odcinajacych powinien spelnia¢ wymagania normy PN-EN 13043 [4].



o 2.5, Sldadowame materlalow

250 Skladowame iruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczene do wykonama wars’mry odsaczajacej lub odcmaja}cej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczenin na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania,
" to Wykonawca robét powinien zabezpleczyc kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiemmymi. Podloze w mIejSCll skladowama powmno by¢ rowne, utwardzone i dobrze

odwodmone

3. SPRZET

S 3.1 Ogolne wymagama dotyczace sprzetu _ - .
_' Ooo]ne wymagania dotyczqce sprzgtu podano w 88T D M 00.00. 00 ,,Wymagama ogo]ne” pkt 3.
32. Sprze;t do wykonama robét '

' Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcmajqcej [ub odsqczaj acej powmlen wykazac si¢
mozliwoicig korzystania z nastepujacego sprze;tu
— réwniarek, spycharek
walcow statycznych,
- p%y‘t wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

!

4 TRAN SPORT _ : _

4. 1. Ogoine wymagama dotyczqce transportu : : C

o Ogohle Wymagama dotyczace transportu podano w SST D-M-OO 00 00 ,,Wymagama ogélne” pkt 4
E 4.2. Transport kruszywa - : L :

'Kruszywa mozna przewozw dowo]nyml srodkalm tmnsportu w warunkach zabezpleczajqcych je przed .
: zameczyszczemem zmijeszaniem z innymi materiatami, nadrmernym wysuszeniem 1 zawﬂgocemem

_ 5. WYKONANIE ROBOT
-.5 1. Ogolne zasady wykunama robét
g -Ogolne zasady wykonama robot podano w SST D M 00 00 00 ,,Wymagama ogohle” pkt 5.

52, Przygotowame podleza

.Pod%oze gruntowe powmno spe}maé wymagania oIcreslone w. SST D 02.00. 00 ,,Roboty 21emne” L
.. oraz D-04,01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zaggszezaniem podioza”. .
.. Warstwy odcinajaca i odsaczajgca powinny byé wytyczone w.sposob. umozhwmja}cy wykoname 1ch
zgodnie z dokumentacjg projektowa, z toleranqarm okredlonymi w niniejszych specyﬁkaqach R
Paliki hub szpilki powinny byé ustawione W 0si drogl iw rze;dach rownoleglych do 031 drog], lub A nmy
sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. :
- Rozmieszczenie palikow lub szpllek powinmo umoz11w1ac nac1qgme;c1e sznurkow lub hnek do Wytyczema

SN robdt w odste;pach nie w1@kszych niz co 10 m. -

| - 53 Wbudowamelzaggszczame kruszywa , |

. _..Kruszywo powinno byé rozklada:ne W warstwie o _]ednakoweJ grubosc1, przy uzyclu r()wn1ark1 o RO
" z zachowaniem wymaganych spadkdw 1 rzqdnych wysokosciowych, Grubosé rozlozonej warstwy_

~ luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnicto grubosé prolektowana, _
- Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsgezajacej lub odceinajacej -
‘0 ‘grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczgme -
* ukladania kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniéra warstwy poprzedniej.
W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zagc;szczemem Wymlemc
- kruszywo na materiat o odpowiednich wihasciwosciach, :
. Natychmiast po’ koncowym wyproﬁlowamu warstwy odsqczajqcej lub odcmajqcej nalezy przystqplc S
- -do jej zaggszezania. - e
- Zaggszezanie. warstw o przek:rcgu daszkowym nalezy rozpoczynac od krawe;dm i stopmowo przesuwaé _
- pasami podhuznymi- czesciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni -
- 0 jednostronnym spadku nalezy rozpoczynac od dolnej krawedzi i przesuwa¢ pasami podiuznymi
czesciowo nakladajgeymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi. -
Nieréwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszezania powirmy by¢ wyréwnywane na biezaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej
powierzchni.
- W 'miejscach n1edostc;pnych dla walcow warstwa odcmajqca i odsaczajqca powmna byc zag@szczana _
%ytami w1bracy3ny1m lub ubljakalm mechamcznyml 2 : : . - :



S Zag@szczame nalezy kontynuowac do 031qgn1f;c1a wskazmka zagf;szczema nie mmejszego od 1,0 wedlug
.normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wediug PN B- 04481 [1]. Wska,zmk zag@szczema nalezy
okredlaé zgodnie z BN-77/8931-12 [8].- -

"W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany W warstwe odsqczajch lub odcmajacq, :

‘uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wediug normalnej préby - Proctora, kontrole

. Zaggszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okreslié plerwotny i wtérny modut
odksztatcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6] Stosunek witdmego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna byc réwna w11gomosc1 optyma]nej z tolerancjg
od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy w11gotnosc kruszywa jest wyzsza od wilgotnogci
. optymalnej, k_ruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé
kruszywa jest nizsza od wilgotnodci _optymalnej, kmszywo nalezy zwﬂzyc okreslonq 1losc1q wody _
1r0wnomlerme wymleszac o _ _ _ _ o

s, 4. Odcmek probny

Nie dotyczy.
5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odeinajacej

Warstwa odsaczajaca i odcinajgea po wykonaniu, 2 przed u%ozemem nast@pnej warstwy powinny by¢

utrzymywane w dobrym stanie.
W .przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sig ruch pOJazdéw komecznych dla wykonama wyze; :

. lezacej warstwy nawierzchni. _
Koszt napraw Wymk]ych z mewlasmwego utrzymama warstwy obc1qza Wykonawce; robot e
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ' |
| B _-6 1 Ogolne zasady kontroll Jakoém robot

: Ogélne zasady kontroh Jakosm robdt podano W SST D—M 00 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 6.
6.2. Badama przed przystqplemem do robét .‘ L o

Przed przystqumem do robdt Wykopnawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzymemm Badama te powmny obgjmowaé
wszystkie whasciwosei kruszywa okreslone wp.23. _ .

6. 3. Badama w czasie robot _
6.3.1. Czt;stothwosc oraz zakres badan i pomrarow

: Cz&;stothwosc oraz zakres badar i pomlarow dotyczqcych cech geometrycznych i zage;szczema warstwy
_odsqczaj qcej i odcma_]qcej poda_]e tabhca 1. . S _ .

Tablica 1. ngstotliwos’;é oraz zakres badar'l ipo'miaré.»w warstwy bdsqczajqcej i odcﬁlajqcej

{Lp. |- WySZéZggéhliénjg R a Mlmmalna czgstotliwose badart
| .. badaf i pomiarGw . p - ] pomiarow
1 Szé;okd_ééwarsfwy_-. L 10fazyﬁalkm S e
"2: | Réwnosé poduzna | co 20 m na kazdym paSIe ruchu -
3 | R6wnoé¢ poprzeczna | 10 razy na 1km - '
4 | Spadki poprzec'zne'_*)_ [ 10 razyna i km

€0 25 m w 0s] jezdni i na jej kraw&;dz;lach dla autostrad i

5 Rze;d_ng wysokosciowe . . drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi w | ©0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
© | planie . - drég ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

7| Grubos¢ warstwy Podczas budowy: . : '
oo nt w3 punktach na kazdej dzmice roboczej, lecz nle rzadzwj

nizrazna 400 m* ¥

Przed odbiorem: a

w 3 punktach, lecz nie rzadzwj niz raz na 2000 m’

8§ | Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej niz raz na 600 m>

) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowama osiw pla.me nalezy Wykonac w punktach e
g%ownych hlkow pozmmych : : _ : o



. 6. 3 2. Szerokosc warstwy _
: 'Szerokosc warstwy nie moze sie r6znié od szerokosa pro_}ektowane_] 0 wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Réwnosé warstwy ' '

Nierdwnosci podhuzne warstwy odcinajace] i odsqczajqcej nalezy mierzyé
4 metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7].
Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajace] i odsaczajacej nalezy mierzy¢
4 metrows lata.
. Nlerownosm nie moga przekraczaé 20 .

- 6.3.4. Spadki poprzeczne

: Spako poprzeczne warstwy odcinajacej i odsgczajacej na prostych ihikach powmny byc zgodne
z dokumentac_;q pro;ektowq z tolerancja = 0, 5% :

6.3.5. Rzgdne Wysokosmowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokoscmwyml warstwy i rzqdnyml pro;ektowauynu nie powinny
przekracza¢ +1 cm i -2 cm.

6.3.6. Uksztahowame osiw plame

L O8w plame nie moze byc przesmu@ta w stosunku do osi pro_]ektowanej 0 wm;cej niz + 3 cm dla autostrad
A drég ekspresowych lub o wiecej niz = 5cm dla pozostalych drog o

6.3.7. Grubosc warstwy

. 'Grubosc ‘warstwy powmna byc zgodna Z grubosmq okreslonq W dokumentac_u prOJektoweJ_
' ztolera;nc_]qﬂ cm, -2 cm, B

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologlcznych, zosta.%a wykonana w dwoch warstwach nalezy mlerzyc

laczng grubosé tych warstw.,

Na wszystkich pomerzchmach wadhwych pod wzglf;dem grubosci Wykonawca wykona naprawe;

. warstwy przez spulchnienie warstwy na glebokos$¢ co najmniej 10 cm, uzupehneme nowym materiatem

o odpowiednich wilaciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zageszezenie. _
g Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastqpl ponowny pomla,r _
‘iocena grubosm warstwy wedlug wyZej podanych zasad na koszt Wykonawcy .

: '_ 6 3. 8 Zage;szczeme Warstwy _ S . . _
o Wskazmk zage;szczema warstwy odcmajqcej i odsqczage;cej, okreslony wg BN-77/8931 12 [8] nie

e powinien byé mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczema warstwy stosu_]e su; porowname wartoém modu}ow

.. odksztatcenia, to warto$¢ stosunku widrnego do pierwotnego modutu odksztaicema ok:reslonych zgodme . .- .

z normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna byc wigksza 0d 2,2. :
. Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggszozenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714- 17 [2]
' Wllgotnosc kruszywa powmna by¢ réwna w11g0tnos<:1 optymahle_] Z toleranqq od —20% do +10%

' g '6.4 Zasady postgpowama z odcmkam] wadllvne wykonanyml

Wszystkle pow1erzchme ktore wykazujq w1e;ksze odchylema ‘cech geometrycznych od okreslonych
- W D. 6.3, powinny by¢ naprawmne przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 Cim, ‘Wyrownane . © .

- powtérnie . zageszczone. Dodanie nowego “materiatu - bez spulchnienia’ wykonanej ' warstwy -

- jest medopuszcza]ne

7. OBIV[[AR ROBOT '
AR Ogélne zasady obmlaru robot
_ | Ogolne zasady obmlaru robot podano ' SST D- M 00 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 7
12 Jednostka obmlarowa :
S Iednostkq obmlarowq _}SSt m’ (metr kwadratowy) warstwy odcmaja(ce_] i odsqczajqcej

-8 ODBIOR ROBOT

Og(’ﬂne zasady odbiora robét podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt 8.

. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
Jjezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
S 9.1 Ogolne ustalema dotyczace podstawy platnosc1
Ogélne ustalenia dot. podstawy p}atnoscn podano w SST D-M-OO 00.00 ,,Wymagama ogo]ne” pkt 9

9.2. Cena Jednostkl obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odsqczajqcej Vlub 0d01najqcej z kruszywa obe_}muje
— prace pomiarowe,
. — dostarczenie i rozlozenie na uprzedmo przygotowanym podiozu warstwy materla{u o grubosm
1 jakosci okreslonej w dokumentacji projektowe; i specyfikacji techmcz.nej, o S
. —. wyréwnanie ulozonej warstwy do  Wyinaganego proﬁlu, -
"'~ zageszczenie wyprofilowancj warstwy,
= przeprowadzenie pomiaréw ibadan 1aborator3gnych wymaganych w specyﬁkacp techmczne],

e utrzymanle warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1 Normy . :
1.+ PN-B-04481 - " Grunty budowlane Badamaprobek gruntu
2.0 PN-B-06714-17 - - - Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci’
3. 'PN-EN-13043 = Kruszywa mineralne. Kruszywo natura]ne do naWIerzchm
T Lo oo odrogowyceh . Zwir i mieszanka .
© 4. PN-EN13043.° = - Kruszywa mmera]ne Kruszywo 1amane do naw;erzchm
e drogowych
S50 PN-EN 13043 - Kruszywa mmeralne Kruszywo natura]ne do naw1erzchm
AR © . - drogowych. Piasek -
6. . BN-64/8931-02 " Drogi samochodowe. Oznaczame ]IlOdllhl odksztalcema
' _ ' -nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta =
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawzerzchm :
' B : planografem i taty

8. BN—I77_/8_93_1—12 SR Oz:naczame wskazmka zage;szczema gruntu o



'D-04.04.00 PdDBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OG()LNE
D-04.94.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO STABILIZOWAN EGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST : ' '

- - Przedmiotem niniejszej szczego}owej specyﬁkacp techmcznej (SST) 53 wymagania dotyczqce Wykonama '
1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie -

w zwiazku z budows zjazdu publicznego z drogi WO]GWOdele_] nr 483 Fask — ngstochowa na dzm}k@ nr

813/2, Dojazd do budynku Strazy POZ&I‘DC_]
1. 2 Zakres stosowama 88T

Specyﬁkac_]a techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecemu i realizacji robot
Wymlemonych w punkcie 1.1. . _ : .

1.3. Zakres robot oqutych SST .
Ustalenia - zawarte . W nmlejsze_] specyfikacji dotycza zasad prowadzema robot zquanych

.Z wykonywaniein podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie ‘wg PN-§-06102 [21] i obe_]mu]e BRI

SST D-04.04.02 ; Podbudowa z kruszywa tamanego stabﬂlzowanego mechamczme” I o

s Podbudowe; z kruszyw stablhzowanych mechanicznie wykonuje si¢ w pasie chodmkow i zjazdow gosp s
- do posesji oraz droge do_]azdowq do ‘budynku, zgodme z ustaleniami podanymi ~w dokumentacp .

.. projektowej jako. podbudowg zasadmcza, wg Katalogu typowych konstrukcp naw1erzchn1 podatnych 1
- p6lsztywnych [31].. " . L o . . :
1.4, Okreglenia podstawowe SRR _

- 1.4.1, Stabilizacja mechaniczna - proces technologmzny, polegajqcy na odpowwdnun zage;szczemu
\d optymalne_] w11gotnos<:1 kruszywa 0 wiasc1w1e dobranym uzmrmemu :

' 1. 4 2 Podbudowa Z kruszywa }amanego stablhzowanego mechamczme Jedna Iub wigcej warstw

| ZAgesZCTONe] mleszankl ktora stanowi warstwe nosng nawmrzchm dI'OgOWB_]

: 1. 4.3 Pozostale okreélenia podstawowe s zgodne 7 0b0w1qzu3a}cym1 odpow1edmm1 polslcnm normaml '
‘orazz deﬁmc_]am1 podanyml w SST D-M 00 00 00 ,,Wymagama ogo]_ue” pkt 1 4 .

1 5 Ogﬁlne wymagama dotyczace robot _ : : :
) _ 'Ogolne wymagama dotyczqce robot podano w SST D M-OO 00. 00 ,,Wymagama ogo]ne” pkt 1. 5

2. M_ATERIALY S _
2 l Ogolne Wymagama dotyczace matenalow L _ - . _
g Ogolne wymagama dotyczqce materla%éw ich pozysklwama i skladowama, podano w SST D M 00 00 00_ '

N -',,Wymagama 0golne” pkt 2.

22, Rodzaje materlalow

L Matena}em do wykonama podbudowy z kruszyw Iamanych stab1hzowa,nych mechamczme powinno byc :
- kruszywo' lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych E
i otoczakéw albo ziarn zwiru wiekszych od 8 mm. A N
Kruszywo powinno byc ~1e:dnorodne bez zameczyszczen obcych i bez domleszek gImy

- 2.3. Wymagama dla materlalow

10230, U21a_m1enle_ kmSZ_)""’a o



Krzywa uziarnienia kruszywa okreélona wedhlg PN-B- 06714-15 [3] powmna lezec mle;dzy krzywyml
gramcznyml pol dobrf:go uziarnienia podanyml na rysunku 1

Frokoie

0o _pigskowa iwicgwa 0
.50 ' £ / 1
§a - _ / 2.
S _ - ' A // i
tow ;M . // i S
: . ] ] o
5 4 2 LA 0 .
£ »d ) " g
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& : g : &
) ///? \-‘ 80
B - - - - : . e
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Bak m:z,{—a srfa ‘mm

Rysunek 1. Pole dobrego uziamienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy

: .. wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej

12 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gorng warstwe) Tub podbudowc; Jednowarstwowq

1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolng warstwe;)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przeblegac od doIne] krzywej gramcznej
uziarnienia do gérnej krzywej graniczne; uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar nzgwu;kszego Ziarna.
kruszywa nie moze przekraczac 2."3 grubosm Warstwy ukladanej Jednorazowo '

2 3.2, Wla§c1w0501 kruszywa
: Kruszywa tamane powmny spehnac Wymagama okreélone w tabhcy 1

~ Tablica L
. S Badania
p. Wyfz?zegro%meme wediug
wladciwosci : N,
- T zasad-
5 nicza
1 -+ Zawarto$¢ ziam mniejszych od 2 do PN-B- - .
C | miz 0,075 mim, Y% (m/m) -y A0 0 | 06714
+2 ¢ | Zawarto$¢ nadziarna, -0 cop0 o ) PNB- -
| % i), mewu;ce] niz 3| oeTia
~ : -1573]
3 Zawm’coéé Ziam meforcnmych G PN-B- -
-] %%(m/m}, nie wigcej niz S 3_5 ) 06714
e R : 16 [4]
-4 | Zawartoéé zanieczyszczen
: drganicznych %(m/m), nie 1. | FPN-B-
wiecej niz _ | 0448111]
3 | Wskaznik piaskowy po pigcio- o
| krotoym zagt;szczem}:l IIl:Eﬂ?OdQ od 30 BN- -
| Tlub M wg PN-B-04481, % ~ | 9070 |  64/8931
L ] . --01 [26]
6 Sc1craln0ééwa;bmc Los L
0| Angeles vt
a) Scieralnosé catkowita po :
- pchlej liczbie obrotéw, me .
| wigeej niz 35 . :
b} Scieralnosé czq,sclowa po ) PN-B-
1/5 pelngj liczby obrotéw, nie 06714
wiecej niz 30 -42 112]
7 NasquhwoSé %(m!m) nié PN-B-
wiecej niz B o3 06714
N -18[6]
8 | Mrozoodpornosé, ubytek . o " PN-B- -
- | masy po 25 cyklach zamraza- | . 5. - [ 06714
‘| mia, %(m/m), nie wiecejniz | -1907]



Rozpad krzemianowy i Zela- . 06714

zawy fgcznie, % (m/m), nie . . - -37[10]
wigce] niz - : : PN-B-
06714

16 | Zawartos¢ zwigzkdw siarkd w

przeliczeniu na SOs, A(m/m) 1 PN-B-

nie wigeej niz 06714
-28 [91

11 | Wskanik no$nosci Wyee mic-
.| szanki kruszywa, Y, mc

mnicjszy niz: :

a} przy zageszezeniu Is =1,00 80 PN-S-

b) przy zageszezeniu Is > 1,03 120 06102

2.3.3. Materialy do ulepszania whasciwosci kruszyw

Do ulepszania wladciwosci kruszyw stosuje sic:
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
—_ wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioly lotne wg PN-5-96035 [23],
o= zuzel granulowany wg PN-B-23006 {18]. ERRRIT : Lo
. Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunlqem uzyskama rownorze;dnych efektow ulepszama

. '_kruszywa ipo zaakceptowamu przez Inzyniera. -~ . -
K ROdZﬂ_] 1 1Iosc dodatku uiepsza}qcego nalezy prmmowac zgodme z PN—S 06102 [21]

2.3, 4 Woda
: Nalezy stosowac wode wg PN-B-32250 [20]

) SPRZET

| 3.1. Ogo]ne wymagama dotyczace sprzt;tu

' Ogé]ne wymagama dotyczace sprzqtu podano w SST D—M~00 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 3
3.2. Sprzgt do wykonama robot o

Wykonawca przystepujacy do wykonama podbudowy z kruszyw stablhzowanych mechamczme
- powinien wykazac sig mozhwoémq korzystania z nastgpujgcego sprzetu: :

‘a) mieszarek do wytwarzama mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujqce wodf; Mleszarkl
.. powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o mlgotnoém optymalnq],
b) réwniarek albo ukladarek do rozktadania mieszanki, -

" ¢y walcow ogummnych i stalowych wibracyjrych tub statycznych do zag@szczanla W mleJSCaCh trudno _
. dostepnych powmny byc stosowane zagqszczarkl plytowe ubl]akl mechamczne Tub male walce RO

mbracy]ne

4 TRANSPORT _ : :

4 1. Ogélne Wymagama dotyczqce transportu o

Ogolne wymagama dot. transportu podano w SST D M—OO 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 4 .
4.2, Transport materlalow ' '

. Kruszywa mnozna przewozac dowo]nyml srodkarm transportu W warunkach zabezpleczajacych
L Je przed zameczyszczemem Zmieszaniem Z mnym1 matenalam1 nadmlernym Wysuszemem
. izawilgoceniem. - -

. Transport cementu powinien odbywac sig zgodme z BN- 88/673 1—{)8 [24} S ' '
B Transport pozostalych matcnalow powmlen odbywac su; zgodme zZ wymagamanu norm przedmmtowych

5. WYKONANIE ROBOT -
5.1. Og_olne zasady wykonama robot
Ogolne zas'ady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

- Podloze pod podbudowg powinno spelmiaé wymagania okreslone w SST D-04.01. 01 »Koryto
wrazzproﬁlowamemizag@szczemem pod}oz iSST D-02 00. {)1 ,,Roboty ziemne”. oo



Podbudowa powinna byc uh)zona na podlozu zapeWmlajqcyln meprzemkame drobnych czqstek gruntu _
do podbudowy. .
Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzw WZOorem;

=15 <5 e

w ktérym:

D5 -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodz1 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy

odsaczajacej, w milimetrach,
dys - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podfoza, w milimetrach.
Paliki hub szpilki do prawidlowego. uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane. .
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleg%ych do osi drogi, lub w mny -
sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno um0211w1ac nac1qgme;c1e sz;nurkéw lub linek do wytyczema
" tobdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5, 3 Wytwarzanpie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o §ciéle okredlonym uziarnienin i wﬂgotnoém optymalnej na.lezy wytwarzac
w mieszarkach gwarantujqcych otrzymanie  jednorodnej mieszanki. Ze wzglgdu na koniecznosé
" zapewnienia jednorodnosci nie dopuszeza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczego]nych _
- frakeji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na mlejsce J
_ wbudowama w taki sposob aby nie uleg}a rozsegregowamu i wysychamu SRR

. "_-5 4. Wbudowywame i zaggszczame ntieszanki -

Mleszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstw1e 0 JednakoweJ gruboscl takle], aby je_]
ostateczna .grubos¢ po zageszezeniu byla rowna grubosct projektowanej. Grubosé warstwy powinna byé
‘zgodna, po zageszczeniu, z podanq w dokumentacji projektowej. Warstwa podbidowy powinna byé
rozlozona w sposéb zapewmajqx:y osiggnigcie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
‘W podbudowie skladajacej si¢ z dwu warstw kruszywa, kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana
i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy '
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedme_] warstwy. przez Inzyniera.
. Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas Zageszezanja powinna odpowiada¢ wilgotnosei optymalnej, :
* okreflonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiatl nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaé 0SUSZONY przez mieszanie 1 napowietrzanie. Jozeli wilgomosé mieszanki -
kruszywa jest nizsza od optymalnej ‘o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong
iloscig wody 1 réwnomiernie wymieszana. W przypadku gdy Wllgotnosc mleszankl kruszywa Jest WyZsza
~ od optymalnej 0 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyé. :
- Wiskaznik zaggszezenia podbudowy wg BN-77/8931-12 - [29] powmlen odpowxadac przyjq:temu
p0210m0w1 Wskazmka nosnosm podbudowy Wg tabhcyl lp 11 _ _ : _

5.5, Utrzymame podbudowy '

o .-'::_Podbudowa po wykonamu a przed ulozemem hastepnej wa.rstwy powmna byc utrzymywana w dobrym. L
- -stanie. " Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera,” gotowa podbudows; do ruchu. : '
B budowlanego to jest obowigzany naprawic wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten .

s ruch Koszt napraw wynﬂdych z nlewlasc1wego utrzymama podbudowy obcu;za Wykonawce; robot

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

:6 1 Ogolne zasady kontroll ]akosm robét _ '

.Ogo]ne zasady kontroh Jakosc: robot podano W SST D M—OO 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 6
6.2. Badama przed przystaplemem do robét . '

- 'Przed przystqumem ‘do Tob6t: Wykonawca powunen Wykonac ‘badania kruszyw przeznaczonych )
. do Wykonama robot i przedstaww wyniki .tych badan - Inzynierowi ‘'w celu akceptacjl matenaiow
: _:-Badama te powmny Obf:_]mOW&é wszystk1e wiasmwoscl okreslone W pkt 23 mme_]szej SST

© 0.3, Badama w czasxe robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badafi iﬁomiaréw '
Czestotliwos$¢ oraz zakres badaft podano w tablicy 2.



. Tabhca 2. Cze;stothwosc ora zakres badas przy bud0w1e podbudowy z kruszyw o
- - stabilizowanych mechanicznie :

Czestotliwo$é badan
Maksymalna
powierzchnia
podbudowy przy-
padafaca na _]cdno
badanie (m )

| Mmimalna liczba
badan na dziennej

Lp. _ Wyszczegoh_nemg bada.n. | igistce robocre]

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnos¢ mieszanki 2. .| - 600 -

1 prébka na 1000 m*

dla kazdej partii kruszywai -
przy kazdej zmianie lcruszywa

3 | Zageszczenie warstwy

4 | Badanie w}aéciwoéci kruszgwa wg tab. [, pkt 2.3.2

. 6.3.2. Uzmrmeme mleszanki

" Uziarnienie Imeszankl powinno byé zgodne z wymaga;mam1 podanynu w pkt 23. Probk1 nalezy poblerac

‘W sposéb losowy, z rozfozonej warstwy przed Je_] zagc;szczemem Wymkl bada.ﬂ powmny byc na blezqco_' L

B :' przeka,zywane Inzynierowi.
N - 6.3.3. Wllgotnosc mleszankl

E 'Wllgotnosc ‘mieszanki powmna 0dpow1adac w1lgotnoscl optymalnej, okreslonej wed’(ug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%. : e _
_ Wﬂgotnosc nalezy okreshc wedtug PN-B-06714-17 [5] :

6.3.4. Zag@szczeme podbudowy

. Zaggszezenie kﬁZdQ] wanstwy powmno odbywac s1e; az do OSIng(;Cla wymaganego Wskazmka

: zaggszezenia. . -
" Zageszczenie | podbudowy na]ezy sprawdzaé wedlrug BN—77/8931 12 [30]
gdy przeprowadzeme badania jest - niemozliwe ze wzgledu . na grubozmmmte kruszywo kontrolg

W przypadku D

‘zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obclqzen plytowych, wg BN 64/8931 02 [27] 1 nie rzadzlej a

iz raz na 5000 m?, fub wedhug zaleceri InzZyniera. - . :
Zaggszczeme podbudowy Stablhzowane_] mechanicznie nalezy uznaé za praw1d10we gdy stosunek

wtérnego modulu £, do pierwotnego modu?(u odksztalcema E Jest nie w1<;kszy od 2,2dla kazdej warstwy L i

: konstrukcyjne_] podbudowy

' 635 Wia:ﬁmwosm k]‘uszywa L

s -”Badama kruszywa powmny obejmowac ocenf; WSzystklch wlasawoscl okreslonych w pkt 2 3. 2

Prébki “do badan pehych powmny byc poblerane przez Wykonawce; w sposob losowy w - obecnosci o

" Inzyniera. ©

6 4 Wymagama dotyczqce cech geometrycznych podbudowy
6. 4 1. Cze;stothwosé oraz ‘zakres pomla;réw _ o . _
i Cze;stothwoéc oraz zakres pomlamw dotyczqcych cech geometrycznych podbudowy podano w ta.bhcy 3.

Tabhca 3. Czqstothwosc oraz Zakres pomiaréw wykonaneJ podbudowy Z kruszywa .
stablllzowanego mechamczme B .

Lp. ] Wyszczegolmeme ba_dan i pomlar(_’Jw . MJnlmalna cze;stoﬂlwosc pomlarow

1 | Szerokoéé podbudowy |10 ra.zy nalkm’ :

2 | Réwnosé podtuzma co 20 m tata na kazdym pasif: ruchu

3 | Réwnosc poprzeczna 10 rézy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne® : 10razynalkm
"5 | Rezgdne wysokosciowe o leo100m




6 | Uksataltowanie osi w planie® - c0100m -

7 | Grubosé podbudowy

Podczas budowy: - -

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem: '

w3 punktach {ecz nie I’Zﬂlee_] niz raz na
2000 m®

8 | Nosnosé podbudowy: :

| - modut odksztalcenia ] co najmniej w dwoch przekrOJ ach na
o o kazde 1000 m .

co najmniej w 20 punktach na kazde . -

'—ﬁgif;cie spr@ijste -
' : 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych 1 uksztahowama osiw plame nalezy wykonac w punktach
glownych lukow poziomych. _ _ _ _ ,

6. 4.2. Szerokosé podbudowy

~ Szerokos¢ podbudowy nie moze rozn1é si¢ od szerokosci pro_]ektowaneJ o wn;ce] niz +10 cm, -5 cm.
~ Na'odeinkach Jezdm bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna byé w1§'ksza od szerokosm
E warstwy wyze_; lezqcej 0 waﬂosc wskazanq w dokumentacp prOJektoweJ " S R

6.4.3. Rownosc podbudowy

_N1erownosc1 podhlzne podbudowy nalezy n:uerzyc 4-metrowq latq lub planografem Zgodme

- zBN- 68/8931- -04 [28].. : _ E

"~ Nieréwnosci poprzeczne podbudowy naIezy mlerzyc 4-metrowq }atq
Nieréwnosci podbudowy nie - moga przekraczaé IOmm :

- 6.4.4. Spadk1 poprzeczne podbudowy _ : _
Spadkl poprzeczne podbudowy powmny byc zgodne z dokumentaqq prOJektowq, z toIeranCJq + 0 5 %.
6.4.5. Rze;dne wysokoscwwe podbudowy L Tt ' '

- ‘Roznice pomigdzy rzc;dnyrm wysokoscmwyml podbudowy i rze;dnym1 pr()jektowanyml me powmny-
przekraczac +1 cm, —2 cm. - _ _ :

_ 6.4. 6 Ukszta}towame os1 podbudowy i ulepszonego podloza
'Podbudowa W plame nie moze byé przesumgta 0 w1f;ce_] niz+ + 5 cﬁ
) 6.4.7. Grubosc podbudowy & S .
| Grubosc podbudowy nie moze su; ToZnic od grubosm prOJektowaneJ 0 w1e;cej mz + 10%, '_ E
: 6 4 8 Nosnosc podbudowy ' T ' ' o

= modul odkszta%cema wg BN 64/8931 02 [27] powmlen byc zgodny z podanym w tabhcy 4,
L= ugl@me spre;zyste wg BN—70/893I 06 [29] powmno byc zgodne Z podanym w tabhcy 4

o Tabhca4 Cechy podbudowy

_ Wymagane cechy podbudowy
- Podbudo_wa o L Mi o dl dksptal
1 zkruszywa o | - Wskaznik oo | Minim; ymo i odksztal-
wskaZniku | zageszczenia M.aksymalne ugiece cenia mierzony plyta o
Wgemie | Js mie sprezyste pod kolem, mm |- §redmcy 30 om, MPa. -
mmejszym mnigjszy niz | SR SRR . . -
‘miz, %] ' S : w | -od plerwszego | od druglego
ML, o 40kN ) ~S0KN - . obeigzenia E, ‘obciazenia B,
60 | a0 140 | 160 S 60 200
80 . 1,0 1,25 -1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180




| 6. 5 Zasady postgpowama z wadllwxe wykonanyml odcmkaml podbudowy .

6. 1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wicksze odchylema od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane
1 powtdrnie zageszezone. Dodame nowego ‘materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy Jest
‘njedopuszezalne.

- Jezeli szerokosé podbudowy jest mme_]sza od szerokosm pro_]ektowanej 0 w1f;ce_] niZz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe
~* przez spulchnienie warstwy na pelna grubosé na calej szeroko§ci poszerzenia lub w przypadku budowy

' nowq _}eZdIlI do polowy szerokosci pasa ruchu, do}ozeme matenalu i powtorne Zageszczemie. _

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

~ Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglf;dem grubosm Wykonawca  wykona naprawg
podbudowy. Powicrzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy
- na odpowiednia glebokos¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupe]mone nowym materlalem 0 odpow1edmch '
whasciwo$ciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.
- Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wykonamu tych robot nastqp1 ponowny ponuar _
1iocena grubosm warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy el '

6. 5.3 N1ew1asc1wa n0oSNosE podbudowy

- Jezeli nosnosé podbudowy bedzie II]IIlB_}SZ& od wymaganej, to Wykonawca wykona wsze]kze roboty i
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera. -
Koszty tych dodatkowych rob6t poniesic Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nogci

: podbudowy wymk’(o z mewiasmwego wykonama robdt przez Wykonawcg podbudowy. . o

7. OBMIAR ROBOT

7. 1 Ogolne zasady obmiaru I'Obf.}t : S

| .Ogo]ne zasady obmlaru robot podano A4 SST D- M 00 00, 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 7.

._72 Jednastka obmlarowa B . s _

'.Jednostkq obmlarowq Jest m? podbudowy VA kruszywa stabllmowanego mechamczme W przypadku e
HOWG_] konstrukqu oraz m w przypadku Wyréwnama 1sﬂuejqcej jezdm kruszywem : _

8. ODBIOR ROBOT

Ogé]ne zasady odbloru robot podano w SST D~M 00.00. 00 ,,Wymagama ogo]nc” pkt 8. NIy .
- Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzymera _]ezeh wszystkle
- -pomlary i badama z zachowamem tolerancp wg pkt 6 daly Wymkl pozytywne ' _

9. PODSTAWA PLATNOSCI o

- :_. 9 1 Ogélne usta[ema dotyczace podstawy platnoscl

' _ Ogo]ne ustalema dot podstawy p}atnosm podano W SST D—M-OO 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 9
_9 2. Cena Jednostkl obmlarowej L

Cena wykonania 1 m? podbudowy obe]muje L
—.. prace pomiarowe i roboty przygotowawcze o
. — - oznakowanie robdt, °
© — sprawdzenie i ewentualnq napraweg podloza, S
' - przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z receptq, :
- — “dostarczenie mieszanki na Ime_}SCB wbudowama, '
- -rozhozenie mieszanki, e :
- zageszezenie rozlozonej nueszankl : S
— przeprowadzenie pomiarow i badan Iaboratomnych okreslonych w specyﬁkac_il tE:ChIllClee_],
- utrzymame podbudowy w czasie robdt.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

14,

SIS

2T

- 10.2. Inne dokumenty | _ : S : : :
3 1. Katalog typowych konstrukcp naWIerzchm podatnych 1 polsztywnych IBDLM Warszawa 1997

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12.
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10.  PN-B-06714-37
11 PN-B-06714-39
12, PN-B-06714-42
" 13, PN-B-06731
PNB-11111
©15.  PN-B-11112
16, PN-B-11113
17, PN-B 19701
18 PNCB23006
19, PN-B-30020 -
20, PN-B-32250 =
PN-S-06102 -
22, PN-S-96023
23.. PN-S-96035 .
24, BN-88/6731-08 -
25. BN-84/6774-02 .
26, BN-64/8931-01
BN-64/8931-02
o BN—68/8931 04'
- 29, BN—70/8931—06 :
30. BN- 77/8931 12

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obeych '

Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie skladu ziarmowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie nasigkliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oz;uaczame mrozoodpornosci

metoda bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczame zawartosci
zanieczyszczeh organicznych :

Kruszywa mineralne. Badama Oznaczanie zawartosm siarki
metodg bromowg

Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczame rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badanla Omaczame rozpadu
zelazawego . : '

-Kruszywa mineralne. Badama Oznaczame smera]nosm W
- bebnie Los Angeles « - @ . T
- Zuzel wielkopiecowy kawaikowy Kruszywo budowlane i

- drogowe. Badania techniczne :

Kruszywa mineralne. Kruszywa natura]ne do naw1erzchn1

drogowych. an‘ i mieszanka

Kruszywa mmeralne Kruszywa %amane do naWIerzchm
drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

. drogowych. Piasek
. -Cement. Cement powszechnego uzytku Sktad, wymagama
- 1ocena zgodnosm '
- Kruszywo do betonu lekklego

Wapno .

‘Materiaty budowlane Woda do betonu i zapraw o
Drogi'samochodowe. Podbudowy Z kruszyw stablllzowanych
.- ‘mechanicznie -
-:'Konstrukqe drogowe Podbudowa 1 naw1erzchma z thlczma

kamiennego

-+ Popioly lotne o

** Cement. Transport i przechowywame :
" Kruszywo mineralne. Kruszywo kam1enne lamane do
nawierzchni drogowych - ' =

Drogi samochodowe. Oz;naczdme wskazmka plaskowego

- Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia ~ .
. nawierzchni podatnych i podloza przez obcmzeme piyta

Drogi samochodowe. Pomiar rownoscn naw1erzchn1

- planografem i latg .
‘Drogi samochodowe. Pomiar ugle;c podatnych

ugieciomierzem belkowym _ .
Oznaczame wskazmka zage;szczema gruntu L



D 05. 03.23A NAWIERZ‘CHNIA z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
1. WSTI«;P :
1.1. Przedmiot SST

' Przedmiotem niniejszej szczegéloweJ specyﬁkaql techmczneJ (SST) S3 wymagania dotyczqce wykonama
1 odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej w zwiazku z budowa
zjazdu publicznego z drog1 WO]GWOde.lQ} nr 483 Lask — Czs;stochowa na dziatke nr 813/2. DOJaZd do budynku

" Strazy Pozarnej _ _
_ 1.2. Zakres stosowama SST

."Specyﬁkaqa techmcz:na jest stosowana Jako dokument przetargowy przy zlecemu i reahzacp rob6t
: Wymlemonychwplmkme 1.1, _ S o .

- 1.3. Zakres robot objetych SST

~ Ustalenia zawarte w niniejszej spécyﬁkaq1 dotyczq zasad prowadzema fobét .z{via(zanych
- z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej. o
Betonowa kostka brukowa stosowana )est do ukladama nawzerzchm zjazddéw oraz drogi dojazdowej do .

© budnku. _
' 1 4, Okreslema podstawowe :

1.4. 1. Betonowa kostka brukowa prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy SRR

. “$cieralnej nawierzchni, wykonany ~ metoda wibroprasowania .z betonu mezbrOJonego mebarwmnego S
" lub barwionego, jedno- Tlub dwuwarstwowego charakteryzujqcy s1¢ kszta.hem ktory umozhw1a WZ&_]SI‘[IIIC ﬁ

- przystawame elementow " : . : : e -

1.4.2. Kraqumk prosty fub hlkowy element budowlany oddmelajqcy ]ezdme; od chodmka, charakteryzujqcy s
su; stalym b zmlennym przekrojem poprzeczoym 1 dlugoscia nie wigksza niz 1,0 m.. _ _ .

o143, Sciek - umocnione zaglebienie, ponizej krawgdz1 JCZdIlI zbierajace i odprowadzajqce wodf;

1.4.4. Obrzeze - -element budowlany, oddz1e1ajqcy naw:erzchme chodmkéw i mggow pleszych od terenow _
~nie przeznaczonych do komunikacji. . : _
1.4.5. Palisada - element budowlany, oddnelajqcy naw1erzchme chodnlkow i cra,gow pleszych od terenéw_ -
-nie przeznaczonych do komunlkac_u oddzmlema schodéw od ramp, wykonama schodéw. _ '

' B 4 6. Spoma “odstep pomlf;dzy przylegajqcyml eIementarm (kostkaml) wypehlony ok:reslonyml mater1alam1
, 'Wypelmamcym . . _
T 147 Szczehna dylatacyjna - odste;p dz;lelqcy duzy ﬁ‘agment naw1erzchm na sekc_le W celu umozhw1ema -
_:odksztalcen temperaturowych wypelmony okreslonyml materlala;rm wypehuajacyml '

- 1.4 8 Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne zZ oboquu_]qcyml odpomedmml polsknm normam1
Lz deﬁmqam1 podanyml w SSTD M—OO 00 00 ,,Wymagama ogolne” pkt 1 4 S

:__31 5. Ogolne wymagama dotyczqce robﬁt _ . : Lo : o
- Ogo]ne wymagama dotyczqce robot podano W SST D M 00 00 00 ,,Wymaga;ma ogo]ne” pkt 1 5 '_ -

2 MATERIALY

2. 1 Ogolne wymagama dotyczqce matenalow

- Ogdlne wymagania dotyczace matena}ow 1ch pozysklwama i sk}adowama, podano w SST D M 00 00 00 o
,,Wymagama ogo].ne” pkt2 Tl _ R _ S J

2.2. Betonowa kostka brukowa -
221 Klasyﬁkaqa betonowych kostek brukowych _ _ _ _
: Betonowa kostka brukowa moze miec nast@pu_] qce cechy charakterystycz;ne okreslone W katalogu producenta L

l Odmmnq: : SR : :
' a) kostka Jednowarstwowa {z Jednego rodzaju betonu) - R
b} kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodme} konstrukcy_]ne] i warstwy scwralne_] (gornej) zwykle'
barwionej grubo§01 min. 4 mm, -
2. barwe:
_ a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
- - . b} kostka kolorowa, z betonu barwionego, : ' :
3. wzbr (kszta%t) kostki: zgodny z ksztaltami okre$lonymi przez producenta
4. wymlary, zgodne z wymiarami okreslonyml przez producentm w zasadzle
o a) d1ugosc od 140 mm do 280mm : :



