SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

ST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

KOD CPV: 45000000-7 Roboty budowlane
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania ©Ogolodnosi & do wymagéa wspoélnych dla
poszczegoblnych wymagatechnicznych dotyeazych wykonania i odbioru robét, ktoére zostawykonane w
ramach budowy zjazdw Bedkowie gm. Razsnia zgodnie z Dokumentacja Projektaw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawicze$¢ dokumentdow przetargowych i naje je stosowé& w zlecaniu
i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Przedmiotem ST jest budowa zjazdu obejmujeepagicy zakres rob6t do wykonania:
- Roboty ziemne
- Wykonanie podbudowy, obrzg i nawierzchni

1.3.1.Wymagania og0llne nalg rozumie i sStosowa w powizaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D-04.01.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne.

D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczaniem podia
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiinego mechanicznie
D-04.05.01 Podbudowa z gruntu stabilizowanego céene

D-05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowejdnowej

D-08.01.01 Oporniki betonowe

1.3.2. Niezalenie od postanowie Warunkéw Szczegdllnych, normy rfswowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznyafddp stosowane przez Wykonagwes jezyku polskim.

1.4. Okréslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione po#gj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowty cat@¢ techniczno - giytkowa albo
jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus ziemny,
wezet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynbd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu gobtoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona wkhur pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywiiiz&xna do usugtia po jego zak@czeniu.

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obawujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych oraz zdarzekoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robaot.

Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
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wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktia

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggmai awaryjnego postoju i pasami dzogimi
jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta ez¢ wykopu, ktdra jest ograniczona koeotrogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celwzahia w nim konstrukcji nawierzchni.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do wpisywania
przez Wykonawg obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicéw i ew. dodatkowych zgiznikGw.
Whpisy w rejestrze obmiaréw podleggjotwierdzeniu przez kyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakweghe przez Zamawigjego, niezkdne do
przeprowadzenia wszelkich badapréb zwhzanych z ocenjakasci materiatdw oraz robét.

Materiaty - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania robd6t, zgodne z dokumentapjojektovs i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw gheych do przejmowania i rozktadania opgn od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniajych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana begedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstwg scieralra a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa sfga do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniagej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stica do przenoszenia obhgzen od ruchu na podi®. Podbudowa
moze skladd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skitadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiéga. Maze zawierda warstve
mrozoochrong, odsiczajca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gidwnyataniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu unigtiveienia przenikania cwtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lecej powyej.

i) Warstwa odsgczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedasgtaj sk do nawierzchni.

Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio yutrana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodndéé - zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjamijedi
przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju rob6t budowlanych.

Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi oraz
drzew i krzewOw. Pas drogowy o réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywak pojazdéw, umieszczenia udzen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zgta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podlioze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokdsci przemarzania.

Podloze ulepszone- gbérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchagi ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.
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Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie pisemnej, dotyaze
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gzeinych z prowadzeniem budowy.

Inzynier - osoba wyznaczona przez Zamawdiajgo, upowzniona do nadzoru nad realizacjob6t i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczraldra autorem dokumentacji projektowe;j.

Przedsewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gmdenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznychy tras planie i przekroju poditnym) istniejcego
pofaczenia.

Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego preyktad
droga, kolej, ruroey itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu hdacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majce na celu uposzikowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez tgniera rejestr z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliézeszkicow i ewentualnie dodatkowych
zahkcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez ftyniera.

Slepy kosztorys- wykaz robét z podaniem ich #ici (przedmiarem) w kolejrii technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funeghniczno - gytkowych. Zadanie
moze polegéa na wykonywaniu robdt zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. OgdIne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkech wykonania oraz za ich zgodda dokumentagj projektows,
ST i poleceniami layniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przedea Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaédaza ochrorn punktéw pomiarowych do chwili odbioru koowego
robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjgkdawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa, ktprZamawiagcy przekae Wykonawcy po podpisaniu umowygdzie zawieré&:
rysunki, opisy i dokumenty, zgodne z wykazem podamyszczegotowych warunkach umowy.
1.5.3.Zgodna¢ robdt z dokumentagijprojektovs i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynentekazane przez ayniera Wykonawcy stanowi

cze¢s¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @ho jednym z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obpwie kolejn@¢ ich waznasci
wymieniona w ,,0goinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywd bieddéw lub opuszczew Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadoéninzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawd/ przypadku

rozbieznosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytow ze skali rysunkéw. Wszigstwykonane Roboty i

dostarczone materiatgtla zgodne z DokumentacpProjektowe i ST.
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Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedn uwazane za wartiei docelowe, od ktorych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweneéntow budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpog
przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagprojektows lub ST i wptynie to
na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje. Wykonawca zapewni state warunki widocmmon dzien i w nocy zapor i
znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaie kkda akceptowane przezimniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachi€ideh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przezAyniera. Tablice informacyjnegta utrzymywane przez Wykonawav
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
UMOWTE.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkrek zné i stosow& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy datye ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robdt Wykonawcabzie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotyazych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub wlasnii spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczegélny wzgd na:
¢) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovdgalojazdowych,
d) s$rodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:
-zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pyitdub substancjami toksycznymi,
-zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
-mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dalzie utrzymywa sprawny
sprzt przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na nterebaz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magadyr@az w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopaln
beda sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed dgstm oséb trzecich.
Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammrem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwahy szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia. Nie dopuszczaesi
uzycia materiatbw wywoluyjcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialypadowe #yte do robét bda mialy aprobat
techniczm wydary przez uprawniogjednostlk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatléw nasrodowisko. Materialy, ktéreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpkiaiczeniu
robot ich szkodliwét zanika (np. materialy pylaste) mpby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z# wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@] powinien otrzymé
zgod; na wycie tych materiatldbw od wiéaiwych organéw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca uyt
materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie zecgfilkkacjami, a ich w@ycie spowodowalo jakiekolwiek
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zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaaya|
1.5.8.0chrona wtasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladddsych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xagewiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenienirtgtddacji i uradzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwwzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wkadze lokalne o zamiarze rozpgga robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomizyniera i zainteresowane wiladze oragzdiie z nimi
wspoOtpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uwskga instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez Zamawiagego.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniczeobchzenia na & przy transporcie materiatow i
wyposaenia ha i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidab zezwolenia od wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposoéhgly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera.
Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone raviezo ukaiczony fragment
budowy w obebie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z polecenianzyimiera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedgaprzepiséw dotycych bezpiecaestwa i higieny pracy.

W szczeg6lnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz i
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i § uwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia gywane do robot od
daty rozpocgcia do daty zakiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zZ@daenia przez liyniera).

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowirmo by prowadzone w
taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalaicym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera powinien rozpoeg
roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobovazany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralngejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéreasw jakikolwiek sposéb zwizane z robotami iduzie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctiqzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypeienie wszdtkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizer lub metod i w sposéb aity bedzie
informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawidkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych
do robo6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informagdptycace proponowanegarodia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpedviieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez hyniera.



Zatwierdzenie partii materialdbw z danegmdia nie oznacza automatycznies wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia ba&dav celu udokumentowaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegegrddia w sposob agly spetniaj wymagania ST w czasie pegti robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiobel wiacicieli i odnasnych wladz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wdczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacgawierajca raporty z bad@a terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spelnienie wymagdailosciowych i jakaciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwuéne z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopow, ukopdéw i miejsc pozyskaniakigi zwiru beda formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywaejienu po ukfczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyebla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy
lub wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdzie prowad zadnych wykopow w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhgigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrédet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olkxaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialtdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu sprawdzenia zgodnbd

stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krotateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia

ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptaciji okrédonej partii materialdow pod wzellem

jakaosci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekojytwaérni, beda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewniaon wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw wsieza

przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja

materiatldw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,adh
ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. J€li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do
innych robét, ni te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychteamaléw zostanie przewadtiowany przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonamykonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane naderdo czasu gdyedda one potrzebne do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaljs $akos¢ i whasciwos¢ do robét i byly dosipne do
kontroli przez liyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatdwdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liaynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grze
uzyciem materiatu, albo w okresie dirym, jgli bedzie to wymagane dla batlarowadzonych przez igniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej zmieniany bez zgody igniera.



3. SPRZAET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spytu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaka¢ wykonywanych robét. Sper uzywany do robot powinien ldyzgodny z ofet Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie oigacji robdt,
zaakceptowanym przez Ayniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach stz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stikmgmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowaci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochronfrodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaajch dopuszczenie sgitm do uytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidojozliwos¢ wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomiziyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjptprzed uyciem
sprztu. Wybrany spr&t, po akceptacji layniera, nie mee by p&niej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takigfodkow transportu, ktére nie wplkymiekorzystnie
na jakdé¢ wykonywanych robot i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkdéw transportu dglizie zapewni@prowadzenie robot zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniachdyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgadbspetnid wymagania dotyee przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych aliehh na osie i innych parametrow technicznyérodki transportu nie
odpowiadagce warunkom dopuszczalnych oly@n na osie mog by¢ dopuszczone przez dyniera, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtdowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bkdzie usuwa na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdadedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgodnie z umow oraz za jaké& zastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, za ich zgoééa dokumentagj projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji robét oraz poleceniamizimiera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwg$oi wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami ¢dnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgan
jesli wymaga tego ledzie Ireynier, poprawione przez Wykonawna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wysck@rzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladng:.

Decyzje Irkyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementtobét tkeda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudwntacji projektowej i w ST, a ta& w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji zimier uwzgkdni wyniki bad& materiatéw i robdét, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wplywage na rozwzam kwestk.

Polecenia layniera keda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawe, pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyhiera programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeawyia robot, mgiwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantige wykonanie robét zgodnie z dokumendaprojektovs, ST oraz poleceniami i
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ustaleniami przekazanymi przezymiera.
Program zapewnienia jas@ bedzie zawieré&:
a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaewibot,

— organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

- bhp,,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&ka terminowad¢ wykonania poszczegoélnych elementow robdét,

- system (sposob i procediproponowanej kontroli i sterowania jaloi wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza dguowadzenie bad,

- spos6b oraz formm gromadzenia wynikow bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steraggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposoéb i forpnzekazywania tych informacji 2gnierowi;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uedzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyinznoraz

wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggdzenia pomiarowo - kontrolne,

rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

spos6b zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedhtitta wiasciwosci w czasie transportu,

spos6b i procedwyr pomiaréw i bada (rodzaj i cazstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uggze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdwwaytania mieszanek i
wykonywania poszczegoélnych elementéw robot,

spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazory jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdéci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezkdne do
pobierania prébek i badanaterialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroltyinier maze zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialtdbw oraz robot zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowej i ST
Minimalne wymagania co do zakresu baddch czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam dkoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyyazapewni
wykonanie robd4t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm oké&jacych procedury
bada.

Inzynier lexdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnigciach dotycacych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rheéiod badawczych. Zei
niedocagniccia te lgda tak powane,ze mog wpltyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robo6t badanych materiatow i dépiuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem lhataterialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probekytych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdoy¢ z jednakowym prawdopodoliistwem
wytypowane do bada

Inzynier kxdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Ilayniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub ulepszone z
wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonaweca tylko w przypadku stwierdzensevek; w
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przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawigj
Pojemniki do pobierania prébeleda dostarczone przez Wykonawt zatwierdzone przez hyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvcdo bada wykonywanych przez lkyniera lkeda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przemiera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiareds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dlgp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi lyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b&jawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji layniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie piej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jak

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lrynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priéego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perfainia probek
i badania materiatéw drédta ich wytwarzania i zapewniona mgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrotibbt prowadzonego przez Wykonawdxdzie ocenia
zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawyaikow bada dostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier maze pobierd probki materiatow i prowadé&ibadania niezakmie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to lynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lubatiowych badg albo oprze si wylacznie na
whasnych badaniach przy ocenie zgodhomateriatow i robét z dokumentacprojektows i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkolhnbada i pobierania probek poniesione zostanzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgod§é z Kkryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wtéciwych przepisoéw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— Polsk Normy lub
— aprobai techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidhmiskiej Normy, jeeli nie
sa Objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumeniyws/magane przez ST, kda partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugzposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami badé wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetsigych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem ola@wacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dada okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyella dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu bezpienziva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgroudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonat&saap
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z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowidkat®wego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwatechnil,

w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelda oznaczone kolejnym numerem ganika i

opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez iyniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoéinych elementéw robot,

- przebieg robét, truddai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robét zani@jch i ulegaicych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggth ograniczeniom lub
wymaganiom szczego6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgabprzedtazone Irzynierowi do

ustosunkowania si

Decyzje Irkyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageiz zaznaczeniem ich przgja lub

zajciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniaesiProjektant nie jest jednak

strorp, umowy i nie ma uprawniedo wydawania poledéeWykonawcy robét.

2. Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robaét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza \si sposob eigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje
do rejestru obmiarow.

3.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodn&i materialéw, orzeczenia o jad@
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jak@. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny ldyudosgpnione na
kazde zyczenie Izyniera.

4.Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace dokumenty:
a) pozwolenie lub zgtoszenie na realizazadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

€) umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i im@aowy cywilno - prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondenejna budowie.

5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy drla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawterdabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do wagu na zyczenie
Zamawiajcego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Obmiar robé6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektows i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmieem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obayzku ukaiczenia wszystkich robdt. 8lne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na gimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztdscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olitenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegitaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnynmgda obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej, oktosci beda wyliczone w ni jako diugdé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo gla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@mi

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@tlabzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagag
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aplzenia wagowe odpowiadap odnénym wymaganiom ST &lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb aigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych
przez lreyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary Igda przeprowadzone przed egziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, adveé w
przypadku wysipowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezbzda wykonane w sposdb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miegdce mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika

do rejestru obmiaréw, ktdrego wzor zostanie uzgouniz Irzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robdét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbiér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
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ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggpostpu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem deemzka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powtaignia o tym fakcie tyniera.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentow zawiecgich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentag]
projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robot. Odbioru ogciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dlyiobét dokonuje trynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstygo wykonania rob6t w odniesieniu do ictidio jakasci i
wartcsci.

Calkowite zakdaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznega:dzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwltocznym powiagonem na gimie o tym fakcie Iayniera.

Odbioér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia
przez Ireyniera zakaczenia robot i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyzneezprzez Zamawiagego w obecri@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentacj
projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoipa sealizaci ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robét
zanikapcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rol@upetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pokoavych lub robd6t uzupeniagych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatgepjektows i ST z uwzgbdnieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzdstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robo6t w stosunku do wymagazyjtych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtia¢gm robot jest protokédt odbioru ostatecznego trobo

sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohparny przygotowé nasgpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdowy i ew. uzupetniage lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, iew. PZJ,

6. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materialéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opink technologicza sporadzora na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towsrzzgych (np. na przekenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarich robot wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyja inwentaryzag powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigldpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Vigkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
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robot.

Wszystkie zargdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupetnigp leda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydotr@awhzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednost& obmiarow ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptaw ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosgowe] kdzie uwzgbédnia® wszystkie czynngei,
wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w ST i w dokumentaciji
projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowd:
- robocizrg bezpgredni wraz z towarzysicymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymayaewentualnych ubytkéw i transportu na

teren budowy,
— warta¢ pracy sprgtu wraz z towarzyseymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okidone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizegjhu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyinierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzeji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projekigynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnié wynikajacych z postpu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiatsteva ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstruka} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkow, barier, oznakowai drenau,

() tymczasovy przebudow urzzdzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaojhu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowagionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazd6w i organizacjchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
D-04.01.01

Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podiaa

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjyymagania dotyczce wykonania i odbioru robot, zyzianych
z wykonaniem , profilowaniem i zagzczeniem koryta w ramach budowy zjazsiuBedkowie gm. Rzsnia
zgodnie z Dokumentacja Projektgw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i wykoman
robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zganych z wykonaniem
profilowania i zagszczenia koryta przeznaczonego dazefda konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okréslenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu— wielkas¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okilmna wg wzoru:
|, =P
pds
gdzie:
od — Grstas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu [Mg/ﬁ]g
pds— Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej, okréona w

normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-88/B-0448%aca do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych,

Pozostate okidenia podane w niniejszej S sgodne z obowgzujacymi normami i specyfikagj
ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova,
ST i poleceniami layniera. Ogdlne wymagania podano w ST D-00.00.00ym\&gania ogdine”.

2. MATERIALY

Woda powinna pochodZi ze zrodet nie budacych watpliwosci. Woda wodocigowa mae by uzywana bez
bada laboratoryjnych.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzt do wykonania robét

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgdzenia nie gwarantafe zachowania wymaggakasciowych roboét zostan

przez Irzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

Do wykonania koryta i profilowania podia naley stosowa:

— sprzt mechaniczny dostosowany do szegkdkoryta - do profilowania zalecagsistosowa spycharki lub
réwniarki

— drobny sprat reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny sgirnie maze mig zastosowania,

— walce dostosowane do wiellkd zag;szczanej powierzchni, oraz ubijaki mechanicznezdstosowania w
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miejscach trudno daginych dla innego spet, lub inny sprzt zaakceptowany przezayniera.
W miejscach gdzie wygpuje blisk@¢ zabudowa zaleca s unikanie walcow wibracyjnych.
Wykonawca odpowiada catkowicie za wybor gfuawv celu uzyskania odpowiedniego zsgczenia.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wyznaczenie koryta

Wykonanie robdt powinno odpowiatlavymaganiom ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoélne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnagnam robdt uwzghbniajace
wszystkie warunki, w jakichdalzie wykonywane koryto.

Profil podiaza powinien by wyznaczony przez wcgeiej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymywane w czasie robot paliki zgodnie z wymagam odpowiedniej ST.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utivei ¢ nachgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w
odstpach nie wikszych nk co 10 m.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szerokénie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad

na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matymezmakr Sposdb wykonania musictgaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne dna koryta powinno bygodne z DokumentacProjektovs.

5.2. Profilowanie podiaa

Przed przysipieniem do tej czynrigi podiaze powinno by oczyszczone z wszelkich zanieczysiczdalezy
usuryé btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoterNalery sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdrych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wgze ni projektowane r@ne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie
jest spetniony i wyspuja zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, to Wykonawca
powinien spulchrdi podiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dosypagrunt, spetniajcy wymagania
dla gornej warstwy korpusu ziemnego, w $db zapewniajcej uzyskanie wymaganych ednych oraz
wyprofilowa¢ ponownie.

5.3. Zag:szczanie podiea

Zageszczanie podiza naley rozpocaé bezpdrednio po profilowaniu. Czynigé te nalery wykona walcami lub
ubijakami mechanicznymi w miejscach dla innego &prztrudno dosfpnych, lub innym spetem
zaakceptowanym przezAyniera, zachowug optymaln wilgotnos¢ zag;szczanego gruntu z toleramej+2% jej
wartasci. Jakiekolwiek nieréwriei powstale przy zagzczaniu powinny hynaprawione przez Wykonawav
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Zageszczenie podia naley kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszegoznis = 1,00.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat uniefiwia przeprowadzenie baflazag:szczenia, kontrel
zagszczenia naly oprzeé na metodzie obgien ptytowych. Niezwiocznie po zakozeniu profilowania i
zageszczenia koryta natg przystpi¢ do uktadania kolejnych warstw konstrukcyjnych.

5.4. Utrzymanie koryta

Utrzymanie wyprofilowanego i zagzczonego koryta w dobrym stanie jest olyakiem Wykonawcy.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipdwinien on zabezpieczypodiae
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przeorenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pgpiehiem do
uktadania kolejnej warstwy nmna przysipi¢ po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlegdnych napraw. 3é
zawilgocenie nagpito w wyniku zaniedbania Wykonawcy, to naptawykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli rob6t podano w ST D-00.00,@0ymagania ogdlne”.
W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne w zakresie kgto#tiwoscia
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gwarantujca zachowanie wymagajakosci robot, lecz nie rzadziej niwskazano w odpowiednich punktach

niniejszej specyfikacji.

Sprawdzeniu po profilowaniu i zeggczeniu podlegaj

1.4.1. Wskanik zag;szczenia nalgy kontrolow& przynajmniej w dwodch punktach, wybranych losowo na
kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej mi jednym punkcie na 600°m

1.4.2. Wilgotnos¢ nalezy bada przynajmniej dwukrotnie na keej dziatce roboczej, lecz nie rzadzie} riz na
600 nt . Wilgotnas¢ zag:szczanego gruntu powinnaddwna wilgotndci optymalnej z tolerangj- +2 %

Prawidlowd¢ zag;szczenia nasypu powinnadyotwierdzona przez hyniera.

- Nieréwna¢ profilowanego i zagszczonego podia naley mierzyt 4 metrows tata co 20 metrow w kierunku
podtwznym. Nieréwndci poprzeczne naky mierzy¢ 4 metrow tata co najmniej 10 razy na 1 km. Nieréwico
nie mog przekracza&2 cm.

- Spadki poprzeczne nale mierzy¢ 4 metrows tata co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszgstk

punktach gtéwnych tukéw poziomych. Spadki poprzecpodida powinny by zgodne z projektem z toleraac;j

+ 0,5%.

- Uksztaltowanie osi koryta nade sprawdzt w punktach gtéwnych trasy i w innych punktach raadziej nk co

100 m. G w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej aedj niz 5 cm.

- Szeroké¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km. Szerékdkoryta nie mae r&ni¢ sie od

szerokdci projektowej o wgcej nz +10cmi- 5 cm.

- Rzdne wysokéciowe naley sprawdza co 20 m w osi jezdni i na jej kradziach a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m. Rinice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podia i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekra¢zgd cm, -2 cm.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykaguwicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich powyej

powinny by naprawione poprzez spulchnienie debgkasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne

zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00M@magania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1 m (metr kwadratowy) wyprofilowanego i ze&rczonego koryta zgodnie z
Dokumentacj Projektowa. Obmiar nie mge obejmowé zadnych powierzchni nie zaakceptowanych rianjs
przez Irzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@magania ogdlne”.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami leyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem odpowgdmlerancji daty wyniki pozytywne. W przypadku
stwierdzenia usterek ignier ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonaai&Vykonawca wykona je na koszt
wlasny w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Pfatn@g¢ zgodnie z zasadami podanymi w ST D-00.00.00. ,Wganéa ogoine” wg jednostek obmiaru
okreslonych w p. 7 zgodnie z obmiarem oraz po sprawidzehkasci robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za wykonanie 1 fkoryta obejmuije:

a) prace pomiarowe i oznakowanie robot

b)wykonanie koryta bez odwozu gruntu

c) profilowanie koryta, ewentualne wypelnienie jgiezantonych,
d) zagiszczenie koryta, dow6z wody do zagczenia

e) utrzymanie koryta i jego ochrona,
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f) przeprowadzenie wymaganych pomiardw i laldéoratoryjnych
g) odwiezienie spkdu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modoélksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeizenie ptyt

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§eno nawierzchni
planografem i tat
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

D-04.04.00
Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania ogéine dotygze wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabiliznych mechanicznie w ramach
budowy zjazdw Bedkowie gm. Rzsnia zgodnie z Dokumentacja Projektaw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych haatcznie wg PN-S-06102 [21] i obejm§T:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge ajodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbud@womocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych]3

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolggajacy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostalekreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymaganialg” pkt 1.4 oraz w ST dotygzych poszczegdlnych
rodzajéw podbudow z kruszyw stabilizowanych mectamie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@go mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia”1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pader ST D-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z krusgtakilizowanych mechanicznie podano w ST
dotyczcych poszczegoélinych rodzajéw podbuddw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi nainys! 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoreych na podbudowy wykonywane metathbilizacji
mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wrasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
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1-3 kruszywo na podbudaw
pomocnicz (dolm warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa
powinna by ciagta i nie mae
przebiegé od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej
krzywej granicznej uziarnienia na
sasiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie
moze przekracz&2/3 grubdci
warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Frakcie
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90 V4 j 1

Qval

80 // ? 0

EN ] ,/ // 30
) : / / 4 w ¥
N L
o ?/ > -
[s]
g W i AR 4 0
S P )‘ 4 &
$ ow — e 03
& <

2 / // ? /\3 %

Bl B 90

M}é
0 100
00750125 025 05 ! 2 4 63 8 128 1620 3i5 63
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Tablica 1.
Wymagania
p. Wyszczegblnienie Kruszywa naturalng  Kruszywa tamane Tuzel Sadania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
Zasadni| pomocni| Zasadni| pomocni| zasadnil pomocnic
cza cza cza cza cza za
1 |Zawartg¢ ziarn od2do| od2 od2do| od2 |od2dol od?2
mniejszych ni 0,075 10 | do12 | 120 | do12 | 10 | do12 PN‘B'%6714'15
mm, % (m/m) [3]
2 | fawanac nadzama, | g 10 5 10 5 10 | PN-B-06714-15
0 (m/m), nie wgcej 3]
niz
3 | Zawartac ziam 35 45 35 40 : - | PN-B-06714-16
nieforemnych 4]
%(m/m), nie wecej niz
4 | Zawartgd¢
zanieczyszcze 1 1 1 1 1 1
organicznych, %(m/m)) PN-B-04481 [1]
nie wiecej niz
5 :)’Y;Ci?glgttﬁ;anfkowy POl 54 30 doj od 30 dd od 30 do| od 30 do i i
zag:szczeniu metagl 70 70 70 70 BN-64/8931-01
lub Il wg PN-B-04481, [26]
%
6 |Scieralngé¢ w bebnie
Los Angeles PN-B-06714-42
a) scieralnag¢ catkowita [12]
po petnej liczbie
obrotéw, nie wgcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralng¢
czesciowa po 1/5 pengj
liczby obrotow, nie 30 40 30 35 30 35
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wiecej niz

7 l\l_asacl_<llw_0sg., %(m/m), 2.5 4 3 5 6 8 PN-B-06714-18
nie wiecej niz [6]

8 | Mrozoodporné,
ubytek masy po 25 5 10 5 10 5 10
cyklach zamrzania, % PN-B-06714-19
(m/m), nie wicej niz [7]

_ PN-B-06714-37
Rozpad krzemianowy [10]

zelazawy 4cznie, % - - - - 1 3
(m/m), nie wicej niz PN-B£(1)§5]714-39

10 | Zawarté¢ zwiazkow

siarki w przeliczeniung 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714-28
SG;, %(m/m), nie [9]
wiecej niz

11 | Wskanik neSnosCi Wi
mieszanki kruszywa,
%, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud PN-S-06102[21]
31,00 80 60 80 60 80 60

b) przy zagszczeniud

31,03 120 - 120 - 120 -

2.3.3.Materiat na warste odsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje si:
— Zzwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstw odcinajica

Na warstw odcinajca stosuje i:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
— geowldknire 0 masie powierzchniowej povwgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5.Materiaty do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wkziwosci kruszyw stosuje i
- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lothe wg PN-S-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanien@yzdnych efektow ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przezyniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowd zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangaéchanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
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zapewnt wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢nboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatytznych do zagzczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdokt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatdw powinien odb§\sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podteu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania riglsprawdzt wzorem:

Dis < 5 1)
d85
w ktorym:
Dis -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodIBarn warstwy podbudowy lub warstwy adsapcej, w
milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod2o85arn gruntu podta, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na podiau utazy¢ warstwe odcinajica lub
odpowiednio dobrangeowtdknirg. Ochronne wiciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychistek
gruntu, wyznacza siz warunku:

ds0 < 12 )
O90

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥®@iarn gruntu podia, w milimetrach,

Oso - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiades wymiarom frakcji gruntu zatrzymuga s¢ na
geowtdkninie w ilgci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w ezlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utivaia¢ nacagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia

robdt w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanlk kruszywa ccisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna koniecznig zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszczaswytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfmakciji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnathyd razu transportowana na miejsce wbudowania ixsfaisob, aby
nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

-21-



5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byta réowna grubd projektowanej. Grub@ pojedynczo ukladanej warstwy
nie mae przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztozona w sposob
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skladagsy
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna kbywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw i¢dnych wysokéciowych. Rozpoogzie budowy kadej nastpnej warstwy meoe
nasgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadeilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-044B1(inetoda I1). Material nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigelJeilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasiza od
optymalnej o 20% jej warkgoi, mieszanka powinna Bywilzona okrélona iloscia wody i rbwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidamieszanki kruszywa jest vgza od optymalnej o 10% jej wastd,
mieszank nalery osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniepaviadd przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jezeli w ST przewidziano konieczédwykonania odcinka probnego, to co najmniej naijpdred
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy spgk budowlany do mieszania, rozkladania i gagzania kruszywa jest wiwy,
- okredlenia grubdci warstwy materiatu w staniedaym, koniecznej do uzyskania wymaganej géabo

warstwy po zagszczeniu,
- okredlenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniezyd takich materiatléw oraz smtti do mieszania,
rozkladania i zagszczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800

Odcinek prébny powinien yzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyiniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcprkénego przez
Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasjpnej warstwy, powinna liyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboaziany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane gereruch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplt’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania ¢evpny
obejmowa wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie
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Czestotliwos¢ bada

Maksymalna powierzchnia
podbudowy przypadaga na
jedno badanie (fn

Minimalna liczba badana
Lp. WyszczegOllnienie bada dziennej dzialce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki

600

Wilgotnas¢ mieszanki 2

3 | Zagszczenie warstwy 10 prébek na 10000

4 g%dgnie wiaciwosci kruszywa wg tab. 1,pKtq|a kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno 6ggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébléiyapobiera
W sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco
przekazywane kynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadélavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda ll), z toleran€fl0% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zaggszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osiagniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefivee ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrahg:szczenia nale
oprze& na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmaz na 5000 flub wedtug
zalecd Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidtowe, gdy stosunek
wtornego moduhle; do pierwotnego modutu odksztalcemgjest nie wikszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

Ez < 22
Eq

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wiéciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bad@petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dabli
3.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ pomiarow
1 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwnaé podizna w sposaéb cigty planografem albo co 20 m data kadym pasie
ruchu
3 | R6bwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
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4 | Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie* €0 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej raz
na 400 m

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000

8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazke 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokdé¢ podbudowy nie mie r&znic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikow szeroké¢ podbudowy powinna lgywigksza od szeroléoi warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wagtowskazaa w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.ROwnac¢ podbudowy

Nierowndaci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nierowndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nierowndaci podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehinoy by¢ zgodne z dokumentacprojektovs, z
tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczéd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto
Os podbudowy w planie nie me by przesunita w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podé

Grubai¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powin®i zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Maksymalne ugicie spezyste ini ?
z kruszywa o Wskaznik od kolerr. mm Mlnlmalny modL’H odk_szta’rcenlct
wskazniku Wi nie | zag:szczeniad nie P ’ mierzony ptys o srednicy 30 cm
mniejszym mniejszy nik MPa
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niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego| od drugiego
obchzenia E | obchzenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazmjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbakasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerétigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepodbudow przez
spulchnienie warstwy na petgrubdé¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dofenie materiatu i powtorne
zagszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wetm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny bgaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstapdpowiedrai
glebokaé¢, zgodnie z decyajinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmisciwosciach,
wyréwnane i ponownie zagzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkdu tych robo6t nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgri warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezkzdne do zapewnienia wymaganefnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcdipaowy tylko wtedy, gdy zanenie ndnasci
podbudowy wynikio z niewkgiwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@¢@magania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pia8/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatréei podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnézi objetych cen jednostkow 1 nt podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@go mechanicznie,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12

3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26

9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731

14. PN-B-11111

15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-5-06102
22. PN-5-96023
23. PN-5-96035
24, BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02

26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02

28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06

30. BN-77/8931-12
10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarti
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu
ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie naskliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
mrozoodpornéci metody bezpdredna

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartri
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarkri
siarki metod bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezrozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozawaiezrozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezcieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalo@awierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamanealeierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalo@awierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania
i ocena zgodniti

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonapiraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawimia z
tlucznia kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamietamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie sska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie nioddksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar rééenonawierzchni
planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiakéigiodatnych
ugieciomierzem belkowym

Oznaczanie wghkika zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

D-04.05.01
Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej (S3g/magania dotyce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem warstwy podbudowy z gruntuiktalvanego cementem w ramach w ramach
budowy zjazdw Bedkowie gm. Rzsnia zgodnie z Dokumentacja Projektaw
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu robat opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem
podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem RiMR&dwg PN-S-96012

Grunty stabilizowane cementem nmadgy¢ stosowane do wykonania podbudéw zasadniczych,
pomocniczych i ulepszonego pogdowg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pogah i potsztywnych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem ajaadmdwie warstwy zagzczonej mieszanki
cementowo - gruntowej, ktéra po gginicciu wiasciwej wytrzymatdci nasciskanie, stanowi fragment éreej
czesci nawierzchni drogowe;j.
1.4.2.Mieszanka cementowo - gruntowa - mieszanka grwetmentu i wody, a w razie potrzeby rownie
dodatkow ulepszagych, np. popiotéw lotnych lub chlorku wapniowegopranych w optymalnych #oiach.
1.4.3.Grunt stabilizowany cementem - mieszanka cementagvantowa zagszczona i stwardniata w wyniku
ukonczenia procesu wkania cementu.
1.4.4.Pozostale okétenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 1.4
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pader STD-00.00.00 ,,.
Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Cement

Nalezy stosowé cement portlandzki klasy 32,5, portlandzki z dedeni lub hutniczy - wg PN-B-
19701 .

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.
Tablica 1. Wiasciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-B-19701

Lp. | Wiasciwosci Klasa cementu 32,5
1 | Wytrzymala¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mnie:ni

- cement portlandzki bez dodatkow 16

- cement hutniczy 16

- cement portlandzki z dodatkami 16
2 | Wytrzymald¢ nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej:ni | 32,5

3 | Czas wizania:

- pocatek wiazania, najwczaiej po uptywie, min. 60

- koniec wizania, najpéniej po uptywie, h 12

4 Stald¢ objetosci, mm, nie wgcej niz 10
2.3. Grunty

Przydatné¢ gruntdw przeznaczonych do stabilizacji cementelezgacené na podstawie wynikow
bada laboratoryjnych, wykonanych wedtug metod podanydAN-S-96012 .

Do wykonania podbudéw z gruntow stabilizowanych eetam nalgy stosowa grunty spetniajce
wymagania podane w tablicy 2.
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Grunt mana uzna za przydatny do stabilizacji cementem wtedy, ggniki bada laboratoryjnych
wykaza, ze wytrzymatd¢ nasciskanie i mrozoodpor$é prébek gruntu stabilizowanege zgodne z
wymaganiami okrdonymi w p. 2.7 tablica 4.

Tablica 2. Wymagania dla gruntdw przeznaczonych do staljlizementem
wg PN-S-96012

Lp. | Wiasciwosci Wymagania| Badania wedtug
1 Uziarnienie
a) ziarn przechodgzych przez sito # 40 mm, % (m/m), nie mnieg: nj 100
b) ziarn przechodgrych przez sito # 20 mm, % (m/m), pawey 85 PN-B-04481
c) ziarn przechodgych przez sito # 4 mm, % (m/m), powy 50
d) czstek mniejszych od 0,002 mm, % (m/m), peqi 20
2 Granica ptynngci, % (m/m), nie wgcej niz: 40 PN-B-04481
3 Wskanik plastycznéci, % (m/m), nie wicej niz: 15 PN-B-04481
4 Odczyn pH od5do 8 PN-B-04481
5 Zawartd¢ czesci organicznych, % (m/m), nie wdej niz: 2 PN-B-04481

Grunty nie spelniaice wymaga okreslonych w tablicy 2, mogby¢ poddane stabilizacji po uprzednim
ulepszeniu chlorkiem wapniowym, wapnem, popiotastiymi.
Dodatkowe kryteria oceny przydatmogruntu do stabilizacji cementem; zalecaigiycie gruntéw o:

a) wskaniku piaskowym od 20 do 50, wg BN-64/8931-01 ],
b) zawartdci ziarn pozostagych na sicie # 2 mm - co najmniej 30%,
c) zawartdci ziarn przechodcych przez sito 0,075 mm - niegeej niz 15%.

Decydupcym sprawdzianem przydatsw gruntu do stabilizacji cementera wyniki wytrzymataci na
sciskanie probek gruntu stabilizowanego cementem.
2.4. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszgesmnentem i ewentualnie do gighacji wykonanej
warstwy powinna odpowiadavymaganiom PN-B-32250 . Bez badaboratoryjnych mana stosowa
wodochgowa wock pitna.
2.5. Dodatki ulepszajce

Przy stabilizacji gruntdw cementem, w przypadkazfisadnionychstosuje i nastpujace dodatki
ulepszajce:
a) wapno wg PN-B-30020 ,
b) popioty lotne wg PN-S-96035 ,

Za zgod Inzyniera mog by¢ stosowane inne dodatki o sprawdzonym dzialanisigoajice aprobat
techniczm wydary przez uprawniocgjednostk.
2.6. Grunt stabilizowany cementem

W zaleznosci od rodzaju warstwy w konstrukcji nawierzchni goavej, wytrzymaitéé gruntu
stabilizowanego cementem wg PN-S-96012 , powine&n&d wymagania okrdone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla gruntdéw_stabilizowanych cementéarpdszczegdélnych warstw podbudowy

Rodzaj warstwy w konstrukciji Wytrzymaloéé nasciskanie Wskaznik
Lp. . 4 . probek nasyconych wad .
nawierzchni drogowej (MPa) mrozoodpornéci
po 7 dniach | po 28 dniach
1 Podbudowa zasadnicza dla KR1 lub od 1,6 od 2,5 dg0,7
podbudowa pomocnicza dla KR2 do KRf do 2,2 5,0
3. SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotycgee spratu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2 Sprzt do wykonania robét .
Wykonawca przygpujac do wykonania podbudowy stabilizowanego spoiwapnvipien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo -w8pwaiych na miejscu:
« mieszarek jedno lub wielowirnikowych do wymieszagiantu ze spoiwami,
« spycharek, réwniarek lub sgita rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputéania gruntu,
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- rozsypywarek wypos@nych w ostony przeciwpylne i szczeliny o reguloejesrerokéci do rozsypywania
Spoiw,

. p?zewa‘nych zbiornikow na wogl wyposaonych w uradzenia do rownomiernego i kontrolowanego
dozowania wody,

« walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania,

- zagszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub rolatwalcow wibracyjnych do
zag:szczania w miejscach trudno dgstych.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w ST D-00.00.00 ,, Wymaganiaraj pkt 4.
Transport cementu wg BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-000Q\Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem nierbg wykonywana podczas opadoéw deszczu.
Nie naley rozpoczyné stabilizacji gruntu cementemzgi prognozy meteorologiczne wskazuja maliwy
spadek temperatury paej 5C w czasie najhliszych 7 dni.
5.3. Sktad mieszanki cementowo - gruntowe;j

Zawartg¢ cementu w mieszance nie meoprzekraczawartaci podanych w tablicy 5. Zalecag ki
dobdr mieszanki, aby spednivymagania wytrzymakziowe okrglone w p. 2.7 tablica 4, przy jak najmniejszej
zawartgci cementu.
Tablica 5. Maksymalna zawarfo cementu w mieszance cementowo - gruntowej lub w

mieszance kruszywa stabilizowanegioentem dla poszczegoélnych warstw
podbudowy i ulepszonego podi

Maksymalna zawartg cementu, % w stosunku do masy
Lp. | Kategoria suchego gruntu lub kruszywa
ruchu podbudowa podbudowa ulepszone
zasadnicza pomocnicza podiaze
1 KR2 do KR 6 - 6 8
2 KR 1 8 10 10

Zawartg¢ wody w mieszance powinna odpowiadelgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug
normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481tplerancy +10%, -20% jej warti.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien zapewigizymanie w czasie budowy wewosci gruntu
lub kruszywa stabilizowanego cementem zgodnychmaganiami okrdonymi w tablicy 4.

5.4. Stabilizacja metod mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Skiadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki Wegice, powinny by dozowane w iléci okreilonej w
recepcie laboratoryjnej. Mieszarka stacjonarna powiby wyposaona w uradzenia do wagowego dozowania
kruszywa lub gruntu i cementu oraz gbjciowego dozowania wody.

Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie p@mitié krétszy od 1 minuty, o ile krétszy czas
mieszania nie zostanie dozwolony przezytnera po wsipnych prébach. W mieszarkach typagiego pedkosé
podawania materiatow powinnaduystalona i na bigco kontrolowana w taki sposéb, aby zap&wni
jednorodné¢ mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadglavilgotnosci optymalnej z tolerangj+10% i -20% jej
wartcsci.

Przed utaeniem mieszanki natg ustawt prowadnice i podige zwilzy¢ wods.

Mieszanka dowieziona z wytwdrni powinnathyktadana przy pomocy uktadarek lub réwniarek.
Gruba¢ uktadania mieszanki powinnadiaka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej grusm warstwy po
zagszczeniu.

Przed zagszczeniem warstwa powinnadwyryprofilowana do wymaganychganych, spadkéw
podiwnych i poprzecznych. Przyyciu réwniarek do rozkladania mieszanki riglevykorzyst& prowadnice, w
celu uzyskania odpowiedniej rowdmd profilu warstwy. Od #ycia prowadnic mezna odsipi¢ przy zastosowaniu
technologii gwarantafej odpowiedri réwnas¢ warstwy, po uzyskaniu zgodyzyniera. Po wyprofilowaniu
nalezy natychmiast przyspi¢ do zagszczania warstwy.

5.5. Zagszczanie
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Zaggszczanie warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanegmentem naty prowadzt przy wyciu
walcéw gtadkich, wibracyjnych lub ogumionych, w teegie wskazanym w ST.

Zaggszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powitmzpaoczé sic od kravedzi i przesuwé
pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk w strorg osi jezdni. Pojawiage st w czasie zagszczania
zankenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, musg natychmiast naprawiane przez wyngamieszanki
na petn glkebokas¢, wyréwnanie i ponowne zagzczenie. Powierzchnia zgggzczonej warstwy powinna ngie
prawidtowy przekroj poprzeczny i jednolity wygl.

W technologii mieszania na miejscu, operacjeegacgania i obrobki powierzchniowej mydzygt
zakaiczone nie pgniej niz w ciagu 5 godzin, liczc od momentu rozpoeggia mieszania gruntu z cementem.

Zaggszczanie naley kontynuowa do osignigcia wskanika zagszczenia mieszanki oklenego wg
BN-77/8931-12 nie mniejszego od podanego w PNBL26
Przerwa technologiczna pogdzy wykonaniem podbudowy pomocnicze] a zasa@pwinna by jak
najkrotsza.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolpkt’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania gruntow, spoiw przeznaczonych
do wykonania rob6t i przedstavwiyniki tych bada Inzynierowi , celem akceptacji .
6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy lubpsteonego
podiaza stabilizowanych spoiwami podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czstotliwo$¢ bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Maksymalna powierzchnig
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba | podbudowy lub
bada na dziennej |ulepszonego pod-
dziatce roboczej loza przypadajca
na jedno badanie
1 Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa
2 Wilgotnas¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze
spoiwem
3 | Rozdrobnienie gruntth 2 600 nd
4 Jednorodng i glebokas¢ wymieszanid&
5 Zagszczenie warstwy
6 Grubd¢ podbudowy lub ulepszonego pozho 3 400 m
7 Wytrzymaid¢ nasciskanie
- 7.i 28-dniowa przy stabilizacji cementem 6 prébek 00 4t
8 Mrozoodpornéc ¥ przy projektowaniu i w przypadkachatpliwych
Badanie spoiwa:
9 - cementu, przy projektowaniu sktadu mieszanki i przy
10 - wapna, kazdej zmianie
11 - popiotéw lotnych,
12 - zuzla granulowanego
13 | Badanie wody dla kdego vatpliwegozrddia
dla kazdej partii i przy kadej zmianie rodzaju
14 | Badanie wigciwosci gruntu lub kruszywa gruntu lub kruszywa

1) Badanie wykonuje sidla gruntéw spoistych
2) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu metadmieszania na miejscu
3) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu lub kruszyw cementem, wam i popiotami lotnymi
6.3.2.Uziarnienie gruntu
Prébki do bad@nalezy pobierd z podiaza przed podaniem spoiwa. Uziarnienie b gruntu poavimé
zgodne z wymaganiami podanymi w ST dotymzh poszczegdlnych rodzajéw podbudow.
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6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki gruntu ze spoiwami

Wilgotnos¢ mieszanki powinna iyrowna wilgotndci optymalnej, okrdonej w projekcie skiadu tej
mieszanki, z tolerangi+10% -20% jej warteci.
6.3.4.Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinien by spulchniony i rozdrobniony tak, aby wsgkék rozdrobnienia byt co najmniej réwny
80% (przez sito érednicy 4 mm powinno prz&j 80% gruntu).
6.3.5.Jednorodn& i glebokas¢ wymieszania

Jednorodn& wymieszania gruntu ze spoiwem polega na ocenigakliej jednolitego zabarwienia
mieszanki.

Glebokas¢ wymieszania mierzy siw odlegidci min. 0,5 m od krawdzi podbudowy. Gibokasé
wymieszania powinna léytaka, aby grubi@ warstwy po zagszczeniu byla rowna projektowanej.
6.3.6.Zag;szczenie warstwy

Mieszanka powinna ldyzag:szczana do ogjniccia wskenika zagszczenia nie mniejszego od 1,00
oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12 .
6.3.7.Gruba¢ podbudowy

Grubas¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegkei co najmniej 0,5 m od
krawegdzi. Grubd¢ warstwy nie mee r&ni¢ sig od projektowanej o wtej niz = 1 cm.
6.3.8.Wytrzymala¢ nasciskanie

Wytrzymatas¢ nasciskanie okréla sk na prébkach walcowychdednicy i wysokéci 8 cm. Probki do
bada nalezy pobier& z miejsc wybranych losowo, w warstwie razoej przed jej zaggzczeniem. Prébki w
ilosci 6 sztuk nalgy formowa i przechowywd zgodnie z normami dotyazymi poszczegoélnych rodzajow
stabilizacji spoiwami. Trzy probki nate bad@ po 7 oraz po 28 dniach przechowywania. Wynikiragatcci
nasciskanie powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w ST dotyggzh poszczegodlnych rodzajow
podbuddw.

6.3.9 Mrozoodpornécé

Wskaznik mrozoodpornéci okreslany przez spadek wytrzymatt nasciskanie probek poddawanych
cyklom zamraania i odmraania powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w ST dotmzch
poszczegoblnych rodzajow podbuddw.
6.3.10.Badanie spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu, wapna, popiotoéw lotnych,Wykace powinien okréi¢ whasciwosci
podane w ST dotyazych poszczegoélnych rodzajéw podbuddw.
6.3.11.Badanie wody

W przypadkach atpliwych naleyy przeprowadz badania wody wg PN-B-32250
6.3.12.Badanie wiciwosci gruntu

Wiasciwosci gruntu naley badd przy kadej zmianie rodzaju gruntu lub kruszywa. Wiavosci
powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w ST dotygyzh poszczegoélnych rodzajéw podbudow.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych i wytrzymakeziowych podbudowy

stabilizowanych spoiwami
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych podaje tablica 2.
Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow wykonanej podbudowy lub

ulepszonego podia stabilizowanych spoiwami

Lp. | Wyszczegélnienie bada pomiaréw| Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ 10razyna l km

2 Réwna¢ podiwna w sposob aily planografem albo co 20 m 4ata kadym pasie
ruchu

3 Réwnd¢ poprzeczna 10razynalkm

4 Spadki poprzeczne* 10razynalkm

5 Rzdne wysokéciowe €c0 100 m

6 Grubdg¢ podbudowy w 3 punktach, lecz nie rzadziej rsiz na 2000 M

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokdé¢ podbudowy nie ma r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +5 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraumikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigksza od szerolkoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacii .
6.4.3.Rowna¢ podbudowy

Nierowndci podiwzne podbudowy i ulepszonego patmaley mierzye 4-metrovy tata lub
planografem, zgodnie z noanBN-68/8931-04 .
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Nierowndaci poprzeczne podbudowy i ulepszonego poalioaley mierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréowndaici nie powinny przekracza
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego padtmwinny by zgodne z dokumentagcy toleranci
+0,5 %.
6.4.5.Gruba¢ podbudowy
Grubai¢ podbudowy nie miee r&@ni¢ sig od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarawjest m3 podbudowy z gruntdéw stabilizowanymmentem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00\W@§magania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagcjST i wymaganiami liyniera |, jeeli pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotygz® ptatnéci zawarto w ST D 00.00.00 , Wymagania ogdlne ,, pkt
9.2. Cena jednostki pomiarowe;j
Cena wykonania 1 frpodbudowy z gruntéw stabilizowanych spoiwami johge ( w przypadku
wytwarzania mieszanek gruntowo - cementem na ougjs
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
« 0znakowanie robot,
- spulchnienie gruntu,
« dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezipragvadnic oraz innych materiatéw i udzen
pomocniczych,
- dostarczenie i régzielenie sktadnikow zgodnie z recepaboratoryjn,
- wymieszanie gruntu ze spoiwem
- zag:szczenie warstwy, piggnacja wykonanej warstwy
« przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04300 Cement. Metody bad®znaczanie cech fizycznych
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
3. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Skiad,
wymagania i ocena zgod§wm
4, PN-B-30020 Wapno
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaagraw
6. PN-C-84038 Wodorotlenek sodowy techniczny
7. PN-C-84127 Chlorek wapniowy techniczny
8. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Stabilizacja grum@pnem do
celéw drogowych
9. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulegspodiae z

gruntu stabilizowanego cementem

10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

11. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie #wska piaskowego

12. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie nwddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeizenie ptyt

13. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnonawierzchni
planografem i tai

14. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie gvska ngnosci
gruntu jako podiga nawierzchni podatnych

15. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - 1997.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
D.05.03.23
Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneyjwymagania dotycice wykonania i odbioru robét zydanych
z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej w ramaadowy zjazdw Bedkowie gm. Rzsnia zgodnie z
Dokumentacja Projektoyw

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokunpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robdét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robét zazanych z uteeniem nawierzchni z
kostki betonowej o gruldoi 8 cm na podsypce cementowo - piaskowej giciti® cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa- ksztaltka wytwarzana z betonu mefosibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwdch warstwachigmdnych ze sabtrwale w fazie produkcji. Produkowana
zgodnie z PN-EN 1338.

Pozostate okienia podane w niniejszej STa godne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova,
ST i poleceniami layniera. Ogdlne wymagania podano w ST D-00.0Q@@magania ogdlne”.

2. MATERIALY
Wymagania ogolne podano w ST D-00.00.00. ,Wymagagiane”.

2.1. Kostka betonowa

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbstikowej jest posiadanie aprobaty technicznap |
produkcja zgodna z PN-EN 1338.

Struktura wyrobu powinna kyzwarta , bez rys,gnie¢, plam i ubytkdw. Powierzchnia gorna kostek powinna
by¢ rébwna i szorstka, a kraszie kostek réwne i proste.

Ksztalt i wymiary zgodnie z p. 5.2 normy PN-EN 1338

Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne zgodnie z p. 5.3 normyHENN1338.

Kryteria oceny zgodnigi podano w p.6 normy PN-EN 1338.

Do produkcji kostek nafsy stosowé cement portlandzki bez dodatkéw klasy niespej niz 32,5 wedtug PN-EN
197-1

Kruszywo powinno odpowiadawymaganiom PN-B-06712. Uziarnienie kruszywa powirtng¢ ustalone w
recepcie laboratoryjnej.

Woda powinna odpowiadavymaganiom wg. PN-B-32250.

Do produkcji kostki betonowej stosujegsplastyfikatory zapewniage wiksz wytrzymalgé, mniejsz
nasakliwos¢ i wieksz odpornd¢ na niskie temperatury i sol.

2.2. Cement

Cement stosowany do podsypki powinien¢ bgementem portlandzkim zwyklym bez dodatkéw ,,32,5,
odpowiadagcym wymaganiom PN-EN 197-1.

Cement powinien posiadaastpujace cechy:

-pocatek czasu wizania > =75 mm

-zaktadana wytrzymag nasciskanie po 7 dniach nie mniegri6é Mpa

-zaktadana wytrzymaig nasciskanie po 28 dniach 32,5 Mpa

-zmiarg objetosci - nie wicej niz 10 mm.

Cement powinien posiad&ertyfikat zgodnéci z norna.
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2.3. Piasek
Piasek na podsygkcementowo - piaskawnalezy stosowd piasek gruby odpowiadgly wymaganiom normy
PN-B-06712. Na podsygkstosuje s mieszank kruszywa naturalnego o frakcji 0+8 mm, a do wyfaiia spoin
o frakcji 0+4 mm.
Piasek na podsyglkcementowo - piaskawpowinien posiadanastpujace wigciwosci fizykochemiczne:
a) sktad ziarnowy
- zawarté¢ ziarn < 0,075 -do 5%
- zawarté¢ frakcji powyzej 2 mm - do 15 %
- wskanik piaskowy, wgkszy niz 65 %
b) zawarté¢ zanieczyszczeobcych, nie wicej niz 0,1 %
c) zawarté¢ zanieczyszczeorganicznych - barwa nie ciemniejsza wzorcowa
d) zawarté¢ zwiazkéw siarki - nie wicej niz 1,0 %.
Skiadowanie piasku powinno &y zorganizowane w sposéb chrgry go przed zanieczyszczeniem,
przemieszaniem z innymi kruszywami lub nadmiernyawilgoceniem.

2.4. Woda

Woda nie powinna pochodzize zrédet budzacych watpliwosci, powinna by ,odmiany 1", zgodnie z
wymaganiami normy PN-B-32250, nie powinna wydzelsapachu gnilnego oraz nie powinna zawera
zawiesiny

3. SPRZET

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Sprzt uzywany przez Wykonawc powinien uzyska akceptag Inzyniera. Jakikolwiek spet, maszyny i

urzadzenia nie gwarantyfe zachowania wymafja jakosciowych robdt zostan przez Imyniera

zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

Do wykonania nawierzchni z kostki najeuzywaé:

— betoniarki do przygotowania podsypki cementoypaskowej,

— uradzenia do wyréwnywania podsypki

— wibratory ptytowe i lekkie walce wibracyjne, dbijania kostki — po pierwszym ubiciu ubijakamcenymi lub
mechanicznymi z e&cia robocz uniemaliwiajaca uszkodzenie kostki.

Do ukfadania kostki mma stosowa&mechaniczne usglzenia ukladage.

4 TRANSPORT

Wysokas¢ sktadowania (stosu) kostki nie weoprzekraczal m.

Kostke betonow mazna transportowatylko na paletach.

Kostke nalezy transportowéa w sposob chroacy przed uszkodzeniem mechanicznym, pozostate ialgter
sposdb opisany w specyfikacji ST D-00.00.00. ,Wyarsg ogoéine”

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Zasady wykonania rob6t

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmegnam robot uwzghbniajace
wszystkie warunki, w jakichdala uktadane nawierzchnie z kostki .

5.2. Przygotowanie podiga

Nawierzchnia ukladanagtzie na podbudowie z kruszywa famanego stabilizegarmechanicznie o grufm 20
cm.

W miejscach, w ktorych jest to wymagane nglastawt oporniki betonowe zgodnie z ST D.08.01.01. Ogarni
betonowe zgodnie z ST D.08.01.01. Po wykonaniu yzynnaci naley przyshpi¢c do uktadania podsypki
cementowo - piaskowej 1:4 grufmd 3 cm, z materiatdw okéonych w punkcie 2 niniejszej ST .

Podiaze powinno uzyskaakceptagj Inzyniera.

5.3. Wykonanie nawierzchni z kostki

Na przygotowan podbudow nalery roziazy¢ podsyplke cementowo - piaskow Grubdé podsypki po
zagszczeniu powinna wyndasi3 cm. Podsypka powinna dywilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.
Kostke 0 grubdci 8 cm naley uklad& na calej szerokmi zjazdu.

Kostke nalery uklada w rzdy poprzeczne, prostopadie do osi drogi w taki 8ppsby szczeliny radzy
kostkami wynosity od 2 do 3 mm.

Kostke nalery uklada& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zgggczeniu.
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Po ulaeniu nawierzchni szczeliny nale wypeinic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng szczotkami
recznymi lub mechanicznymi i przygti¢c do ubijania nawierzchni  wibratorami ptytowymi. Rabiciu
nawierzchni naley szczeliny uzupetdipiaskiem i zamig nawierzchn.

Wibratory ptytowe stosowane do ubijania powinngipd& ostony z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek
przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowaniezggleowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku
srodka i jednoczaie w kierunku poprzecznym.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Kostka powinna b§ po utazeniu dobrze ubita. Kostkiggnicte powinny by¢ wymienione na cate.

Powierzchnia powinna byréwna i bez pofatdowa

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Kontrola powinna dotyczyprawidtowdaci wykonywania poszczegolnych elementow , zgédnaykonywanych

rob6t z dokumentagji ST. Sprawdzenie powinno odbytvaic zaréwno przed rozpoeziem robét , jak i w

trakcie ich wykonywania oraz po zalazeniu robét.

Przed rozpocgiem rob6t Wykonawca powinien sprawglzizy producent kostek brukowych posiada apkpbat

techniczn lub produkuje ja wg. obowzujacej normy PN-EN..

Niezalenie od posiadanej aprobaty Wykonawca powiniadat od producenta wynikow hiecych bada

wyrobu nasciskanie. Zaleca siaby do badania wytrzymalo wyrobu nasciskanie pobr&a6 kostek dziennie przy

produkcji do 600 m2 powierzchni wykonanej nawierichkostki.

Po za tym przed przygiieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyr6b w zakrgsbzostatych wymaga

podanych w punkcie 2 niniejszej ST.

W czasie wykonywania robét nalesprawdza podtaze, podbudow, podsypk oraz wykonanie nawierzchni.

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu zgadnoz dokumentaqj projektows oraz

odpowiednimi ST.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega na

stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektows i punktem 5.2 niniejszej ST.

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruyciv polega na stwierdzeniu

zgodndci z dokumentagj projektows oraz wymaganiami punktu 5.3 niniejszej ST ;

- pomierzenie szerokoi spoin

- sprawdzenie prawidtovgci ubijania

- sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia spoin

- sprawdzenie czy przaty desé i kolor nawierzchni jest zachowany

Cechy geometryczne powinny spethi@astpujace wymagania :

- nierébwndgci podiwne nawierzchni mierzone fargodnie z norm BN-68/8931-04 nie powinny przekracza
0,8 cm

- spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacija projektpwtoleranci + - 0,5 %

- réznice midzy radnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza - 1
cm

- szerokdé¢ nawierzchni nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + - 5 cm

- dopuszczalne odchytki od projektowanej grégigpodsypki nie powinny przekracza - 1 cm

- czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej powinna b§ dostosowana
do powierzchni wykonanych robot

- zaleca si aby pomiary cech geometrycznych wymienionych p@iyly przeprowadzane nie rzadziej gi
razy na 100 m2 i w punktach charakterystycznychnilgelety lub przekroju poprzecznego oraz yazze
tam gdzie poleci lzynier.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostk obmiaru jest 1 mpeinej konstrukcji i uwzghbnia wymienione w pkt. 5 elementy sktadowe,
obmierzane wg tych samych jednostek. Obmiar nieemabejmowa jakichkolwiek dodatkowych powierzchni
nie zaakceptowanych przezzymiera.

8. ODBIOR

Odbidr robdt na zasadach podanych w ST D-00.0Q\@magania ogdlne” zgodnie z tolerancjami podanymi
pkt. 6.

Inzynier oceni wyniki bad@a i pomiarow oraz przedione certyfikaty zgodrigi z normy na elementy betonowe.
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt. 6 niniejszej ST daty wynik pozytywny.

W przypadku stwierdzenia usterekzynier ustali zakres robo6t poprawkowych do wykonam@iaWykonawca
wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platnég¢ za 1 M wykonania nawierzchni z kostki najeprzyja¢ zgodnie z obmiarem i dokumentagjraz po
sprawdzeniu jakei robot.

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki betonabejmuje:

— przygotowanie robét i ich oznakowanie,

— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatldrobnego sprgu,
— rozcielenie podsypki piaskowej i jej zegyczenie,

— utazenie i ubicie kostki betonowej,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i hada

— odwiezienie spktu po zakaczonych robotach,

— uporadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
BN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Wifedi techniczne wykonania
i odbioru.
PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe.ridégania i metody bada
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

D.08.01.01
Oporniki betonowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)SiTwymagania dotycce wykonania i odbioru
opornikéw betonowych w ramach budowy zjardBedkowie gm. Rzsnia zgodnie z Dokumentacja
Projektova.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych Specyfikacji

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacjaephuj wszystkie czynnii umazliwiajace i majice na celu
wykonanie, kontral i odbiér opornikéw betonowych. W zakres robét wathio
« wykonanie taw betonowych z oporem,
« ustawienie opornikdw betonowych 12x25x100 cm
Szczegobtowa lokalizacja ustawienia opornikéw odgamiego typu zgodnie z DokumentaBjrojektova.

1.4. Okréslenia podstawowe
1.4.1. Oporniki betonowe- prefabrykowane betonowe elementy rozgranigzaghodniki dla pieszych od
jezdni.
1.4.2. tawa-betonowa warstwa Kpa stizaca do umocnienia opornika oraz przengszobcizenie opornika
na grunt.
1.4.3. Opbr—beton na zewgirznej stronie opornika.
1.4.4. Podsypka-warstwa wyréwnawcza z zaprawy cementowo - piaskaeona bezpfrednio na  tawie.
1.4.5. Pozostate okidenia s zgodne z obowazujacymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi
D.00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt. 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyge robét
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia”1.5.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow
Ogolne wymagania dotyce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanSpecyfikaciji
D.00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt. 2

2.2. Podstawowe wymagania dotygee materiatow

Oporniki betonowe drogowe typweadiiego 12x25x100 cm powinny spettiavtymagania normy BN-
80/6775-03/04.
Wszystkie materiaty ayte do budowy powinny pochodztylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru.
Zrédta materialtéw powinny liywybrane przez Wykonawcz wyprzedzeniem przed rozpecem rob6t nie
pézniej niz 3 tygodnie. Kady typ materiatu (opornikéw, betonu na kgwcementu, piasku, masy zalewowej)
powinien posiada dokument potwierdzagy jego jakdé¢ na podstawie przeprowadzonych had®adania,
pomiary elementéw i warunki skladowania, powinny kgodne z wymaganiami normy BN-80/6775-03/01.

2.3. Oporniki betonowe

Do wykonania rob6t nate uzy¢ oporniki: 12x25x100 cm, gatunku I. Oporniki winby¢ wykonane z
betonu, klasy nie nszej n B30.
Powierzchnie opornikéw powinny byez rys , pknie¢ i ubytkdw betonu. Krawdzie elementéw powinny By
réwne i proste. Tekstura i kolor powierzchni gorgigjowej) powinny by jednorodne, struktura zwarta.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw:
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- dla wysokdci +3 mm,

- dla szerokéci i diugasci £ 8 mm.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu poprzez pomiar i
policzenie uszkodzewyskpujacych na powierzchniach i kradziach elementu. Pomiarow najedokonywa
zgodnie z PN-B-10021.

W razie wysipienia watpliwosci Inspektor Nadzoru me zmiené sposob pobierania probek lub poszérzgkres
kontroli opornikéw o inny rodzaj bada

2.4. Materiaty na podsyple i wypetnienia szczelin pomgdzy sciankami bocznymi

Naley stosowé mieszank cementowo - piaskoyy
- 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasyp32N-B-19701 i z piasku naturalnego
spetniagcego wymagania PN-B-06712,
- 1:2 dla wypetnienia szczelin z cementu portlanegkiklasy 32,5 wg PN-B-19701 i z piasku
wg PN-B-06711.
2.5. Materialy na tawe opornika z oporem
Oporniki powinny by posadowione na tawie z oporem, zgodnie z Dokunocgnirojektova. Materiat na
tawy - beton C12/15 (B-15) wedtug PN-B-06250.
2.6. Materiaty do wypelnienia szczelin dylatacyjnyie

Bitumiczna masa zalewowa naggordo wypetnienia szczelin dylatacyjnych powinnats@a wymagania
normy BN-74/6771-04 i posiadaprobat techniczr IBDIM.

2.7.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Oporniki powinny b sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przesti, na podteu wyréwnanym i
odwodnionym z zastosowaniem podkfadek i przekiddelna paletach transportowych.

Przechowywanie i transport cementu wg BN-88/6731-08

Kruszywa naley magazynowaw pryzmach na dobrze odwodnionym, utwardzonymuplaevarunkach
zabezpieczagych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszan@mych rodzajow i frakciji.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat

Roboty wykonuje irecznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwiywania podsypki cementowo - piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajgkt 4.
4.2. Transport opornikdw

Oporniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.

oporniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w
kierunku jazdy.

oporniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie transportu, a
gorna warstwa nie powinna wystatMaozasciany srodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
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4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergadbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materietBodczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobreed rozpyleniem.

Mas; zalewowy, nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@minidbywa
sie¢ w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniemtméw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w szerokigi dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddgewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.tawazwirowa

tawy zwirowe o wysokéci do 10 cm wykonuje sijednowarstwowo przez zasypanie korstdarem i
zagszczenie go polewa; woda.

tawy o wysokdci powyzej 10 cm nalgy wykonywa dwuwarstwowo, starannie zggczaic
poszczegodlne warstwy.

5.3.2.Lawa ttuczniowa

tawy naley wykonywa przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem.

Thuczer nalezy starannie ulgi polewajc wody. Gorra powierzchng tawy ttuczniowej nalgy wyrowna
klincem i ostatecznie zagric.

Przy grubéci warstwy ttucznia w tawie wynosgeej powyej 10 cm nalgy tawe wykona
dwuwarstwowo, starannie zgggczajc poszczegolne warstwy.

5.3.3.Lawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykoraigebez szalowania, przy gruntach sypkich fmale
stosowé szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sV szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezg@dnio
w korycie powinien b§ wyrobwnywany warstwami. Betonowanie faw nalevykonywa zgodnie z
wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalestosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczn
mag, zalewow.

5.4. Ustawienie opornikdéw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania opornikow

Swiatto (odlegt@¢ gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno Wyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takistalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, aw
przypadkach wyjtkowych (np. ze wzghu na ,wyrobienie’$cieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwickszone do 16 cm.

Zewrxtrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadgo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie ubitym.

Ustawienie opornikéw powinno bygodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie opornikdéw na tawiavirowej lub tluczniowej

Ustawianie opornikéw na tawiavirowej i ttuczniowej powinno b§wykonywane na podsypce z piasku
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0 grubdci warstwy od 3 do 5 cm po zggyczeniu.
5.4.3.Ustawienie opornikdw na tawie betonowej

Ustawianie opornikow na fawie betonowej wykonuje sa podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo - piaskowej o grump 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4. Wypelnianie spoin

Spoiny opornikéw nie powinny przekracézszerokéci 1 cm. Spoiny nale wypeinic zwirem, piaskiem
lub zapraw cementowo - piaskayy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin opornikdw zapraw
cementowo - piaskoastosuje s wytacznie do opornikdw ustawionych na fawie betonowej.

Spoiny opornikéw przed zalaniem zapeamalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed
wptywami temperatury oporniki ustawione na podsypementowo - piaskowej i o spoinach zalanych zagraw
naley zalewd co 50 m bitumicza mas zalewova nad szczelimdylatacyjma fawy.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robdt

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiplkt'6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot
6.2.1.Badania opornikéw

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania materiatow przeznaczonych do
ustawienia opornikow betonowych i przedstawiyniki tych badé Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewwrtrznego naley przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodZewystkpujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy
3. Pomiary diuggci i giebokdsci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
dokiadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow aglprzeprowad#i z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lulrtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzdatéw
prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przylaenie katownika do badanego nami zmierzenia
odchytek z doktadnizia do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatow stosowanych przzwianiu opornikéw betonowych powinny
obejmowa wszystkie whaciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiatOpkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi £ 2 cm. Zagzczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiiznego gdrnej powierzchni faw z dokumeniagjojektowvs.
Profil podiuzny gérnej powierzchni tawy powinien &ygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost £ 1 cm na kade 100 m tawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nadea 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosa:
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci = 10% szerokszi projektowane.
¢) Réwna¢ gornej powierzchni faw.
Rownas¢ goérnej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwdch punktach, naide 100 m fawy,
trzymetrowej faty.
Przewit pomiedzy gérra powierzchm tawy i przytazona tata nie mae przekraczal cm.
d) Zagzszczenie faw.
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Zagzszczenie taw badagsiv dwoch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa $ladu uradzenia zagszczajcego.
tawy z tlucznia, badane prélwyjecia poszczegoélnych ziarn tlucznia, nie powinny pataivna wygcie
ziarna z tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowan&g@runku nie mée przekracza + 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia opornikdw

Przy ustawianiu opornikéw naie sprawdzé:
a) dopuszczalne odchylenia linii opornikdw w pozierod linii projektowanej, ktore wynosi £ 1 cm naéa
100 m ustawionego opornika,
b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptasatgympornika od niwelety projektowanej, ktére wynssi
cm na kade 100 m ustawionego opornika,
¢) réwnai¢ goérnej powierzchni opornikdéw, sprawdzane przegtpeznie w dwdch punktach naide 100 m
opornika, trzymetrowej taty, przy czym péeét pomigdzy gorr, powierzchmi opornika i przytgomn fata
nie maze przekraczal cm,
d) dokfadnd¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione calkowicie na pein
gtebokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00M@magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego opornika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@magania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami ltyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiodr robat zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikaych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie fawy,
- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrégi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m opornika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
— ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie fawy,
- wykonanie podsypki,
- ustawienie opornikdw na podsypce (piaskowej lubargimwo - piaskowej),
— wypelnienie spoin opornikow zapraw
— ew. zalanie spoin magalewowy,
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- zasypanie zewtrznejsciany opornika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badapomiardw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Egfmomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natigan nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaaaawierzchni
drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwgan nawierzchni
drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania
i ocena zgodni
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

12. BN-88/6731-08  Cement. Transport i przechowywanie
13. BN-74/6771-04  Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizch

03/01 drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wdipé
wymagania i badania
15. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizch
03/04 drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. opdi i

obrzeza chodnikowe
16. BN-64/8845-02  oporniki uliczne. Warunki techniearstawiania i odbioru.

10.2. Inne dokumenty
17.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDansprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.
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