ST-06 Roboty instalacji teletechnicznej Wersja:
Obiekt: BUDYNEK SZKOLY PODSTAWOWEJ WRAZ Z WIELOFUNKCYJNA 2009-02-17
SALA GIMNASTYCZNA ORAZ PRZEDSZKOLEM Z URZADZENIAMI
1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST-06

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (ST-06) sg wymagania

dotyczace wykonania i odbioru instalaciji

teletechnicznych podczas budowy budynku Szkoty

Podstawowej wraz z wielofunkcyjna sala gimnastyczng oraz przedszkolem z urzadzeniami Biata,
gmina Rzasnia, dziatka 630/3, 630/6.

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizac;ji
robét budowlano-montazowych wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robét teletechnicznych:

® budowa systemu sygnalizacji wtamania i napadu,

® budowa systemu telewizji dozorowej,

® instalacja systemu nagtosnienia wraz z systemem dzwonkéw szkolnych,

® instalacja sieci strukturalnej: telefonicznej i komputerowe;j.

1.3.Zakres robo6t objetych ST-06

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie do wykonania instalacji
teletechnicznej wewnetrznej budowy Szkoty Podstawowej w Biatej, gmina Rzas$nia.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST-06) sg zgodne z
obowigzujgcymi Polskimi Normami.

1.4.1.Napiecie znamionowe

Napiecie miedzyprzewodowe, na ktore instalacja zostata zbudowana.

1.4.2.Przewéd teletechniczny

Przewdéd wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka przewodow
jedno- lub wielozytowych potaczonych rownolegle, tacznie z osprzetem, utozone na wspodlnej trasie i
taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.
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1.4.3.0sprzet teletechniczny

Zbidér elementdw przeznaczonych do taczenia, rozgateziania lub zakonczenia instalacji.

1.4.4.System CCTV, system dozorowy CCTV

System ztozony z takich elementéw jak zestaw kamerowy, urzadzenia kontrolne oraz urzgadzenia do
przesylania i sterowania, ktéry to system moze by¢ niezbedny do dozorowania okreslonej strefy
bezpieczenstwa.

1.4.5.Kamera CCTV

Urzadzenie zawierajace przetwornik obrazu wytwarzajacy sygnat wizyjny z obrazu optycznego.

1.4.6.0budowa kamerowa

Ostona zabezpieczajagca kamere, obiektyw i wyposazenie pomocnicze przed narazeniami
mechanicznymi i/lub srodowiskowymi.

1.4.7.0biektyw

Uktad optyczny stuzacy projekcji obrazu pozadanej sceny na powierzchnie Swiattoczutg przetwornika
obrazu.

1.4.8.Monitor

Urzadzenie przetwarzajgce sygnaty wizyjne na obrazy wyswietlane na ekranie.

1.4.9.System alarmowy

Instalacja elektryczna wykrywajaca jakies zagrozenie

1.4.10.Czujka

Urzadzenie przeznaczone do wytwarzania sygnatu albo komunikatu wtamaniowego w odpowiedzi na
wykrycie stanu wskazujgcego na wystapienie zagrozenia

1.4.11.System alarmowy sygnalizacji wtamania

System alarmowy do wykrywania i wskazywania obecnosci, wejscia albo usitowania wejscia
wiamywacza do chronionego obiektu

1.4.12.Czujka aktywna

Czujka zdolna do poréwnania sygnatow wejsciowych wedlug wczesniej okreslonego kryterium
(predkosé/czestotliwosc/amplituda/kierunek) w celu wytworzenia sygnatu lub komunikatu alarmu; jest
to inne znaczenie wzgledem dotychczas przyjetego, gdzie czujka “aktywna” zawierata nadajnik i
odbiornik sygnatu, a sygnat alarmu byt wytwarzany po poréwnaniu z sygnatem nadanym parametréw
sygnatu odebranego, ktére ulegty zmianom wskutek wykrycia zagrozenia. Wynika stad, ze wediug
nowej terminologii wszystkie czujki, opré¢cz mechanicznych przetacznikéw albo stykéw, sa aktywne
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poniewaz istotg “wykrywania - detekcji” jest poréwnanie warto$ci parametru/éw sygnatu wykrytego z
pewnym stanem odniesienia. W projekcie normy europejskiej dotyczacej zastosowan systemow
alarmowych sygnalizacji wlamania wprowadzono pojecie “czujka nieaktywna” (non-active detector) —
tzn. nie zawierajgca jakichkolwiek elementéw elektronicznych, taka jak przetacznik albo styk

mechaniczny;

Ta czes¢ budynku i/lub obszaru, w ktérej system alarmowy moze wykry¢ niebezpieczenstwo

1.4.13.0biekt chroniony

1.4.14.Podstawowe zrodto zasilania

Zrédio zasilania wykorzystywane do zasilania systemu alarmowego sygnalizacji wlamania lub jego

czesci w normalnych warunkach pracy; zwykle, zasilanie z sieci elektroenergetycznej 230 V;

1.4.15.Sabotaz

Umysine unieszkodliwienie dziatania systemu alarmowego sygnalizacji wlamania lub jego czesci;

1.4.16.Stan alarmu

Stan systemu alarmowego lub jego czesci, ktory wynika z odpowiedzi systemu na obecnosc
zagrozenia (alarm dzwiekowy, optyczny, powiadomienie, cichy alarm);

1.4.17.Stan alarmu wiamaniowego

stan systemu alarmowego, lub jego czedci, ktory jest wynikiem odpowiedzi systemu alarmowego
sygnalizacji wlamania na obecnos¢ wtamywacza

1.4.18.Strefa

wyznaczony obszar, w ktérym moga byé wykryte nienormalne warunki pracy urzadzen

1.4.19.Sygnalizator

urzadzenie wytwarzajgce sygnat alarmu lub ostrzezenie

1.4.20.Centrala sygnalizacji pozarowej

wraz systemem zasilania w energie elektryczna, jest urzadzeniem stuzgcym do zbierania informacji o
stanie nadzorowanego obiektu a takze sygnalizacji stanéw zagrozenia pozarem i stanéw awaryjnych.

1.4.21.Czujka pozarowa

Jest elementem automatycznego systemu sygnalizacji pozarowej, zawierajacy co najmniej jeden
czujnik, ktéry reaguje na odpowiednie zjawiska fizyczne i/lub chemiczne w celu sygnalizowania w
centrali sygnalizacji pozarowej.
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1.4.22.Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa

Ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w wypadku pojawienia sie na nich napiecia w warunkach
zaktoceniowych.

1.4.23.Stopien ochrony IP

Stopnie te oznaczone sg indeksem IP oraz dwoma cyframi XY, przy czym cyfra X okresla stopien
ochrony przed wnikaniem ciat statych i pytu, a cyfra Y stopien ochrony przed wnikaniem wody. Stopnie
IP wskazujg w jakim $rodowisku dana oprawa oswietleniowa moze pracowac.

1.4.24.Pozostate okreslenia

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami.

1.5.0gd6lne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa.

1.6.Przekazanie placu budowy

Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy w terminie zgodnie z umowa.

2.MATERIALY

2.1.0g6lne wymagania

Wszystkie materiaty zastosowane do realizacji rob6t powinny odpowiadaé, co do jakosci
wymogom wyrobow dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie, okreslonym w art. 10
ustawy Prawo budowlane, wymaganiom przedmiaréw robot oraz wymaganiom specyfikacji istotnych
warunkow zamdwienia.

Na kazde zadanie Inwestora (Inspektora nadzoru — posiadajgcego uprawnienia do prowadzenia i
nadzorowania w zakresie robét elektrycznych) Wykonawca obowigzany jest okaza¢ w stosunku do
wskazanych materiatéw: certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikat
zgodnosci z obowigzujacg norma lub aprobata techniczna.

Wszystkie materialy i urzgadzenia uzyte do wykonania zadania musza posiadaé $wiadectwa
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie, a przy ich stosowaniu muszg by¢ spetnione
zasady okreslone w zatacznikach do tych dokumentéw.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowe;.
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Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajéw (typéw) urzadzen i osprzetu niz wymienione w
projekcie dopuszczalne jest w przypadku zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

2.2.0dbiér materiatéw na budowie

Materiaty takie jak przewody, czujki, sygnalizatory, kamery, rejestratory, monitory, centrale
alarmowe, moduly central, wzmacniacze, projektory multimedialne, mikrofony, odbiorniki mikrofonéw
nalezy dostarczaé na budowe wraz ze swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokotami
odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci
z danymi wytworcy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jakosé
wykonania rob6t, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozor
techniczny robét.

2.3.Sktadowanie materiatéw na budowie

Sktadowanie materiatdw powinno odbywa¢ sie zgodnie z zaleceniami producentéw, w
warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych
na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych.

Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci materiatéw oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Materiaty, aparaty, urzagdzenia elektryczne i elektroniczne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
zamknietych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i oswietlonych.

Osprzet, tasmy izolacyjne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych i chtodnych.

Kable w czasie sktadowania powinny sie znajdowac na bebnach, dopuszcza sie sktadowanie krétkich
odcinkéw w kregach w sposdb uniemozliwiajacy uszkodzenie izolacji. Bebny z kablami powinny byc¢
ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a kregi utozone poziomo, konce kabli
powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

3.SPRZET
3.1.0g6lne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét, zarowno w miejscu tych robdt, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw,
sprzetu itp.
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3.2.Sprzet do wykonania instalacji teletechnicznej

Liczba i wydajno$é sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, w terminie przewidzianym kontraktem.

Roboty nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzetu przystosowanego do montazu instalacji elektrycznych,
teletechnicznych oraz drobnego sprzetu budowlanego.

Do mocowania elementdw jak i wykonywania wszelkiego rodzaju przepustéw przez sciany lub stropy
stosowa¢ wiertarki lub mioty udarowe. W przypadku gdy konieczne jest uzycie sprzetu
specjalistycznego do instalacji urzadzen nalezy woéwczas postepowaé zgodnie z wytycznymi
otrzymanymi od producenta danego sprzetu. Urzadzenia stosowane do wykonania instalaciji
elektrycznej i teletechnicznej nalezy uzytkowaé zgodnie z ich przeznaczeniem.

4. TRANSPORT
4.1.0gd6lne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢é wykonywanych robét.

Liczba srodkow transportu powinna gwarantowac prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, w terminie przewidzianym kontraktem.

Na s$rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwérce.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementéw, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robét
elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty w sposdb zapobiegajacy ich
przemieszczaniu i uszkodzeniu.

Przy przewozie i transporcie materiatow, elementéw, konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. za pomocg
dzwigéw oraz na pochylniach nalezy przestrzegaé aktualnych przepisdéw bezpieczenstwa i higieny
pracy, a przy zatadunku, transporcie i wyladunku recznym aktualnych przepiséw dotyczacych
recznego przenoszenia ciezarow.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego
tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.Szafy z osprzetem.

Szafy z osprzetem w budynku Szkoty bedg zlokalizowane w pomieszczeniach technicznych:
zaplecze nr 2.2, | pietro oraz w dyzurce nr 1.14 na parterze.

Specyfikacja Techniczna ST-06: Roboty Teletechniczne — strona 6




ST-06 Roboty instalacji teletechnicznej Wersja:

Obiekt: BUDYNEK SZKOLY PODSTAWOWEJ WRAZ Z WIELOFUNKCYJNA 2009-02-17
SALA GIMNASTYCZNA ORAZ PRZEDSZKOLEM Z URZADZENIAMI

Szafy rack 19” umieszczone w miejscach pokazanych na planach wyposazone w osprzet
odpowiednich systemow, powinny byé zabezpieczone przed dostepem oséb niepowotanych.

Po posadowieniu szaf nalezy:

) zainstalowac osprzet dostarczony w oddzielnych opakowaniach,
o wprowadzi¢ wszystkie przewody instalacji systemowych,

) dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie skruby i wkrety,

) sprawdzic¢ potaczenia, wtyczki i gniazda,

) zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu,

) podtaczy¢ obwody zewnetrzne,

o podtaczy¢ przewody ochronne.

5.2.Uktadanie przewodow

5.2.1.0g6lne wymagania

Ukfadanie przewoddw powinno byé wykonane w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie, rozcigganie itp. Ponadto przy uktadaniu powinny by¢ zachowane srodki
ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu innych przewoddéw lub urzadzen znajdujgcych sie na trasie
budowanej instalacji.

Podczas przechowywania, uktadania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocig oraz
wptywami chemicznymi i atmosferycznymi przez natozenie kapturka z tworzywa sztucznego (rodzaju
jak izolacja).

5.2.2.Trasowanie

Przy wytaczaniu trasy nalezy uwzgledni¢ konstrukcje budynku oraz bezkolizyjnos¢ z innymi
instalacjami i urzadzeniami.

Trasa powinna przebiega¢ wzdtuz linii prostych — réwnolegtych i prostopadtych.

Trasa prowadzenia instalacji musi uwzgledni¢ rozmieszczenie odbiornikow oraz instalacji
nieelektrycznych, takie jak technologiczne, wodno-kanalizacyjne, grzewcze itp., aby unikng¢
skrzyzowan i niedozwolonych zblizeh miedzy tymi instalacjami.

Trasowanie powinno uwzgledni¢ miejsca mocowania konstrukcji wsporczych instalacji. Nalezy
przestrzega¢ utrzymania jednakowych wysokosci mocowania wspornikow i odlegtosci miedzy
punktami podparcia.

Okablowanie poziome nalezy prowadzi¢ w gtdwnych traktach kablowych w korytach
metalowych 200 mm mocowanych do $cian w przestrzeni tuz pod sufitem. Na odcinkach miedzy
gtébwnymi traktami, a poszczegdlnymi punktami przytaczeniowymi w rurach peszla oraz PCV w
Scianach podtynkowo.

Koryto stalowe dla wszystkich instalacji teletechnicznych zawiera projekt i
kosztorys instalacji elektrycznych.
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5.2.3.Kucie bruzd

Bruzdy nalezy dostosowac do srednicy uktadanych przewodow lub rur ochronnych z uwzglednieniem
rodzaju i grubosci tynku. Podtoze do ukfadania przewoddéw powinno by¢ gtadkie.

5.2.4.Przejscia przez sciany i stropy.

Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany i stropy muszg byé chronione
przed uszkodzeniami.

Przejscia wyzej wymienione muszg by¢ wykonane w przepustach rurowych z rur z tworzywa
sztucznego o odpowiednim przekroju.

Przejscia kablowe przez strefy pozarowe muszg by¢ uszczelnione materiatem o odpornosci ogniowe;j
przegrody ogniowej miedzy strefami.

5.2.5.Mocowanie puszek.

Puszki nalezy osadzi¢ (przed ich tynkowaniem) w sposéb trwaty. Nalezy wykonaé Slepe otwory w
cegle, a nastepnie na zaprawie wapienno-cementowej osadzi¢ puszki.

Puszki po ich zamontowaniu nalezy przykry¢ pokrywami montazowymi. Puszki mocowane do koryt
kablowych nalezy mocowa¢ Srubami stalowymi.

5.2.6.Uktadanie przewodoéw bezposrednio w tynku

Przewody nalezy uktada¢ w bruzdzie wykutej w tynku o gtebokosci co najmniej 5 mm — odpowiedniej

do przewodu lub rury ochronnej. Stosowac¢ przewody odpowiednie dla danego systemu.

Do wykonania instalacji nalezy uzywac¢ atestowanych przewoddw z przepisowymi kolorami izolacji zyt:
przewdd neutralny N — kolor niebieski; przewdd ochronny PE — zielono-z6tty. Nalezy zwrécic
szczegblng uwage na zachowanie ciggtosci zyty PE i potgczenia z obudowami chronionych urzadzen.

Przewody powinny by¢ utozone falistg z zapasem (od 1 do 5% dtugosci przewodu) wystarczajacym do
skompensowania mozliwych przesunie¢ i naprezen budynku. tuki i zgiecia przewoddéw powinny byé

tagodne.

Do puszek nalezy wprowadzac tylko te przewody, ktére wymagajg taczenia w puszce; pozostate
przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki.

Przed tynkowaniem konce przewodow nalezy ukryC w puszce, a puszki zabezpieczy¢ przed
zatynkowaniem. Warstwa tynku powinna mie¢ grubos$¢ co najmniej 5 mm.

5.3.Montaz urzadzen systemu telewizji dozorowej

Montazu urzadzen nalezy dokonaé zgodnie z dokumentacjg projektowg, danymi technicznymi
poszczegoblnych elementéw systemu oraz obowigzujgcymi normami i rozwigzaniami technicznymi.

Kamery wewnetrzne, koputki wandaloodporne montowaé do sufitu zasilane z centralnych zasilaczy
24V AC z szafy rack. Zasilacze podtgczone do UPS-a.

Kamery zewnetrzne na uchwytach sciennych w obudowach z grzatkg zasilane 230Vac réwniez z
szafy rack systemu telewizji dozorowej mieszczacego sie w pomieszczeniu zaplecza na pietrze.
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Rejestratory montowa¢ w szafie rack 19”. Do szafy wprowadzi¢ wszystkie przewody wizyjne i
zasilajgce kamery od géry korytem stalowym. Szafa rack jest wspdlna dla systemu telewizji dozorowej
i sieci strukturalnej.

Szafa wyposazona w wentylatory z termostatem oraz panel rozdzielczy zasilania.

Monitory wraz z komputerem i oprogramowaniem zamontowa¢ w dyzurce nr 1.14 na parterze.
Komputer ten bedzie potaczony z systemem telewizji dozorowej przez sie¢ ethernet i switch GB.

Parametry kamer:
W obiekcie projektuje sie nastepujace typy kamer stacjonarnych :

- kolor nightsense 540TVL, zasilane 230Vac,
z obiektywem 3,6-12mm, w obudowie z uchwytem i grzatkg 230Vac,

- dzien/noc, 540TVL, z obiektywem 3,7-12mm,zasilane 24Vac (300mA),
IR (12m) z filtrem mechanicznym, BLC, AGC, migawka 1/50-1/100000, w obudowie
koputkowej wandaloodpornej IP66,

Parametry rejestratoréw jako najwazniejszy element systemu :

- Uzyty sprzet i materiaty powinny by¢ komponentami standardowymi dostepnymi w statej ofercie
danego producenta.

- Wszystkie systemy powinny byé przetestowane i wdrozone istniejgcych instalacjach.
- Gwarancja producenta nie powinna by¢ krétsza niz 24 miesigce od daty dostawy.

- Producent urzadzenia lub jego reprezentant powinien udostepniac linie telefoniczng dla wsparcia
technicznego, dostepna przez wszystkie dni robocze w godzinach pracy tych firm.

- Producent powinien zobowigzac sie do 10-letniego okresu wsparcia utrzymania ruchu i oraz
dostepnosci czesci zamiennych dla wszystkich oferowanych urzadzen.

- Uaktualnienia nabytego oprogramowania urzagdzen powinny by¢ bezptatnie udostepniane przez
producenta.

- System powinien pozwala¢ na rozszerzenie funkcjonalnosci poprzez uaktualnienie oprogramowania
bez potrzeby zmian w strukturze sprzetowe;j.

- Do zapisu obrazu z kamer wykorzystany powinien by¢ hybrydowy cyfrowy rejestrator sieciowy.
Powinien on wykorzystywa¢ zaawansowang technologicznie kompresje typu MPEG4
zoptymalizowang i zaadoptowang do wykorzystania w profesjonalnych systemach nadzoru CCTV,
dostepna dla kazdego obstugiwanego kanatu.

- Algorytm kompresji i dekompresji powinien umozliwia¢ niezalezne definiowanie parametréw pracy
dla kazdego kanatu (wejscia) wideo, z uwzglednieniem ustawienia dtugosci GOP lub czestosci
wystepowania klatek bazowych; zagwarantuje to dopasowanie do charakterystyki obserwowanej
sceny i umozliwi doktadne definiowanie parametréow przeptywnosci strumienia danych.

- Niedopuszczalne jest stosowanie metod kompresji wewnatrzobrazowej, np. Wavelet.
- Procesy kompres;ji dla kamer analogowych podtaczonych do urzadzenia powinny byc¢ realizowane

wylgcznie przez dedykowane procesowy sygnatowe. Niedopuszczalne jest wykonywanie kompresji
przez gtéwny procesor (CPU).
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- System powinien obstugiwac potgczenie sieciowe z obstugg protokotu TCP/IP i predkoscig

potaczenia 1 GBit/sekunde.

- System powinien umozliwia¢ jednoczesne podtaczenie kamer analogowych i sieciowych lub

serwerow sieciowych roznych producentéw, aby zapewni¢ mozliwo$¢ wyboru odpowiedniego rodzaju
kamery i uniezalezni¢ sie od jednego dostawcy kamer.
Zamawiajgcy wymaga aby zaimplementowane byly minimum: 10 protokotéw do sterowania kamerami

obrotowymi, 20 typéw kamer IP lub serwerdow sieciowych, 5 typow kamer MPixelowych.

System powinien by¢ jednoczesnie klasyfikowany jako rejestrator cyfrowy oraz rejestrator sieciowy.

- System powinien umozliwia¢ lokalny podglad na zywo i nagrywanie wszystkich podtaczonych kamer.

Funkcja podgladu bez ograniczen musi by¢ dostepna réwniez poprzez potaczenie sieciowe z

rejestratorem. Podglad obrazéw z kamer w zaden sposéb nie moze wpltywac na prowadzong

rejestracje.

- Rozdzielczos¢ i jakos¢ obrazu powinna by¢ konfigurowana niezaleznie dla kazdego kanatu (kamery)
analogowego i umozliwia¢ wybér rozdzielczosci w formacie QCIF, CIF, 2CIF lub 4CIF oraz ustawienie
wspotczynnika kompresiji / jakosci na dowolng wartos¢ z zakresu 1 - 100.

- Rozdzielczo$¢ i jakos¢ obrazu powinna by¢ konfigurowana niezaleznie dla kazdej dotgczonej kamery
sieciowej, aby udostepni¢ kazdy format i jakos¢ obrazu oferowang przez dany model kamery.

- Predkos¢ przetwarzania powinna wynosi¢ minimum 50 obrazéw na sekunde dla kazdej kamery
analogowej, niezaleznie od liczby podtaczonych kamer. Podana predkosé przetwarzania powinna by¢
rozdzielona nastepujgco: dla nagrywania 25 pétobrazéw na sekunde oraz dla podgladu 25 pétobrazéw

na sekunde.

- Predkosc¢ przetwarzania obrazéw z podtgczonych kamer sieciowych powinna by¢ zalezna wytacznie
od mozliwosci i parametrow samej kamery i nie powinna by¢ w zaden sposéb ograniczona przez

rejestrator.

- System powinien umozliwia¢ tworzenie wielopoziomowego systemu zabezpieczen dostepu w
oparciu o hasta. System powinien umozliwiajgc tworzenie kont pojedynczych uzytkownikéw oraz grup
uzytkownikéw z przypisanymi uprawnieniami dostepu. Prawa dostepu powinny co najmniej umozliwié
rozréznienie grup administracyjnych (z dostepem do opcji konfiguracji systemu) oraz grup uzytkowych
(dostep do poszczegdlnych rejestratorow i kamer, podglad "na zywo" oraz dostep do archiwum,
definiowanie akc;ji takich jak przetwarzanie i wyswietlanie stanéw alarmowych, tworzenie kopii
zapasowych, drukowanie, eksport sekwencji obrazéw)

- System powinien udostepnia¢ otwarte i udokumentowane interfejsy komunikacyjne. Producent
systemu na zadanie powinien bezpfatnie udostepnia¢ Software Developers’ Kit (SDK) umozliwiajacy
stworzenie oprogramowania integrujgcego z innymi systemami.

- System powinien przechowywac¢ dziennik zdarzen (log) z dokumentacja takich zdarzen jak alarmy,
logowania/wylogowania, zmiany konfiguracji, modyfikacja daty i czasu. Kazde zdarzenie powinno by¢
udokumentowane poprze date, czas, nazwe komputera i nazwe uzytkownika.

- System powinien by¢ skalowany i rozszerzalny aby umozliwi¢ prosta rozbudowe w razie takiej

potrzeby.

- Kazdy rejestrator DVR/NVR powinien mie¢ mozliwos¢ podtgczenia minimum 2 dyskow S-ATA, o
minimalnej facznej pojemnosci 2TB.

- System powinien wspiera¢ podigczenie zewnetrznych macierzy dyskowych RAID (poziom 5) poprzez
opcjonalny wewnetrzny kontroler SCSI lub tez podtaczenie urzadzen iSCSI. Mozliwe powinno by¢ tez
automatyczne tworzenie kopi zapasowych catosci lub wybranej cze$ci materiatu.
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- Nagrywanie obrazu z kazdej kamery analogowej odbywa sie z predkoscig maksymalng 25 obrazéw
na sekunde, niezaleznie od sygnatéw synchronizacji kamery.

- Nagrywanie obrazéw z kamer sieciowych jest mozliwe z maksymalng predkoscia dostepng dla
danego typu kamery.

- Predkosc rejestraciji, rozdzielczos¢ i jakos¢ powinna by¢ ustalana przez uzytkownika niezaleznie od
parametréw strumieni do podgladu "na zywo". Konfiguracja powinna umozliwia¢ zmiane parametréw
rejestracji dla kazdej kamery niezaleznie, w roznych trybach pracy: nagrywanie ciggte, nagrywanie
zgodnie z harmonogramem czasowym oraz nagrywanie pre-alarmowe i alarmowe rozne dla dla
réznych typow zdarzeh alarmowych

- Dostepna przestrzen dyskowa zespotu rejestratoréw powinna by¢ zorganizowana logicznie w formie
odrebnych segmentéw (ringéw). Pozwoli to na prowadzanie zapisu z réznymi parametrami odnosnie
czasu i priorytetu przechowywania zapisu z poszczegolnych kamer i zdarzen. System powinien
udostepnia¢ co najmniej 5 buforéw zapisu i 5 poziomow (priorytetéw) zapisu.

- System powinien umozliwia¢ zmiane parametrow (ilosci klatek) zarejestrowanego juz materiatu.
Oznacza to, ze po wczesnie zaprogramowanym czasie, system automatycznie zlikwiduje czesé
zarejestrowanego materiatu, pozwalajgc na wydtuzenie okresu archiwizacji

Przyktadowo: przy normalnej rejestracji predkos$¢ zapisu wynosita 25kl/sek. Po tygodniu nalezy
zachowac tylko 5 klatek (z zapisanych wczeéniej 25klatek, czyli wykasowac 20 klatek z juz
zarejestrowanego materiatu).

- System powinien umozliwia¢ stworzenie bazy danych na wielu dyskach twardych. Baza danych
powinna posiadac strukture umozliwiajgca prawidtowa prace i dostep do danych na wszystkich
sprawnych dyskach w przypadku awarii dowolnego z dyskow.

- Uaktualnienia oprogramowania, zmiany konfiguracji oraz powiekszenie przestrzeni dyskowej
dostepnej dla bazy danych (np. dodanie dyskéw twardych) w juz dziatajgcym systemie nie moze w
jakikolwiek sposob wptywac na obrazy i dane juz zapisane. Wszystkie te obrazy i obrazy muszg by¢
dostepne dla uzytkownika.

- Transmisja strumieniowa z kazdej z podtagczonych kamer powinna by¢ niezalezna od rejestracji oraz
w zaden sposéb nie wptywaé na proces rejestracji, gdy parametry rejestracji sq ustawione na
maksymalng rozdzielczo$é dla kamer analogowych.

- System powinien obstugiwa¢ dynamiczng transmisje strumieniowa, w celu optymalizacji obcigzenia
sieci. W tym celu rozdzielczos¢ i ilos¢ transmitowanych "na zywo" obrazéw powinna automatycznie
dostosowywac sie do rozmiaru (rozdzielczosci) okien podgladu, w ktérych wyswietlane sg obrazy z
poszczegodlnych kamer.

- Opdznienie obrazu przesytanego "na zywo" nie powinno wynosi¢ wiecej niz 150 ms, aby umozliwic¢
pewne sterowanie jednostkami PTZ.

- System powinien pozwalaé na wyswietlanie informacji dotyczacych kamery, daty, czasu oraz
zdarzen badz alarméw, pod, nad, obok obrazu z kamery, lub bezposrednio na nim. Uzytkownik
powinien mie¢ mozliwos¢ ustawiania takich parametréw, jak pozycja, rozmiar, kolor, kolor tta oraz
czcionka, przy pomocy ktorych informacje te sg wyswietlane.

- Zarzadzanie zdarzeniami i alarmami powinno pozwala¢ na efektywng adaptacje reakcji systemu na
stany alarmowe oraz inne zdarzenia, zgodnie z wymaganiami uzytkownika. Reakcje systemu powinny
uwzgledniac:

- Zdefiniowane przez uzytkownika dowolnego czasu trwania sekwencji wideo przed i po
wystgpieniu alarmu;
- Parametry rejestracji (jakos¢ i predkos¢) niezalezne (indywidualne) dla wszystkich kamer;
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- Parametry transmisji wideo "na zywo”(jakosc¢ i predkos¢) niezalezne (indywidualne) dla
wszystkich kamer;
- Automatyczne wyswietlanie obrazéw alarmowych zdefiniowanych przez uzytkownika na
przedefiniowanych stacjach roboczych;

- Zmiana stanu jednego lub kilku stykow wyjsciowych przekaznikow;

- Wysytanie informacji o alarmach lub zdarzeniach do zalogowanych uzytkownikow;

- Obstuga interfejséw do systeméw innych producentoéw;

- Ustawienie jednej lub wielu kamery PTZ w zaprogramowanej pozycji;
- Rozpoczecie tworzenia automatycznych kopii zapasowych przedefiniowanych sekwencji w
razie wystgpienia alarmu, badz innego zdarzenia;

- Generowanie alarméw powinno nastepowac na skutek nastepujacych zdarzen: wewnetrzna analiza
obrazu, zewnetrzne wejscia alarmowe oraz interfejsy z systeméw innych producentéw (szeregowe lub

tacze TCP/IP).

- System udostepnia harmonogramy czasowe czynnosci sterowanych czasem/datg do kontroli
przetwarzanych zdarzenh oraz parametréw rejestracji. Pozwala to na catkowicie bezobstugowe
dziatanie systemu, np. wiaczenie funkcji detekcji (wykrywania) ruchu w okreslonym przedziale
czasowym, lub sprawdzanie stanu stykéw wejsciowych w okreslonych przedziatach czasowych.
System udostepnia co najmniej 99 definiowanych przez uzytkownika przedziatéw czasowych.

- System powinien udostepniac, jako podstawowy zbiér funkcji (bez dodatkowych licenciji), proste
wykrywanie ruchu, w celu wykrycia aktywnosci na obserwowanej scenie, jednoczesnie bedac
odpornym na zmiany globalne obrazu takie jak zmiany kontrastu i jaskrawosci, ktére mogg byé
powodowane przez zmiany o$wietlenia lub warunki atmosferyczne (mgta, opady deszczu lub $niegu).

- Powinna istnie¢ mozliwos¢ wytaczenia wykrywania ruchu na konkretnym fragmencie sceny.

- System powinien automatycznie i w czasie rzeczywistym wykrywac btedy sygnatu synchronizac;ji
wideo, w ten sposob gwarantujgc natychmiastowe wykrywanie awarii kamery.

- Poziom kontrastu, w kazdym wejsciu analogowym, powinien by¢ monitorowany w czasie

rzeczywistym, w celu natychmiastowego wykrycia pogorszenia sie obrazu z kamery wynikajgcego z jej
rozregulowania, awarii oSwietlenia lub sabotazu.

- Podglad i przegladanie zarejestrowanych obrazéw i dzwieku powinno by¢ mozliwe przy uzyciu
oprogramowania, dostarczonego bezptatnie przez dostawce cyfrowego systemu CCTV na nosnikach
CD-ROM lub DVD-ROM, pracujacego na komputerze klasy PC z systemem Windows.

- Wiele stacji roboczych uzytkownikdw powinno mieé nieograniczony dostep do tej samej jednostki
DVR/NVR poprzez sie¢. Poszczegdlne urzadzenia rejestrujgce wyposazone powinny by¢é w minimum
10 licencji pozwalajacych na jednoczesny podglad ze stacji roboczych.

- Kazda stacja robocza uzytkownika powinna mie¢ nieograniczony dostep do wielu jednostek

DVR/NVR jednoczes$nie.

- Interfejs uzytkownika powinien umozliwia¢ jednoczesne wyswietlanie w obrazu z tej samej kamery w
wielu oknach w réznych trybach (na zywo, odtwarzanie w przéd, odtwarzanie wstecz, odtwarzanie

poklatkowe) jak rowniez odtwarzanie obrazéw z roznych kamer w wielu oknach podgladu.

- System powinien umozliwia¢ tworzenie kont uzytkownikéw oraz grup uzytkownikéw posiadajacych
rézne prawa dostepu dotyczace potaczenia z jednostkami systemu cyfrowego w sieci, pojedynczych
kamer, badz grup kamer, podgladu "na zywo" oraz dostepu do archiwum, jak rowniez wykonywania
réznych czynnosci, w tym tworzenia kopii zapasowych, drukowania, lub eksportowania sekwenciji

obrazow.

- Uzytkownik powinien mie¢ mozliwosé ustawienia rozmiar i pozycji kazdego okna podgladu.

Domysinie system powinien udostepnia¢ prezentacje obrazu jako regularng matryce o 1,4,9,16,25 lub
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36 okienkach podgladu oraz szablony podgladéw alarmowych z podziatami 1/5, 1/7 lub 1/9 okien
podgladu.

- System powinien zezwalaé na okreslenie szczegoétowych scenariuszy uruchamiania dla uzytkownika
lub grup uzytkownikéw, dotyczacych potaczen z predefiniowanymi serwerami oraz podgladu
predefiniowanych kamer z danych serweréw.

- Dostepny powinien by¢ zestaw narzedzi ulepszajacych podglad obrazu, w tym regulacja jasnosci,
kontrastu, nasycenia barw oraz poziom powigkszenia. Zmiany wprowadzone na podgladzie nie majg
wptywu na zapisane dane.

- Podglad alarmowy powinien umozliwia¢ wyswietlenia pojedynczych obrazéw przed- i po-alarmowych
oraz catych sekwencji obrazéw w petli, dla jednej lub wielu kamer.

- Funkcja szybkiego wyszukiwania obrazu powinna by¢ definiowana poprzez okreslenie takich
kryteridw wyszukiwania jak czas, data, numer kamery, typ zdarzenia, data zdarzenia.

- Analiza alarmoéw lub zdarzen zdarzeh powinna umozliwia¢ bezposredni dostep do obrazéw
zwigzanych z tymi zdarzeniami, poprzez przegladanie globalne wszystkich zdarzen w systemie,
zdarzen przetwarzanych poprzez wybrany serwer lub zdarzen zwigzanych wytgcznie z wybrana
kamera.

- Wyszukiwanie obrazu w grupie kamer powinno umozliwiaé pdzniejsze zsynchronizowane
wyswietlanie wszystkich obrazéw odpowiadajgce danym kryteriom wyszukiwania z r6znych kamer, w
réznych oknach podgladu, bez wzgledu na liczbe jednostek DVR/NVR, z ktérymi potaczone sg
kamery z danej grupy.

- Uzytkownik powinien mie¢ mozliwo$¢ zaznaczania i szybkiego ponownego odnalezienia raz
wyszukanego obrazu, poprzez liste zaktadek.

- Proces przewijania w przéd/w tyt powinien przebiega¢ bez zakitécen, w statym tempie. Obstugiwane
predkosci to x1, x2, x4 oraz x8. Przeskakiwanie w przéd lub w tyt miedzy obrazami bazowymi (I-frame)
nie jest akceptowalne.

- Nie jest dopuszczalne odtwarzanie sekwencji naprzdéd / wstecz wytgcznie w oparciu o odtwarzanie
klatek bazowych (I-frame).

- W przypadku wyszukiwania dotyczgcego wybranej kamery, operator powinien mie¢ mozliwos¢
dokonania wyboru sposrad listy dostepnych nagran oraz punktu na wskazniku czasu. Lista nagran
powinna zawiera¢ wszystkie kamery, rowniez te, ktére zostaty usuniete na state lub tymczasowo z listy
dostepnych kamer ,na zywo”, a ktére nadal posiadajg obrazy wideo przechowywane w bazie danych
urzadzenia DVR/NVR.

- System powinien pozwalaé na wyswietlanie informacji dotyczacych kamery, daty, czasu oraz
zdarzen badz alarmow, pod, nad, obok obrazu z kamery, lub bezposrednio na nim. Uzytkownik
powinien mie¢ mozliwos¢ ustawiania takich parametréw, jak pozycja, rozmiar, kolor, kolor tta oraz
czcionka, przy pomocy ktérych informacje te sgq wyswietlane

- W celu odnalezienia okreslonego nagrania wideo, operator nie musi wybiera¢ odpowiedniego
urzadzenia nagrywajacego. Uzytkownikowi powinna by¢ udostepniona jednolita lista wszystkich
dostepnych kamer, niezaleznie od tego, do jakiego rejestratora DVR/NVR kamery te sg podtaczone.

- Przy wybieraniu kamery, lista kamer do wyboru powinna by¢ przedstawiona jako struktura drzewa
katalogowego. Rézne typy kamer (stacjonarne, obrotowe, IP i inne) powinny by¢ wyréznione w widoku
drzewa odpowiednim symbolem lub kolorem.

- System powinien udostepniac¢ opcjonalny, interaktywny, graficzny interfejs uzytkownika, aby
umozliwi¢ petng kontrole wszystkich rejestratoréw DVR/NVR w graficznym systemie kontroli obrazu
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okreslonym przez uzytkownika. System ten powinien zezwala¢ na import map w formacie
standardowych obrazéw systemu Windows, takich jak bmp, tiff, lub jpeg. Uzytkownik powinien
posiadac¢ mozliwos¢ definiowania funkcji elementéw graficznych (ikon), takich jak kamery, opcje
podgladu, wejsciowe dane alarmowe oraz wyjscia przekaznikowe.

- Oprogramowanie konfiguracyjne powinno byé¢ oddzielone od oprogramowania podgladu. Powinno
sie je uruchomic na standardowym komputerze klasy PC z systemem Windows.

- Potgczenie oprogramowania konfiguracyjnego z jednostkami systemu powinno by¢é mozliwe lokalnie,
jak réwniez poprzez sieé (przy uzyciu protokotu TCP/IP).

- System powinien posiada¢ opcje szyfrowania, lub inne metody weryfikacji, by zagwarantowac¢
autentycznosc rejestrowanych obrazéw, aby mogty one stanowi¢ dowdd w sadzie.

- W trakcie procesu eksportowania lub tworzenia kopii zapasowych, oprogramowanie odczytujgce
podglad powinno zosta¢ automatycznie skopiowane razem z sekwencjami wideo na nosnik
magazynujacy, aby umozliwi¢ przeglad wyeksportowanych obrazéw na standardowym komputerze
klasy PC z systemem Windows, dzieki czemu mozna unikng¢ naruszenia ich integralnosci oraz unika
sie potrzeby dodatkowego instalowania oprogramowania przegladajacego.

- Dostepna jest mozliwosé wydruku (na drukarce podtgczonej do komputera PC) obrazéw
bezposrednio z poziomu aplikacji podgladu wraz ze szczegétowymi danymi o tym obrazie (data, czas,
nazwa kamery) oraz z mozliwoscig dotgczenia komentarza wpisywanego przez uzytkownika.

- System powinien oferowac¢ zaawansowane opcje automatycznego tworzenia kopi zapasowych, aby
zagwarantowac diugoterminowe archiwizowanie odpowiednich sekwencji obrazéw i dzwieku.

- Konfiguracja tworzenie kopii zapasowych powinna pozwoli¢ uzytkownikowi wskazywac rézne
katalogi dla przechowywania kopii zapasowych na nosnikach magazynujacych potgczonych lokalnie
lub poprzez siec, dla réznych zdarzeh dotyczacych tworzenia kopii zapasowych.

- Tworzenie kopii zapasowych powinno by¢ mozliwe regularnie, we wczesniej okreslonych godzinach
lub dniach jak réwniez wywotywac je powinien dowolny alarm lub zdarzenie systemowe.

- Powinna istnie¢ mozliwos$¢ rozrézniania miedzy kopiami zapasowymi nagran ciagtych oraz alarméw
lub zdarzen, przy dodatkowym rozréznianiu poziomu alarmu lub zdarzenia.

- Zbior parametréw opisujacych tworzenie kopii zapasowej zaleznie od przyczyn wywotujacych tg
kopie (opisanych w punkcie powyzej) umozliwia co najmniej zdefiniowanie docelowego katalogu,
czasu archiwizacji oraz zachowania zwigzanego z nadpisywaniem starych plikow kopii zapasowych.

- System powinien oferowac opcje informowania uzytkownikéw lub administratoréw, jesli zostanie
przekroczona dana wartos¢ progowa (np. 80%) pojemnosci magazynu kopii zapasowych, aby w razie
potrzeby, umozliwi¢ wymiane no$nika magazynujgcego te kopie. System powinien rowniez posiadac
zdolnos¢ nadpisywania starych plikow kopii zapasowych, w celu zastepowania ich nowszymi.

- Aplikacja operatora systemu powinna by¢ w jezyku polskim

- Stacje podgladowe posiada¢ powinny mozliwos¢ podigczenia min 4 monitoréw, z ich dowolng
konfiguracjg ( pojedyncze obrazy, podziaty ekrandw, monitory alarmowe itp.). Wydajnos¢ stac;ji
pozwoli¢ powinna na wyswietlanie minimum 1600 kl/sek (dla 4 monitoréw)

- System udostepnia¢ powinien petng funkcjonalnosé krosownicy wizyjnej (analogowej lub
zbudowanej na bazie sieci IP) z mozliwoscia;:

- krosowania sygnatéw na zywo oraz obrazéw z bazy danych

- krosowania kamer analogowych z kamerami IP

- grupowe przetgczanie kamer na poszczegdélne monitory

- sterowanie kamerami obrotowymi
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- ograniczanie dostepu dla wybranych klawiatur i funkcji oprogramowania w zaleznosci od
uprawnien uzytkownika

- wySwietlanie komunikatéw alarmowych

- ustawienie sekwenciji dla poszczegdlnych kamer

- podglad na poszczegdlnych monitorach w trybach wieloekranowych (wiele kamer obserwowanych
jednoczesnie w podziale ekranu na pojedynczym monitorze)

- podiaczenie co najmniej 6 klawiatur

- powinna posiada¢ mozliwo$¢ modernizacji oprogramowania sprzetowego

- mozliwo$¢ zaprogramowania do 20 niezaleznych sekwencji

- mozliwos$¢ grupowego przetgczania kamer na monitory

- mozliwo$¢ sterowania kamerami szybkoobrotowymi

- obstuga minimum 100 kamer i 70 okien podgladowych, z mozliwoscig rozbudowany do minimum
250 kamer i 150 okien podgladowych.

- Mozliwos¢ kopiowania do pliku wszystkich ustawien systemu oraz mozliwo$¢ przestania
wszystkich ustawien z pliku do systemu lub jego poszczegdlnych czesci .

Parametry monitoréw:
- ekran LCD 19" TFT,
- wejscie VGA.

Zestawienie materiatow i ich przykladowych producentow dla systemu telewizji dozorowej.

Lp. Nazwa Jm [llos¢
Kamera koputkowa 540TVL, w obudowie wandaloodpornej , obiektyw
1. [zmiennoogniskowy 3,7-12mm, z mechanicznym filtrem podczerwieni, oswietlacz 12m |szt 32
HTC-111/3,7-12/IR
2. |Kamera kolor 540TVL, 240Vac, BOSCH LTC0455/51 szt 16
3. |Obiektyw korekcja IR, 2,8-11mm, F1,4-360, Al DC, 13VG2811ASIR, Tamron szt 16
4. [Zabezpieczenie przepieciowe sygnatu wizji SP001, SCT szt 16
5. |Obudowa zewnetrzna z grzatkg 230V, NVH100H230 Nonus szt 16
6. [Uchwyt zewnetrzny obudowy NVB100B Novus szt 16
7. |Monitor LCD 19" VGA szt 4
8. |Rejestrator cyfrowy 16-sto kanatowy RePorter-16 Geutebrueck szt 3
9. [rozbudowa dysku do 1T , HDD/1TB/SATA szt 3
10. [Uchwyt rack do rejestratora, RePorter/19 szt 3
11. |Patchcord ethernet GB, szt 3
12. |Zasilacz rack 24Vac 10A 16wyj PELCO MCS16-10SB szt 2
13, PreinsFanwang stacja robocza PC, Windows XP Pro, 4xVGA, szt 1
GSCView_Station_4xVGA
14. [Switch GB ethernet 8 portéw, SD2008, szt 1
15. [Zasilacz UPS, 3000VA Rack czysty sinus szt 2
16. [koncowki kablowe zasilajace dc szt 75
17. |gniazdo zasilania szyna DIN szt 1
18. [wytacznik 1P, 16A, C szt 2
19. wytacznik 1P, 32A, C szt 1
20. |Listwa zasilajgca rack 19" szt 2
21. [przewod YWD-75 m 1100
22. |przewod YDY 3x1,5mm2 m 1100
23. |przewody kabelkowe CAMSET 100 75+2x1,0mm2 m 2288
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24. lkoncowki kablowe BNC szt. 125
25. |materiaty pomocnicze zt

5.4.Montaz elementéw systemu nagtosnienia wraz z systemem dzwonkéw szkolnych

Wzmacniacze, miksery, odtwarzacze montowaé w wiszacej szafie rack 19” w pomieszczeniu dyzurki

nr

1.14 na parterze.

Gtlosniki przeznaczone do montarzu w suficie oraz do sciany.

Od wzmacniaczy wyprowadzi¢ wejscie mikrofonowe (gniazdo mikrofonowe przy podiodze w Sali
gimnastycznej) dla mikrofonéw przewodowych.

Wzmacniacze, miksery, odtwarzacze audio, montowa¢ w wiszacej szafie rack 19” w
pomieszczeniu nr 1.14 -dyzurce. W tym samym pomieszczeniu miesci si¢ pulpit rozméwny z
mikrofonem.
Glosniki przeznaczone do montazu w suficie oraz do $ciany, taczone przewodem
glosnikowym 2x2,5mm?2 w cztery strefy. Do dwodch glosnikow w $wietlicy pom. Nr 1.22
zamontowac¢ na $cianie przy wejsciu na wysokosci 1,4m regulatory gto$nosci.
Od wzmacniaczy wyprowadzi¢ wejscie mikrofonowe (gniazda mikrofonowe przy
podtodze Sali gimnastycznej) dla mikrofonéw przewodowych.
System naglos$nienia zasilany bedzie z wydzielonego obwodu doprowadzonego do
szafy rack 19” z rozdzielni parteru. Projekt nie przewiduje dodatkowych zabezpieczen
przepigciowych, poza istniejacymi w instalacji elektrycznej obiektu.

Centralg sterujaca dzwonkami szkolnymi instalowa¢ w pom. Nr 1.14 — dyzurce. Od
centralki prowadzi¢ przewody zasilajace dzwonki. Centrala zasilana bedzie z obwodu
rozdzielni na parterze.
Po wykonaniu instalacji przeprowadzi¢ pomiary rezystancji izolacji przewodow
zasilajacych, oraz ciagtosci przewodow sygnatowych.

System sterowania dzwonkami.

zastosowano 8 dzwonkow umieszczonych

W celu organizacji i sterowania dzwonkami w szkole zaprojektowano zastosowanie
systemu Elektroniczny Wozny, ktéry jest gotowym zestawem sterowania dzwonkow
szkolnych, wykorzystujacym przyktadowe urzadzenie SDM-10. Zestaw przeznaczony jest do
modernizacji lub budowy nowej instalacji dzwonkowej. W przyjetym rozwiazaniu

komunikacyjnych oraz na $cianach zewngtrznych budynku .
Przykladowy zestaw EW-01 wyposazony jest w roziacznik izolacyjny, sterownik

dzwonka, rownolegle przekazniki oraz specjalne przyciski

zgodnie z rysunkiem na korytarzach

sterujace pozwalajace na

wlaczenie trybu lekcji skroconych 1 przycisk alarmowy z sygnalizacja akustyczna.
Podstawowym elementem sterujacym jest sterownik dzwonka szkolnego SDM-10
przeznaczony do sterowania sygnalizacja akustyczna stosowana w szkotach przy
wykorzystaniu dzwonkoéw (np.: DNT- 212, DNS-212, DNT-212M, DNS-212M - produkcji
Zamel). Sterowanie odbywa si¢ automatycznie wedtug ustawionego algorytmu. Ulozenie
programu odbywa si¢ poprzez okreslenie czasu lekcji, dtugosci trwania kolejnych przerw oraz
okreslenie godziny poczatkowej. Urzadzenie przygotowane jest do uruchamiania specjalnych
funkcji (dzwonki alarmowe, lekcje skrocone) poprzez programowalne wejscia sterujace.
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UWAGA:

Urzadzenie wspolpracuje z dzwonkami o znamionowym napigciu zasilania 230 V AC.

sie

Koryto stalowe dla wszystkich instalacji teletechnicznych zawiera projekt i kosztorys

ci strukturalne;.

Zestawienie materialow i ich przykladowych producentéw dla systemu nagtosnienia
wraz z systemem dzwonkow szkolnych.

Lp. Nazwa Jm | llosé
1. |Uchwyt rack PLENA BOSCH LBC1901/00 szt 3
2. [Mikrofon przewodowy BOSCH LBC2900/15 z kablem 7m szt 1
3. |Szafarack 19", 15U wiszaca, z potkg, szt 1
4. |Listwa zasilajgca rack szt 1
5. |gniazdo natynkowe mikrofonowe szt 2
6. |Wzmacniacz PLENA BOSCH LBB1914/10 szt 2
7. |odtwarzacz DVD/MP3/TUNER BOSCH PLN DVDT szt 1
8. |Gtosnik scienny Bosch szt 11
9. |Gtosnik sufitowy BOSCH szt 36
10. [statyw Bosch z uchwytem i wysiegnikiem gietkim szt 1
11. |Przycisk dzwonkowy pojedynczy z puszkg szt 2
12. |Dzwonek SZKOLNO-ALARMOWY MALY szt 4
13. |Elektroniczny wozny ew-01 230Vac IP40 montaz $cienny szt 1
14. |Przewdd mikrofonowy LBC1081/00 BOSCH m 67
15. |przewdd OWY 3 x 1,50 mm2 m 400
16. |skrzynki lub rozdzielnice, rack 19" szt. 1
17. \wtyczka szt. 12
18. |rury winidurowe m 1300
19. |przewody gtosnikowe m 582,4
20. |pulpit mikrofonowy Bosch LBB 1950/00 szt 1
21. |Dzwonek SZKOLNO-ALARMOWY DUZY szt 4
22. [materiaty pomocnicze zt

Czujki ruchu montowaé zgodnie z planem rozmieszczenia oraz kartg katalogowa.

5.5.Montaz elementéw systemu sygnalizacji wtamania i napadu

Centrale systemu sygnalizacji wilamania i napadu montowaé w pomieszczeniu zaplecza nr 2.2 na
pietrze. Manipulator systemowy montowa¢ w dyzurce nr 1.14 na parterze oraz przy centrali zgodnie z

rys

unkiem oraz kartg katalogowa.

Poszczegdlne moduty wejs¢ montowaé w obudowach nad sufitem podwieszanym ciggéow

komunikacyjnych

odpowiednich pdl rozdzielni elektrycznych pietrowych.

lub pomieszczen technicznych. Potgczyé do centrali

magistralg,

zasila¢ z

Koryto stalowe dla wszystkich instalacji teletechnicznych zawiera projekt i

kosztorys sieci strukturalne;.
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Zestawienie materiatdw i ich przyktadowych producentéw dla systemu sygnalizacji wtamania i

napadu.

Lp. Nazwa Jm | llosé
1. |Sygnalizator SP4002 Satel szt 2
2. |Rezystor parametryzujacy szt 200
3. |Akumulator 7Ah 12V szt 10
4. |Dualna czujka ruchu COBALT PLUS Satel szt 56
5. |kontaktron wpuszczany MC370 szt 23
6. |kontaktron garazowy MET44 szt 2
7. |Manipulator systemowy MK7 GALAXY szt 2
8. |Centrala GALAXY 512 w obudowie z zasilaczem szt 1
9. |Modut 8wej w obudowie z zasilaczem Smart PSU Galaxy szt 9
10. |oprogramowanie Galaxy Gold szt 1
11. |przewody kabelkowe YtKSY 6x0,5mm2 m 5200
12. |przewody kabelkowe CAB4/WH/100/TP/75 m 83,2
13. |przewod YDY 3x2,5mm2 m 40
14. |materiaty pomocnicze zt

15. |rury winidurowe m 1300

5.6.Montaz elementow sieci strukturalnej: komputerowej i telefonicznej

Wykonane okablowanie strukturalne w budynku ma struktur¢ gwiazdy z gléwnym
punktem dystrybucyjnym umieszczonym na pierwszym pigtrze w pomieszczeniu zaplecza
miegdzy biblioteka a pracownia komputerows .

W punkcie dystrybucyjnym zostaty zlokalizowane panele krosowe i urzadzenia aktywne
wraz centrala telefoniczna.

Dla potrzeb transmisji danych gtéwny okablowanie miedziane kat 5

Jedna szafa krosownicza 19” wysokosci 42U wspolna dla systemu telewizji
dozorowej;

57 sztuk podwdjnych gniazd przylaczeniowych 2xRJ45 dla telefonéw 1 komputeréw
w wybranych pomieszczeniach obiektu,

ilo$¢ linii logicznych: sztuk 114,

sprzet aktywny np. firmy D-Link,

kable prowadzone w gltownych traktach kablowych w korytach metalowych
mocowanych do $cian pod sufitem (wzdluz korytarzy w przestrzeni nad sufitem
podwieszanym) oraz odej$cia w rurach PCV i Peszla w $cianach budynku .

Glowny punkt dystrybucyjny jest wyposazony w gtoéwna przetacznica telefoniczna
w centrali telefonicznej, zlokalizowana w szafie 42U gléwnym punkcie
dystrybucyjnym w pomieszczeniu na pierwszym pigtrze ( zaplecze - miedzy
biblioteka a pracownia komputerow3a) .

Moduty przytaczeniowe okablowania znajdujace si¢ w pokojach 1 klasach
wyposazone sa w nieekranowane gniazda RJ45 kategorii Se. Kazde gniazdo potaczone jest z
nieekranowanym gniazdem RJ45 w panelu krosowym nieekranowanym kablem UTP
kategorii 5e o impedancji 100 Ohm, zawierajacym cztery pary skrgcone. Kable podsystemu
poziomego nie beda przekraczaty di. 90m. Kazde gniazdo w panelu jest wyposazone w
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etykiete identyfikujaca potaczony z nim punkt odbioru. Polaczenia zestawiane beda poprzez
krosowanie (faczenie) w nastgpujacy sposob:
w pomieszczeniach stacje robocze podtaczone zostana przy pomocy odpowiednich

kabli potaczeniowych (kabli stacyjnych) do gniazd logicznych RJ-45,

krosowania komputeréw w gléwnym punkcie dystrybucyjnym polega na potaczeniu
kablem krosowym (wykonanym ze skrgtki UTP zakonczonej z obu stron wtykami
RJ-45) pola krosowniczego na przelacznicy z gniazdem RJ-45 znajdujacym si¢ w

urzadzeniu aktywnym lub panelu telefonicznym (centrala telefoniczna).

Okablowanie poziome jest to cz¢$¢ okablowania pomig¢dzy punktem rozdzielczym a
gniazdem uzytkownika. Okablowanie to stanowi kabel miedziany, czteroparowy z bez ekranu
UTP, kategorii Se
o impedancji 100 Ohm. Kabel z jednej strony zakoficzony jest na module RJ45
zlokalizowanym po stronie uzytkownika , a po drugiej stronie na panelu krosowniczym
zlokalizowanym w jednym z trzech punktéw dystrybucyjnych., kable sa rozprowadzane w
kanatach metalowych oraz w listwach PCV nad ktéorymi mocowane sa moduty RJ45 oraz
gniazda zasilajace 230V..

Schemat potaczen okablowania poziomego zostal pokazany na dotaczonym do
projekcie rysunku.
UWAGA:

Kable w gniazdach i na panelach kategorii Se sa rozszyte w sekwencji EIA 568B.

Okablowanie poziome nalezy prowadzi¢ w gtéwnych traktach kablowych w korytach
metalowych 200 mm mocowanych do $cian w przestrzeni tuz pod sufitem .Na odcinkach
miedzy gldéwnymi traktami a poszczegdlnymi punktami przyltaczeniowymi w rurach PCV i

Peszla.

UWAGA:
W niniejszym projekcie przedstawiono wylacznie rozmieszczenie gniazd zasilajacych

komputery i drukarki, natomiast uklad polaczen, obwody i rozdzielnie energetyczne

stanowia odr¢bna dokumentacje projektowa. Aby zachowa¢ jednolity styl i analogie do

rozwigzan we wczesniejszej czeSci budynku, gniazda zasilajace zostaly opisane w

projekcie okablowania strukturalnego (wystepuja w kosztorysie sie¢ komputerowa)
pozostala czes¢ instalacji elektrycznej zasilajacych komputery i peryferia stanowi czes¢
dokumentacji z zakresu instalacje elektryczne wnetrzowe. System koryt metalowych

rozprowadzajacych okablowanie strukturalne zostal ujety w ramach zakresu

dokumentacji instalacje elektryczne wnetrzowe i tam zostal uwzgledniony w kosztorysie

inwestorskim .

Opis Glownego Punktu Dystrybucyjnego
Punkt dystrybucyjny jest miejscem bedacym weztem sieci w topologii gwiazdy, stuzacym
do konfiguracji polaczen. Jest to punkt zbiegania si¢ okablowania pionowego, poziomego i
systemowego oraz miejsce lokalizacji urzadzen aktywnych oraz centrali telefoniczne;.

Glowny punkt dystrybucyjny stanowi jedna szafa 19” stojaca o wysokosci 42U —
wspodlna dla systemu telewizji dozorowej (umieszczona w kosztorysie sieci strukturalnej),
szerokosci 600mmm i glgbokosci 800 mm. W szafie sa umieszczone panele krosownicze
okablowania pionowego. Gtowny punkt dystrybucyjny zostanie wyposazony w nastgpujace

typy paneli:

- panel 19” telefoniczny 50 xRJ45,
- panel 19” nieekranowany 24xRJ45,
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- panel 19” porzadkujacy.

W celu identyfikacji potaczen kablowych na kazdym kablu instalacyjnym, gniezdzie
przylaczeniowym 1 tablicy rozdzielczej nalezy umiesci¢ etykiet¢ z oznaczeniem zgodnie z
rysunkami dotaczonymi do dokumentacji powykonawczej .

Sposob oznakowania zostal przyjety zgodnie ze schematem:

1/2/12  gdzie:
1 - oznacza, ze dane przytacze obstugiwane jest przez szafe nr 1,

2 - oznacza kolejny nr panelu,

12— oznacza portu -modut RJ45 w danym panelu.

Centrala Telefoniczna

Projektowana przyktadowa centrala telefoniczna to PROGRES 40. Centrala z
efektowna obudowa ABS, instalowana w matych 1 $rednich firmach. Bogate wyposazenie
standardowe, tatwos¢ rozbudowy i elastyczno$¢ programowania ruchu to tylko niektore zalety
centrali telefonicznej. Mozliwo$¢ bezposrednich wydrukéw, petna identyfikacja numeru
abonenta dzwoniacego CLIP oraz wspodtpraca z oprogramowaniem hotelowym powoduje, ze
centrala telefoniczna jest atrakcyjnym rozwiazaniem dla pensjonatoéw, hoteli oraz nieduzych
Centrow Obstugi Telefoniczne;j.

Zestawienie materialow i ich przykladowych producentéw dla sieci strukturalnej.

Lp. Nazwa Jm | llosé

1. |Zestaw elementéw mocujgcych KLIPKO szt 12
2. |Gniazdo zasilajgce DATA z uz. POLO OPTIMA z kluczem szt 57
3. |masa uszczelniajgca ppoz HILTI szt 10
4. [UPS 400VA szt 1
5. |centrala telefoniczna Progres40 szt 1
6. |[Telefon systemowy Panasonic KX-T7730LCD szt 2
7. |Aparat telefoniczny Panasonic KX-TS2300 szt 10
8. |Kab.TrueNet kat.5e UUTP PVC TN5ETR-LSMI szt 18
9. |SZAFA SERW. 19"/42U 600x1000 szt 1
10. |panel wentylacyjny 4w z termostatem szt 1
11. |panel zasilajgco-filtrujacy 5x230V/10A szt 1
12. |D-Link Smart Giga Switch 48x1000Mbit (RJ45) (4xCombo) szt 1
13. |Panel porzadkujacy przebiegi kablowe 1U szt 7
14. |Panel 19-calowy 50xRJ45,, UTP, 1U, szt 1
15. |[Panel 19-calowy 24xRJ45, KATT, 568A/B, UTP, 5e, 1U, szt 5
16. [Komplet wtynowa 4-modutowy (ramka + suport + puszka ) Classic POLO |szt 57
17. |[Kabel krosowy RJ45, 568B, U/UTP, linka,5e, PVC 2m, Szary szt 57
18. [Kabel krosowy RJ45, 568B, U/UTP, linka, 5e, PVC 3m, Szary szt 57
19. [rura karbowana peschla fi21 m 300
20. |rura RL28-21 m 300
21. |[Kabel UTP kat.3 25par LSOH 8004 1 025-05 m 20
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22. |Kanat DLP m 26
23. [uchwyty' szt. 630
24. |[Koryta metalowe z uchwytem 200 m 250
25. [kotki rozporowe szt. 70
26. |Potka stata 19"/1U/450, 4p szt 1
27. [Ptyta wypetniajaca 3U szt 3
28. [Modut RJ45 HK kat5e UTP biaty szt 114
29. |Adapter 22,5x45 keystone UTP szt 114
30. |Ramka do kanatu DLP m 15,6
31. |materiaty pomocnicze zt

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0go6Ine zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot przy
wykonywaniu instalacji elektryczne;j

Materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, moga by¢ dopuszczone do uzycia bez badan.

6.2.Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdét, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatéw.

6.3.Rozpoczecie prac

Wykonawca przystapi do prac po przekazaniu placu budowy przez inwestora. Z przekazania
placu budowy zostanie spisany protokot.

6.4.Badania w czasie wykonywania robét

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robo6t oraz po ich zakonczeniu powinno
podlegac:

- zgodnos¢ wykonania robét z dokumentacja projektowa,
- wlasciwe podigczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd
- zatgczanie punktow swietlnych zgodnie z zatozonym programem

- wykonanie pomiarow rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru.
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6.4.1.Pomiary sieci komputerowej

Z uwagi na konieczno$¢ zapewnienia wysokiej jakosci okablowania oraz sprawdzenia
poprawnosci wykonania instalacji, po jej wykonaniu nalezy przeprowadzi¢ badania dynamiczne za
pomocy testera okablowania np. firmy Fluke DSP4000. Nalezy wykona¢ pomiary nastepujacych
parametréw:

- przestuch NEXT (PowerSum)
- ttumienie

- pojemnos¢ wzajemna par

- czas propagacji sygnatu

- réznica czasu propagacji poszczegoélnych par kabla
- dtugos¢ toru transmisyjnego

- ciggtos¢ potaczenia

- mapa potaczen

- rezystancja petli

- szum

- impedancja

Wyniki pomiaréw nalezy dotaczyé do dokumentacji powykonawczej. W celu uzyskania gwaranciji
producenta na wykonany system nalezy przeprowadzi¢ certyfikacje systemu zgodnie z wymaganiami
producenta osprzetu

6.4.2.Instalacja teletechniczna

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z wymaganiami norm przedmiotowych Ilub
dokumentéw, wedtug ktérych zostaty wykonane, na podstawie atestéw, protokdtow odbioru albo
innych dokumentow.

Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadnos¢ rozprowadzenia zgodnie z planem.

6.4.3.Elementy systeméw teletechnicznych

Elementy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg, a po ich montazu podlegaja sprawdzeniu
pod wzgledem:

- prawidiowosci rozmieszczenia,

- jakosci potaczen kabli na zaciskach,

7.0BMIAR ROBOT

Obmiaru robdét dokonaé¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualnie
dodatkowe ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez inwestora.
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Jednostkg obmiarowg dla przewoddw elektrycznych i jest metr, dla pozostatych elementéw — szt.
Jednostkami obmiaru sa:
— Kable, przewody - mb
— Osprzet elektroinstalacyjny — szt.
— Kamery, obudowy, rejestratory, monitory, szafy, zasilacze, rozdzielacze napiecia — szt.
—  Cuzujki, sygnalizatory, centrale, moduty central, przyciski — szt.

— Wzmacniacze, mikrofony, odbiorniki mikrofonéw, szafy, gtosniki sufitowe, projektory
multimedialne — szt.

— Osprzet aktywny i pasywny sieci komputerowej i telefonicznej — szt.

8.0DBIOR ROBOT

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartos$ci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inspektorowi
nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg Techniczng i
wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

Konncowego odbioru dokonuje uzytkownik, ktory ustala komisje odbioru z udziatem Inwestora,
Wykonawcy, odpowiednich stuzb technicznych, ppoz i bhp.

Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawi¢ nastepujgce dokumenty:

- projekt techniczny powykonawczy (z naniesionymi ewentualnymi zmianami i uzupetnieniami
dokonanymi w czasie budowy),

- dziennik budowy,

- potwierdzenie zgodnosci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami
pozwolenia na budowe i przepisami,

- obmiary powykonawcze;
- protokoty wykonanych badan odbiorczych

- dokumenty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z ktérych
wykonano instalacje

- dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajacych odbiorom technicznym
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Wersja:
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9.PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzenie za prace objete przetargiem okreslone zostanie w ztozonej przez
Wykonawce ofercie cenowej. Platnos¢ za poszczegdlne elementy robdt realizowana bedzie na
podstawie zataczonego do umowy harmonogramu ptatnosci i wykonania robét

Zaawansowanie prac kazdorazowo uzgodnione winno byc¢ z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego .

Na te okoliczno$¢ winien by¢ sporzadzony protokét wykonania robét | ktéry jest zatacznikiem do
wystawianej faktury . Podstawg realizacji faktury jest podpisany przez Inspektora Nadzoru protokot
wykonania robot.

Ptatnos¢ za metr nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci uzytych materiatéw i
wykonanych robét na podstawie wynikéw pomiaréw i badan kontrolnych.

Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:

roboty przygotowawcze,
oznakowanie robat,
przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materiatow,

podtaczenie linii do sieci, zgodnie z dokumentacjg projektowa,

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy
1. PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.
2. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
3. P SEP-E-0001 Sieci . elel.(trqenergetyczne niskiego napiecia.
przeciwporazeniowa
4. P SEP-E-0002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona

Instalacje

elektryczne w budynkach mieszkalnych. Podstawy planowania

5.  PN-EN 50110-1:2000

6. PN-EN 60050-195:2002

7. PN-91/E-05160/01

8. PN-IEC 60364-4-443:1999

Eksploatacja urzadzen elektrycznych

Miedzynarodowy stownik terminologii elektryki. Uziemienia i ochrona
przeciwporazeniowa.

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania dotyczace
zestawow badanych w petnym i niepetnym zakresie badan typu.

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenhstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi.

PN-IEC 61024-1-2:2002  Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogodine.

PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogdélnego przeznaczenia do
uktadania na state. Przewody o izolacji i powloce polwinitowej,
okragte

PN-87/E-90054 Przewody elektroenergetyczne ogdélnego przeznaczenia do

uktadania na state. Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowej

BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewodéw i zyt (analogia).
EN-50132:2002 Systemy alarmowe: systemy dozorowe CCTV
EN-50133:2000 Systemy alarmowe: systemy kontroli dostepu
PN-93/E-08390 Systemy alarmowe: wtamaniowe systemy alarmowe
EN 50173 Okablowanie strukturalne budynku
PN-E-08350:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej

10.2.Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 75, poz. 690 z
pozn. zm.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

Na podstawie art. 237 § 2 ustawy z dnia 26 czerwca 1974 r. - Kodeks pracy (Dz. U. z 1998 r. Nr
21, poz. 94, z p6zn. zm.)

Ustawa z dnia 5 lipca 2001 r. o cenach (Dz. U. Nr 97, poz. 1050)

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. nr 81, poz. 351 z
pdzniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenow

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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