SPECYFIKACJA TECHNICZNA WY KONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Obiekt: Budowa placu zabaw w miejscowosci
Bedkow, gm. Rzgsnia

Adres: obreb Bedkow
dz. nr ew. 208, 207/1

Inwestor: Gmina Rzgsnia
ul. Kosciuszki 16
98-332 Rzgsni
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|. WSTEP
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montazem wyposazenia placu zabaw i urzadzen matej architektury na
nawierzchni bezpiecznej z piasku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest dokumentem stanowigcym integralng czg$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na zagospodarowanie skweru przy $wietlicy wiejskiej w Bedkowie na
miejsce rekreacji poprzez budowe placu zabaw.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z montazem wyposazenia placu zabaw i urzadzen matej architektury. Wyposazenie placu zabaw
musi spelnia¢ wymagania podane w:

PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i1 nawierzchnie. Czgs$¢ 1: Ogodlne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan

1.4. Okreslenia podstawowe

Nazwy elementow wyposazenia sa przypisane do typowych konstrukcji, ktorych ksztatt
i wielkos¢ okreslaja odpowiednie normy z grupy PN-EN 1176 1 1177.

1.5. Zabezpieczenie terenu prac

a) Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

b) Zabezpieczenie drzew: Nie dopuszcza si¢: - skladowania materialbw w obrebie systemu
korzeniowego, - dlugotrwatego odkrywania korzeni bez zabezpieczenia, - wbijania jakichkolwiek
elementow w pnie, - prowadzenia robot wymagajacych otwartego ognia w poblizu roslin,

1.6.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego. W okresie trwania prac Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren prac 1 wykopy w stanie bez wody stojace;,

- podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $srodowiska na terenie 1 wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Wykonawca zobowigzany
jest do zabezpieczenia roslinnosci istniejacej, przed uszkodzeniami, a zwlaszcza zabezpieczenia
pni i systemu korzeniowego drzew.



Wszelkie prace w obrgbie systemu korzeniowego powinny odbywac si¢ pod stata kontrolg IN.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdétowy wglad na:

- lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

- §rodki ostroznos$ci i1 zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych
pytami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami,
uszkodzeniem szaty roslinne;j,

- mozliwo$¢ powstania pozaru.

1.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia
1 zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

W szczegblno$ci Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow BHP wynikajacych
z: Rozporzadzenia Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych z dn.
28.03.1972 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-
montazowych i rozbiérkowych (Dz. U. Nr 13, poz. 43).

Kierownik budowy, zgodnie z art. 21a ustawy Prawo Budowlane, jest zobowigzany sporzadzic¢
lub zapewni¢ sporzadzenie ( przed rozpoczeciem budowy ), Planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia, zwanego ,, Planem BIOZ . ,,Plan BIOZ ” nalezy opracowaé zgodnie z rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( Dz. U. Nr 120, poz. 1126),
uwzgledniajgc rowniez wymagania okreslone w Rozporzadzeniach: Ministra Infrastruktury z dnia
6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych( Dz. U. Nr 47, poz. 401 ) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26
wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz. U. Nr 169,
poz. 1650 ). Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i1 sa uwzglednione w Cenie umowne;.

Il. MONTAZ URZADZEN MALEJ ARCHITEKTURY

Wymagania dotyczace materialow

Elementy wyposazenia placow zabaw muszg spetnia¢ wymagania podanych nizej norm z grupy
PN-EN 1176 1 1177 oraz wymagania prawa budowlanego i ustawy o ogdlnym bezpieczenstwie
produktéw z dnia 12 grudnia 2003 r.:

PN-EN 1176-1/2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie - Czg§¢ 1: Ogdlne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan;

PN-EN 1176-72009 Wyposazenie placow zabaw 1 nawierzchnie - Cze§¢ 7: Wytyczne
instalowania sprawdzania konserwacji i eksploatacji;

PN-EN 1176-102009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie - Czgs¢ 10: Catkowicie
obudowany sprzet do zabaw;



PN-EN 1176-11/2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie - Czg$¢ 11: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan przestrzennych konstrukcji sieciowych

Na placu zabaw przewiduje si¢ zastosowanie urzgadzen i przedmiotow wymienionych w
ponizszej tabeli:

Lp. Nazwa [10$¢
(szt.) UWAGI

1. Drewniany zestaw 1

2. Karuzela metalowa 1

3. Hustawka wagowa 1

4. Hustawka drewniana podwdjna 1

0. Hustawka drewniana pojedyncza 1

6. Sprezynowiec Konik 1

/. Sprezynowiec Motor 1
Ko0sz na $mieci metalowy z daszkiem 1
Lawostot metalowy 2

10. Tablica z regulaminem 1

Drewniany zestaw skladajacy si¢ z elementow:
- wieza z dachem czterospadowym

- zjezdzalnia

- pomost wysoki

- pomost $redni

- przeplotnia linowa

- drabinka skosna

— belka z uchwytami

- pomost wiszacy z gumy

— zjazd strazacki

Wymiary zestawu - 5,10 x 6,95 m
Strefa bezpieczenstwa - 8,10 x 9,05 m
Powierzchnia strefy - 63,60 m?
Obwad strefy - 31,50 m

Wysokos¢ swobodnego upadku 1,95 m



Stupy nosne oraz belki poziome o przekroju okraglym i $rednicy 100 i 60 mm, wykonane z
drewna klejonego i/lub bezrdzeniowego powlekanego wielowarstwowo preparatami chronigcymi
przed pekaniem, zwietrzeniem, ples$nia.

Stupy nosne oraz belki poziome polaczone ze sobg prostopadle w jednej osi poprzez siodtowe
zakonczenie, zabezpieczajace przed obrotem wokot wiasnej osi 1 rozchwianiem.

Stupy nosne 1 belki poziome zakonczone zaokragleniem o promieniu 50 mm.

Podesty o wymiarach 1,00 x 1,00 m wykonane z desek ryflowanych i/ lub ze sklejki
antyposlizgowej, wmontowane w podfrezowane zaglgbienia poziomych belek stanowigcych
elementy konstrukcyjne.

Schody wejsciowe, zabiegowe wykonane ze stalowej konstrukcji malowanej proszkowo.
Stopnice trojkatne wykonane ze sklejki antyposlizgowej. Podparte belkami z drewna klejonego
i/lub bezrdzeniowego o S$rednicy 100 mm, potaczonych z noga wiezy prostopadle poprzez
siodtowe zakonczenie.

Barierki oraz daszki wykonane z ptyt HPL lub HDPE.

Zjezdzalnia o $lizgu wykonanym z blachy nierdzewnej, zaglgbionej w burtach malowanych
proszkowo. Poziom startowy zjezdzalni usytuowany na wysokos$ci 1,10 m.

Przeplotnia linowa wykonana z lin polipropylenowych wzmocnionych wewngtrzny splotem
stalowym. Liny potaczone tacznikami wykonanymi z wysoko udarowego tworzywa. Koncowki
mocujgce z gwintem stalowym zaprasowane w aluminium.

Pomost wiszacy z gumy wykonany z pasa gumowego o szerokosci 300 lub 600 mm
wzmocnionego kordem ze splotu syntetycznego uniemozliwiajacym rozerwanie.

Elementy metalowe malowane proszkowo i/lub cynkowane i/lub wykonane ze stali nierdzewnej.

Karuzela metalowa

Urzadzenie - $rednica:1,55 m

Strefa bezpieczenstwa - Srednica: 5,55m
Powierzchnia strefy- 24,20 m?

Obwod strefy - 17,45 m

Wysokos¢ - 0,85 m

Konstrukcja i ramiona karuzeli wykonane z rur stalowych. Element obrotowy oparty na
konstrukcji ztozonej z dwoch tozysk. Cato§¢ malowana metoda proszkowa odporng na warunki
atmosferyczne. Talerz z aluminium ryflowanego. Siedziska karuzeli wykonane z ptyt HDPE.

Hustawka wagowa

Wymiary urzadzenia - 3,05 x 0,15 m
Strefa bezpieczenstwa- 5,05 x 2,15 m
Powierzchnia strefy- 9,50 m?

Obwod strefy - 12,35 m

Wysokos¢ swobodnego upadku < 1,00 m
Wysokos$¢ elementu 1,00 m



Rami¢ hustawki wykonane z drewna klejonego lub/ i bezrdzeniowego, o $rednicy 100 mm,
pofaczone z osig obrotu za pomoca dwustronnych, stalowych ksztaltownikéw malowanych
proszkowo. O$ obrotu na czterech uszczelnionych lozyskach kulkowych. Stalowa noga
zabetonowana bezposrednio w gruncie. Uchwyty na dionie wykonane z wysokoudarowego
plastiku z szerokim (bezpiecznym) zakonczeniem. Elementy nawigzujace ksztalttem do glowy
zwierzecia wykonane z ptyt HDPE. Standardowo wraz z hustawka sg montowane odbojniki z
opon. Za doptata montujemy takze odbojniki gumowe na kotwach, zalecane przy nawierzchni
bezpiecznej.

Hustawka drewniana podwojna (gorna belka metalowa)

Wymiary elementu 3,30 x 2,25 m

Strefa bezpieczenstwa w przypadku nawierzchni sypkiej, np. piasek: 8,00 x 3,00 m
Powierzchnia strefy bezpieczenstwa w przypadku nawierzchni sypkiej, np. piasek: 24,00 m?
Obwad strefy bezpieczenstwa w przypadku nawierzchni sypkiej, np. piasek: 22,00 m
Wysokos¢ swobodnego upadku 1,35 m

Wysokos¢ elementu 2,35 m

Hustawka wykonana z drewna klejonego lub/ i bezrdzeniowego, o przekroju okraglym i $rednicy
100 mm. Nogi hustawki pochylone w dwodch plaszczyznach. Lancuchy wykonane ze stali
nierdzewnej. Zawiesia standardowo ocynkowne, malowane proszkowo, za doptatga — ze stali
nierdzewnej. Siedziska — metalowy stelaz w oprawie z tworzywa/ gumy. Gorna belka — metalowa
malowana proszkowo.

Hustawka drewniana pojedyncza (gérna belka metalowa)

Wymiary elementu 3,30 x 2,25 m

Strefa bezpieczenstwa w przypadku nawierzchni sypkiej, np. piasek:8,00 x 3,00 m
Powierzchnia strefy Bezpieczenstwa w przypadku nawierzchni sypkiej, np. piasek: 24,00 m?
Obwod strefy bezpieczenstwa w przypadku nawierzchni sypkiej, np. piasek: 22,00 m
Wysoko$¢ swobodnego upadku 1,35 m

Wysokos$¢ elementu 2,35 m

Hustawka wykonana z drewna klejonego lub/ 1 bezrdzeniowego, o przekroju okraglym i $rednicy
100 mm. Nogi hustawki pochylone w dwoéch ptaszczyznach. Lancuchy wykonane ze stali
nierdzewnej. Zawiesia standardowo ocynkowne, malowane proszkowo, za doptata — ze stali
nierdzewnej. Siedzisko z liny propylenowej. Gérna belka — metalowa malowana proszkowo.

Sprezynowiec Konik

Wymiary elementu — 0,85 x 0,25 m
Strefa bezpieczenstwa - $rednica 3,00 m
Powierzchnia strefy - 7,10 m?

Obwadd strefy - 9,50 m

Wysokos¢ swobodnego upadku 0,55 m



Korpus sprezynowca wykonany z plyty HDPE. Uchwyty na dlonie oraz oparcia na stopy
wykonane z tworzywa wysokoudarowego z szerokim (bezpiecznym) zakonczeniem. Sprezyna
stalowa malowana proszkowo. Urzadzenie posadowione w gruncie za pomoca prefabrykowanego
betonowego fundamentu.

Sprezynowiec Motor

Wymiary elementu — 0,85 x 0,25 m
Strefa bezpieczenstwa - $rednica 3,00 m
Powierzchnia strefy - 7,10 m?

Obwad strefy - 9,50 m

Wysokos$¢ swobodnego upadku 0,55 m

Korpus sprezynowca wykonany z plyty HDPE. Uchwyty na dlonie oraz oparcia na stopy
wykonane z tworzywa wysokoudarowego z szerokim (bezpiecznym) zakonczeniem. Spre¢zyna
stalowa malowana proszkowo. Urzadzenie posadowione w gruncie za pomocg prefabrykowanego
betonowego fundamentu.

Kosz na $mieci metalowy z daszkiem

Element: 0,45x 0,30 m
Wysokos¢: 1,00 m

Konstrukcja kosza ze stali malowanej proszkowo.
Kosz montowany na stale bezposrednio w gruncie.

Lawostol

Urzadzenie 1,85 x 1,60 x 0,75 m
Wysokos$¢ siedziska 0,45 m

Rura konstrukeyjna o przekroju 50 x 3 mm malowana proszkowo. Blat i fawki wykonane z desek
sosnowych impregnowanych.

Tablica na regulamin

Wymiary: 0,65 x 0,10
Wysokos¢ 1,80
Regulamin A4 lub A3

Rura konstrukcyjna o przekroju 50 x 3 mm malowana proszkowo. Tablica wykonana
z pltyty HDPE lub blachy o grubosci 2,5 mm.

3. Wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej ST ,,Wymagania
ogolne” kod 45000000-7



Specjalistyczny sprzet do montazu elementéw wyposazenia placu zabaw zawiera Instrukcja

producenta.

4. Wymagania dotyczace Srodkow transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST ,,Wymagania
ogoblne” kod 45000000-7

Transport elementdw wyposazenia placu zabaw i sitowni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze
nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jako$ci transportowanych materiatow.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw
ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Wszelkie zniszczenia spowodowane swoimi pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do placu budowy, Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wtasny
koszt. Srodki transportowe powinny spelia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot
Roboty montazowe nalezy wykona¢ zgodnie z Instrukcja producenta danego elementu
wyposazenia placu zabaw badz sitowni.

Technologia wykonania robot wynika¢ powinna z dokumentacji Projektowej Zamawiajacego,
szczegotowych instrukeji  producentéw, wytycznych ITB, ogélnych przepisow Prawa
Budowlanego i Obowiazujacych norm oraz Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru
Robot Budowlano — montazowych. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelna obshuge
geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich elementow robdt okreslonych w dokumentacji
projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru, nastepstwa jakiegokolwiek
btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu robot.

Przed przystagpieniem do montazu urzadzen, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu
z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjna
wysokosciowy. W  przypadku wystgpienia odmiennych warunkéw terenowych od
uwidocznionych w projekcie budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie
Projektanta oraz wstrzymac¢ prowadzenie robot, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wplynaé na
bezpieczenstwo konstrukeji lub robot.

6. Kontrola jakoSci robot
Na kazdym etapie montazu elementéw wyposazenia sitowni nalezy kontrolowaé zgodnos¢
wykonywanych robot z instrukcja producenta montowanego elementu.

Ogo6lne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej ST ,,Wymagania ogdlne” kod
45000000-7

6.1. Wymagane dokumenty dotyczace montowanych elementow wyposazenia placu zabaw:
karta techniczna produktu,
atest higieniczny PZH (jesli jest wymagany - tworzywa sztuczne),



certyfikat bezpieczenstwa uzyskany zgodnie z norma PN-EN 1176
badania na zawarto$¢ pierwiastkéw sladowych,
deklaracja zgodnos$ci (dokument odbiorowy).

Celem weryfikacji wlasciwosci 1 parametrow technicznych proponowanych przez Wykonawcow
jest uzyskanie przez Inwestora jak najlepszych jakosciowo produktow. W tym celu zaleca si¢, aby
Inwestor zadal od potencjalnych Wykonawcow, jak najwigksza ilos¢ dokumentéw wyzej
opisanych, (podstawa prawng zadania powyzszych dokumentéw jest Rozporzadzenie Rady
Ministrow z dnia 19 maja 2006 w sprawie rodzajow dokumentéw, jakich moze zadaé
zamawiajacy od wykonawcy, oraz form, w jakich te dokumenty moga by¢ sktadane).

Wszystkie materiaty nie spelniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST zostang
przez Inzyniera odrzucone. Wszystkie urzadzenia nieprawidlowo zamontowane, zostang
ponownie zamontowane na koszt Wykonawcy. Urzadzenia lub ich elementy uszkodzone przy
montazu lub w wyniku nieprawidtowego montazu zostang wymienione na koszt Wykonawcy.

7. Obmiar robot
Jednostka obmiarowi jest jednostka przedmiaru tj. szt. montowanych elementéw lub komplet
w przypadku montowania catych zestawow.

8. Odbior roboét
Roboty uznaje si¢ za wykonane, jezeli:

wykonano i zamontowano elementy wyposazenia otwartych sitowni zewngtrznych zgodnie z
instrukcja producenta,

przekazano Inwestorowi pisemng oceng (certyfikat zgodnosci) nawierzchni placu zabaw z norma
PN-EN 1176 wydang przez instytucj¢ posiadajaca aktualng akredytacje, ktorej zakres obejmuje
badanie placow zabaw.

9. Podstawa platnosci
Podstawa ptatnosci jest Umowa pomiedzy Inwestorem i Wykonawca

10. Przepisy zwigzane

Obowigzujace normy oraz przepisy. Przy wykonywaniu i montazu wszystkich elementow
objetych Specyfikacja Techniczna jako obowigzujace nalezy przyja¢ odpowiednie normy PN, w
przypadku braku odpowiednich norm PN nalezy przyja¢ normy DIN lub odpowiednie normy EN.
W kazdym wypadku nalezy uwzglednia¢ wytyczne i przepisy producentow. W szczegodlnosci
nalezy przestrzega¢ ponizszych norm. Przepisy prawne Wykonawca jest zobowigzany znaé
wszystkie przepisy prawne wydawane zard6wno przez wladze panstwowe jak i1 lokalne oraz inne
regulacje prawne i wytyczne, ktore sa w jakiejkolwiek sposdb zwigzane z prowadzonymi
robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut 1 wytycznych w trakcie
realizacji robot.



MATERIALY
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Materialy muszg posiada¢ wazne certyfikaty zgodno$ci z normg. Materiatami stosowanymi przy
wykonywaniu rob6t wedtug niniejszej SST jest nawierzchnia istniejgca trawiasta. Podtoze winno
by¢ suche, rowne, pozbawione zanieczyszczen i ustabilizowane. Rownos$¢ warstwy wierzchniej
podbudowy: tolerancja na tacie 2mb do 2mm.

SPRZET

Roboty moga by¢ wykonane r¢cznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego zaakceptowanego
przez inspektora nadzoru. Sprzet do przygotowania bezpiecznej nawierzchni jest sprzetem
specjalistycznym. Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrang technologie robot i sprzet.
W obrebie systemu korzeniowego roboty wykonywac tylko r¢cznie.

TRANSPORT

Materiaty przewozi si¢ wszystkimi §rodkami transportowymi dopuszczonymi do wykonywania
zamierzonych robot. Materialy umie$ci¢ réwnomiernie na calej powierzchni tadunkowe;j
1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow 1 wykonanych robot , za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymogami ST, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
doktadne wytyczenie na placu budowy wszystkich elementdw robdt zgodnie z wymiarami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pis$mie przez Inspektora Nadzoru.
Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w  wytyczeniu
1 wyznaczeniu robot zostang poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich
doktadnos¢.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot.

Kontrola powinna dotyczy¢ prawidlowego wykonania poszczegolnych elementdéw, zgodnie
z dokumentacja projektowa 1 ST. Kontrola polega na ocenie jako$ci wykonanych robot.
Z uwzglednieniem wszystkich w/w etapdw realizacji. Jakos¢ wykonanych robot nalezy uzna¢ za

zgodne z zasadami jezeli nie stwierdzono wad niedopuszczalnych wg zasad opisanych ponize;.

Wady niedopuszczalne w trakcie wykonania prac budowlanych:



-niezgodno$¢ wykonania prac budowlanych z dokumentacja,

-nieprawidtowe grubo$ci warstwy granulatu,

-wykonanie nawierzchni nieprzepuszczalnej,

-nieodpowiednie zageszczenie warstw podbudowy,

-nierownos$ci nawierzchni,

-nieodpowiednie wyprofilowanie spadkéw nawierzchni,

-wykonywanie warstw goérnych w nieodpowiednich, niezgodnych z instrukcja producenta
temperaturach,

-wykonywanie warstw gornych w czasie opadéw atmosferycznych,

-nie uprzatnigcie terenu z resztek budowlanych.

OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robdt, zgodnie z dokumentacjg
projektowo- kosztorysowg i ST. Obmiar robot wykonuje wykonawca po powiadomieniu
inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej trzy dni przed
tym terminem. Nalezy korzysta¢ z podstawowych jednostek obmiarowych zgodnie z jednostkami
przedmiarowymi.

ODBIORY ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCI

Ogo6lne zasady odbioréw robot i dokonywania ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu ich przez Wykonawce Robot do
odbioru. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robdt. Roboty poprawkowe Wykonawca
wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-EN 1177:2000 . Nawierzchnie placéw zabaw
Certyfikat na znak bezpieczenstwa B

BN-84/6774-02-Kruszywo mineralne > Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych i inne
normy odpowiednie dla stosowanych materiatow 1 robot

Inne przepisy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane ( tekst jednolity: Dz. U. z 2003r Nt 207, poz. 2016
z p6zniejszymi zmianami. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r o wyrobach budowlanych (Dz. U. z
2004r. nr 92 poz. 881) Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r, nr 166 poz. 1360 z pdzniejszymi zmianami.



I11. NAWIERZCHNIA Z PIASKU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni piaszczystej w ramach
zadania: Budowa placu zabaw w Bedkowie, gm. Rzg$nia.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument w postepowania o udzielenie
zamowienia i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni piaszczystej o grubosci 30 cm w obszarach placu zabaw wskazanych
w projekcie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia piaszczysta - warstwa zageszczonego piasku o ziarnie 0,2-2mm.

1.4.2. Stabilizacja (mechaniczna, r¢czna) - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu piasku o wiasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalnej.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z definicjami w SST

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Piasek

Materiatem do wykonania nawierzchni piaszczystej jest piasek o ziarnie 0,2-2mm, zgodnie z
wymaganiami normy PN-S-06102. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen
obcych i bez domieszek gliny.

2.2.2..Geowtoknina

Ptaski geosyntetyk, wykonany z wiokien polipropylenowych lub poliestrowych potaczonych
mechanicznie w wyniku igtowania (lub przeszywania) lub termicznie w wyniku zgrzewania,
stuzacy do separacji warstw nawierzchni lub nasypow

2.2.3. Obrzeza betonowe
Elementy systemowe wykonane z betonu, stuzace do rozgraniczania nawierzchni, uktadane na
podsypce pisakowo-cementowej lub innymi zgodnymi ze wskazaniami producenta obrzezy




3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania nawierzchni piaszczystej nalezy stosowac: walce ogumione, walce stalowe gtadkie
wibracyjne lub statyczne, zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne
do stosowania w miejscach trudnodostepnych, sprzet do transportu piasku w obrebie placu
budowy.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w SST.

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych go
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem. Transport geowtokniny moze odbywac si¢ dowolnymi §rodkami transportu, w
Sposob przeciwdziatajacy uszkodzeniom geowitokniny i opakowania z folii ochronnej. w
szczegolnosci nalezy zwréci¢ uwage, aby rolki gewtokniny nie byty zatamywane. Geowtoknina
moze by¢ sktadowana w miejscu niezadaszonym, pod warunkiem, ze opakowanie rolki nie
zostato uszkodzone

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST

5.2. Przygotowanie podtoza

Podloze pod warstwe piasku stabilizowanego stanowi warstwa zageszczonego podioza
rodzimego.

5.3. Roztozenie geowtokniny

Geowtokning nalezy uktada¢ w korycie wykopu pasami, rozwijajac rolke¢ na przygotowanym
podtozu, lekko naciagajac. Brzegi wywingé do poziomu gruntu, zabezpieczy¢ obrzezem. Pasy
nalezy taczy¢ na zaktad (wielkos¢ wg wytycznych producenta) lub zszywac.

5.4. Utozenie obrzezy betonowych.

Obrzeza utozy¢ wzdtuz brzegow wykopu pod nawierzchnig zakrywajac krawedz gewtokniny i
przymocowac

kotkami wg zalecen producenta.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie piasku

Przewidywana wg Dokumentacji Projektowej grubos¢ warstwy piasku wynosi 30 cm. Piasek
powinien by¢ rozktadany w warstwach grubosci takiej, aby ostateczna grubosc¢ kazdej warstwy
po zageszczeniu byta rowna 30 cm.

Piasek powinien by¢ zageszczany warstwami co 30 cm

Wskaznik zageszczenia nawierzchni wg BN-77/8931

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST.




6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania piasku przeznaczonego do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji
materialow. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wiasciwosci okreslone w niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Roztozenie gewtokniny

Nalezy oceni¢ rownos¢ (brak sfatdowan i zataman), ciggtos¢ (brak uszkodzen mechanicznych) i
prawidtowos¢ wykonania ztgczy utozonej warstwy.

6.3.2. Utozenie obrzezy.

Nalezy oceni¢ rownosé utozenia obrzezy, ich przystawanie do krawedzi wykopu i poprawnoscé
zamocowania

6.3.3. Zagegszczenie piasku

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywacé si¢ az do osiagniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia. Kontrole zageszczenia nalezy prowadzi¢ wedtug zalecen Inzyniera.

6.4 Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni
zapewniajace jej poprawne wykonanie okresli Inzynier.

6.4.2. Wymiary nawierzchni

Wymiary nawierzchni nie moga si¢ rézni¢ od wymiaréw projektowanych o wigcej niz £5 cm.
6.4.3. Rownos¢ nawierzchni

Nieréwnosci nawierzchni nalezy mierzy¢ latg, zgodnie z BN- 68/8931-04. Nierownosé
podbudowy nie moze przekroczy¢ 10 mm na dtugosci taty.

6.4.4. Grubos¢ nawierzchni

Grubos¢ nawierzchni nie moze sig¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz +5%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonang nawierzchnia

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazuja wigksze odchylenia powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréownane i
powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawierzchni z piasku.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST. Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja
projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA P ATNOSCI
Zgodnie z umowa z Zamawiajacym




10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

PN-EN 1177 - Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki.



