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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montazem wyposazenia otwartej sitowni zewnetrzne;.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest dokumentem stanowiacym integralng cze$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na zagospodarowanie terenu poprzez budowe sitowni zewngtrzne;.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z montazem wyposazenia otwartej sitowni i urzadzen matej architektury. Wyposazenie otwartej
sitowni musi spelnia¢ wymagania podane w:

1.4. Okreslenia podstawowe

Nazwy elementow wyposazenia sa przypisane do typowych konstrukcji, ktorych ksztatt
1 wielko$¢ okreslaja odpowiednie normy z grupy PN-EN 16630 badz DIN 9000:2012-05.

1.5. Zabezpieczenie terenu prac

a) Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

b) Zabezpieczenie drzew: Nie dopuszcza si¢: - skladowania materialdw w obrebie systemu
korzeniowego, - dlugotrwatego odkrywania korzeni bez zabezpieczenia, - whijania jakichkolwiek
elementow w pnie, - prowadzenia robot wymagajacych otwartego ognia w poblizu ro$lin,

1.6.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania prac Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren prac 1 wykopy w stanie bez wody stojace;,

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasno$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Wykonawca zobowigzany
jest do zabezpieczenia roslinnosci istniejgcej, przed uszkodzeniami, a zwlaszcza zabezpieczenia
pni i systemu korzeniowego drzew.

Wszelkie prace w obrgbie systemu korzeniowego powinny odbywac si¢ pod statg kontrolg IN.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegotowy wglad na:

- lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

- $rodki ostrozno$ci 1 zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych
pytami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami 1 gazami,
uszkodzeniem szaty roslinnej,



- mozliwo$¢ powstania pozaru.

1.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia
1 zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

W szczegdlnosci Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow BHP wynikajacych
z: Rozporzadzenia Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materialdow Budowlanych z dn.
28.03.1972 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-
montazowych 1 rozbiérkowych (Dz. U. Nr 13, poz. 43).

Kierownik budowy, zgodnie z art. 21a ustawy Prawo Budowlane, jest zobowiazany sporzadzic¢
lub zapewni¢ sporzadzenie ( przed rozpoczg¢ciem budowy ), Planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia, zwanego ,, Planem BOIZ . ,,Plan BIOZ ” nalezy opracowa¢ zgodnie z rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa
I ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( Dz. U. Nr 120, poz. 1126),
uwzgledniajac rowniez wymagania okreslone w Rozporzadzeniach: Ministra Infrastruktury z dnia
6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych( Dz. U. Nr 47, poz. 401 ) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26
wrzesnia 1997 r. w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz. U. Nr 169,
poz. 1650 ). Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i1 sa uwzglednione w Cenie umowne;.

2. Wymagania dotyczace materialow

Elementy wyposazenia sitwoni muszg spelnia¢ wymagania podanych nizej norm z grupy PN-EN
16630:2015-06 - Wyposazenie sitowni plenerowych zainstalowanych na state — wymagania
bezpieczenstwa i metody badan. oraz wymagania prawa budowlanego i ustawy o ogdlnym
bezpieczenstwie  oraz niemieckiej normy DIN 79000:2012-05 ktora opisuje wymagania
dotyczace bezpieczenstwa dla wyposazenia tzw. sitowni zewnetrznych.

o DIN 79000:2012:05
e PN-EN 1090 (wykonywanie konstrukcji metalowych)
e PN-EN ISO 3834-2 (petlne wymagania dot. jako$ci spawania)



Na otwartej silowni zewnetrznej przewiduje si¢ zastosowanie urzadzen i przedmiotow
wymienionych w ponizszej tabeli:

Lp. Nazwa Ilos¢
(szt.) UWAGI
1. Orbitrek 1 Montaz
na
2. Twister 1 wspolnym
stupie
3. Narciarz 1 )
Montaz
na
1081 .
4. Wioslarz 1 wspolnym stupie
5. Podciagacz 1 Montaz
na
Moty
6. y 1 wspolnym stupie
7. Lawka z oparciem 1
8. Kosz na $mieci z daszkiem 1

PODWOJNE URZADZENIE ORBITREK | TWISTER NA SEUPIE NOSNYM

— Shup (zwany rowniez pylonem) jest gtdwna konstrukcja no§ng wykonang ze stali
konstrukcyjnej o wzmocnionej wytrzymatosci S355J2G3 o przekroju @ 193,7 mm, grubos¢ 4,0
mm.

— Na stupie znajduje si¢ czytelna instrukcja obstugi urzadzenia 1 dane producenta.

— Konstrukcja nos$na urzadzenia wykonana jest ze stalowych rur o przekroju o 60,3 mm i
grubosci 3,2 mm, a uchwyty 1 pozostate elementy rurowe wykonane sg z rur o przekroju o
31,8x3,6 mm , oraz ¢ 48,3 mm i grubosci 3,2 mm.

— Siedziska i oparcia wykonane sg z blachy nierdzewnej, odpornych na $cieranie o grubosci 4
mm z otworami.

— Gumowe czgéci amortyzujace (odbojniki) przykrecane za pomoca $ruby z gwintem
metrycznym do ramy urzadzenia. Sruby wykonane sg ze stali nierdzewne;.

— Nakretki kotpakowe ocynkowane oraz nakretki samo kontrujace zabezpieczone przed
odkrgceniem i naktadki z tworzywa sztucznego na te nakretki.

— Urzadzenia sg zabezpieczone antykorozyjnie poprzez kataforezg¢, malowane proszkowe,
farbami metalizowanymi.

— Wszystkie ruchome potaczenia wyposazone sg w bezobstugowe tozyska kryte typu 2RS.

— Urzadzenia mocowane sg na fundamentach zelbetowych minimum 30 cm pod powierzchnig
gruntu. Urzadzenia montowane do stupa srubami stalowymi z tbem szesSciokatnym, zaslepki
plastykowe.

— Urzadzenia powinny posiada¢ aktualny certyfikat PN-EN 16630 lub DIN 79000:2012-05

— Dopuszczalna waga ¢wiczacego do 155 kg.



PODWOINE URZADZENIE NARCIARZ | WIOSLARZ NA SEUPIE NOSNYM

— Stup (zwany rowniez pylonem) jest gtowna konstrukcja no$ng wykonang ze stali
konstrukcyjnej o wzmocnionej wytrzymatosci S355J2G3 o przekroju ¢ 193,7 mm, grubos¢ 4,0
mm.

— Na shupie znajduje si¢ czytelna instrukcja obstugi urzadzenia i dane producenta.

— Konstrukcja no$na urzadzenia wykonana jest ze stalowych rur o przekroju ¢ 60,3 mm 1
grubosci 3,2 mm, a uchwyty i pozostate elementy rurowe wykonane sg z rur o przekroju o
31,8x3,6 mm , oraz @ 48,3 mm i grubos$ci 3,2 mm.

— Gumowe czesci amortyzujace (odbojniki) przykrecane za pomocg $ruby z gwintem
metrycznym do ramy urzadzenia. Sruby wykonane sg ze stali nierdzewne;.

— Nakretki kotpakowe ocynkowane oraz nakretki samo kontrujgce zabezpieczone przed
odkreceniem i naktadki z tworzywa sztucznego na te nakretki.

— Urzadzenia sg zabezpieczone antykorozyjnie poprzez kataforezg, malowane proszkowe,
farbami metalizowanymi.

— Wszystkie ruchome potaczenia wyposazone sg w bezobstlugowe tozyska kryte typu 2RS.

— Urzadzenia mocowane s3 na fundamentach zelbetowych minimum 30 ¢cm pod powierzchnig
gruntu. Urzadzenia montowane do stupa §rubami stalowymi z tbem szesciokatnym, zaslepki
plastykowe.

— Urzadzenia powinny posiada¢ aktualny certyfikat PN-EN 16630 lub DIN 79000:2012-05

— Dopuszczalna waga ¢wiczacego do 155 kg.

PODWOINE URZADZENIE NPODCIAGACZ I MOTYL NA SEUPIE NOSNYM

— Shup (zwany réwniez pylonem) jest gldéwna konstrukcja no$ng wykonang ze stali
konstrukcyjnej o wzmocnionej wytrzymatosci S355J2G3 o przekroju @ 193,7 mm, grubos¢ 4,0
mm.

— Na stupie znajduje si¢ czytelna instrukcja obstugi urzadzenia i dane producenta.

— Konstrukcja nos$na urzadzenia wykonana jest ze stalowych rur o przekroju o 60,3 mm i
grubos$ci 3,2 mm, a uchwyty i pozostate elementy rurowe wykonane sa z rur o przekroju @
31,8x3,6 mm , oraz ¢ 48,3 mm i grubos$ci 3,2 mm.

— Gumowe czesci amortyzujace (odbojniki) przykrecane za pomoca Sruby z gwintem
metrycznym do ramy urzadzenia. Sruby wykonane sg ze stali nierdzewne;.

— Nakretki kotpakowe ocynkowane oraz nakretki samo kontrujace zabezpieczone przed
odkrgceniem i naktadki z tworzywa sztucznego na te nakretki.

— Urzadzenia sg zabezpieczone antykorozyjnie poprzez kataforezg, malowane proszkowe,
farbami metalizowanymi.

— Wszystkie ruchome potaczenia wyposazone sg w bezobstugowe tozyska kryte typu 2RS.

— Urzadzenia mocowane s3 na fundamentach zelbetowych minimum 30 ¢cm pod powierzchnia
gruntu. Urzadzenia montowane do stupa $rubami stalowymi z tbem sze$ciokatnym, zaslepki
plastykowe.

— Urzadzenia powinny posiada¢ aktualny certyfikat PN-EN 16630 lub DIN 79000:2012-05

— Dopuszczalna waga ¢wiczacego do 155 kg.



LAWKA 7Z OPARCIEM [ KOSZ NA SMIECI Z DASZKIEM

Konstrukcja tawki wykonana jest ze stali malowanej proszkowo w kolorze. Siedzisko oraz
oparcie stanowig deski drewniane. Produkt ma by¢ trwaty i estetyczny, z intuicyjnym montazem
bezposrednio w gruncie.

Element: 1,70 x 0,60 m

Wysokos¢ siedziska: 0,40 m

Wysokos¢ catkowita: 0,80 m

Konstrukcja kosza ze stali malowanej proszkowo. Kosz montowany na stale bezposrednio w
gruncie.

Element: 0,45 x 0,30 m

Wysokos¢: 1,00 m

3. Wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w Specyfikacji Technicznej ST ,,Wymagania
ogolne” kod 45000000-7

Specijalistyczny sprzet do montazu elementdw wyposazenia silowni zawiera Instrukcja

producenta.

4. Wymagania dotyczace sSrodkow transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST ,,Wymagania
og6lne” kod 45000000-7

Transport elementdw wyposazenia sitowni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi,
ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych materiatow.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych
parametrow technicznych. Wszelkie zniszczenia spowodowane swoimi pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do placu budowy, Wykonawca bedzie usuwal na biezaco, na wlasny
koszt. Srodki transportowe powinny spelia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot
Roboty montazowe nalezy wykona¢ zgodnie z Instrukcja producenta danego elementu
wyposazenia sitowni.

Technologia wykonania robot wynika¢ powinna z dokumentacji Projektowej Zamawiajacego,
szczegbtowych instrukcji  producentow, wytycznych ITB, ogoélnych przepisow Prawa
Budowlanego i Obowigzujacych norm oraz Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru
Robot Budowlano — montazowych. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelng obstuge
geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich elementow robdt okreslonych w dokumentacji
projektowej lub przekazanych na pi$mie przez Inspektora nadzoru, nastepstwa jakiegokolwiek
btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu robot.



Przed przystagpieniem do montazu urzadzen, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rz¢dnych terenu
z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjna
wysokosciowy. W  przypadku wystgpienia odmiennych warunkow terenowych od
uwidocznionych w projekcie budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie
Projektanta oraz wstrzymac¢ prowadzenie robdt, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wptyna¢ na
bezpieczenstwo konstrukcji lub robot.

6. Kontrola jakos$ci robot
Na kazdym etapie montazu elementdw wyposazenia silowni nalezy kontrolowaé zgodno$¢
wykonywanych robot z instrukcjg producenta montowanego elementu.

Ogo6lne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej ST ,,Wymagania ogdlne” kod
45000000-7

6.1. Wymagane dokumenty dotyczace montowanych elementow wyposazenia sitowni:

karta techniczna produktu,

atest higieniczny PZH (jesli jest wymagany - tworzywa sztuczne),

certyfikat bezpieczenstwa uzyskany zgodnie z normg PN-EN 16630 lub DIN 79000:2012-05
badania na zawarto$¢ pierwiastkow sladowych,

deklaracja zgodnos$ci (dokument odbiorowy).

Celem weryfikacji wlasciwosci 1 parametrow technicznych proponowanych przez Wykonawcow
jest uzyskanie przez Inwestora jak najlepszych jakosciowo produktéw. W tym celu zaleca sie, aby
Inwestor Zadal od potencjalnych Wykonawcow, jak najwigksza ilo§¢ dokumentow wyzej
opisanych, (podstawa prawna zadania powyzszych dokumentow jest Rozporzadzenie Rady
Ministréw z dnia 19 maja 2006 w sprawie rodzajow dokumentdéw, jakich moze zadaé
zamawiajacy od wykonawcy, oraz form, w jakich te dokumenty mogg by¢ sktadane).

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST zostang
przez Inzyniera odrzucone. Wszystkie urzadzenia nieprawidlowo zamontowane, zostang
ponownie zamontowane na koszt Wykonawcy. Urzadzenia lub ich elementy uszkodzone przy
montazu lub w wyniku nieprawidlowego montazu zostang wymienione na koszt Wykonawcy.

7. Obmiar robot
Jednostka obmiarowi jest jednostka przedmiaru tj. szt. montowanych elementéw lub komplet
w przypadku montowania catych zestawow.

8. Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane, jezeli:

wykonano i zamontowano elementy wyposazenia otwartych silowni zewngtrznych zgodnie z
instrukcja producenta, przekazano Inwestorowi pisemng oceng (certyfikat zgodnosci) nawierzchni
wydang przez instytucj¢ posiadajacg aktualng akredytacje, ktorej zakres obejmuje badanie placow
zabaw i sitowni.



9. Podstawa platnosci
Podstawa ptatnosci jest Umowa pomigdzy Inwestorem i Wykonawca

10. Przepisy zwigzane

Obowigzujace normy oraz przepisy. Przy wykonywaniu i montazu wszystkich elementow
objetych Specyfikacja Techniczna jako obowigzujace nalezy przyja¢ odpowiednie normy PN, w
przypadku braku odpowiednich norm PN nalezy przyja¢ normy DIN lub odpowiednie normy EN.
W kazdym wypadku nalezy uwzglednia¢ wytyczne i przepisy producentdw. W szczegdlnosci
nalezy przestrzega¢ ponizszych norm. Przepisy prawne Wykonawca jest zobowigzany znaé
wszystkie przepisy prawne wydawane zaro6wno przez wladze panstwowe jak i1 lokalne oraz inne
regulacje prawne i wytyczne, ktore sa w jakiejkolwiek sposdb zwigzane z prowadzonymi
robotami i bgdzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut 1 wytycznych w trakcie
realizacji robot.

MATERIALY
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Materialy musza posiada¢ wazne certyfikaty zgodnosci z normg. Materialami stosowanymi przy
wykonywaniu robot wedtug niniejszej SST jest nawierzchnia istniejgca trawiasta. Podloze winno
by¢ suche, rowne, pozbawione zanieczyszczen i ustabilizowane. ROwno$¢ warstwy wierzchniej
podbudowy: tolerancja na tacie 2mb do 2mm.

SPRZET

Roboty moga by¢ wykonane recznie lub przy uzyciu sprzgtu mechanicznego zaakceptowanego
przez inspektora nadzoru. Sprzet do przygotowania bezpiecznej nawierzchni jest sprzetem
specjalistycznym. Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrang technologi¢ robot i1 sprzet.
W obrebie systemu korzeniowego roboty wykonywac tylko recznie.

TRANSPORT

Materiaty przewozi si¢ wszystkimi §rodkami transportowymi dopuszczonymi do wykonywania
zamierzonych robot. Materialy umiesci¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowe;j
1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonanych robdt , za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymogami ST, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
doktadne wytyczenie na placu budowy wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczeniu robdt zostang poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie



wytyczenia przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich
doktadnos¢.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Kontrola powinna dotyczy¢ prawidlowego wykonania poszczegdlnych elementéw, zgodnie
z dokumentacja projektowa i ST. Kontrola polega na ocenie jako$ci wykonanych robot.
Z uwzglednieniem wszystkich w/w etapdw realizacji. Jakos¢ wykonanych robdt nalezy uznaé za
zgodne z zasadami jezeli nie stwierdzono wad niedopuszczalnych wg zasad opisanych ponize;j.

Wady niedopuszczalne w trakcie wykonania prac budowlanych:

-niezgodno$¢ wykonania prac budowlanych z dokumentac;ja,

-nieprawidtowe grubo$ci warstwy granulatu,

-wykonanie nawierzchni nieprzepuszczalnej,

-nieodpowiednie zageszczenie warstw podbudowy,

-nieréwnos$ci nawierzchni,

-nieodpowiednie wyprofilowanie spadkow nawierzchni,

-wykonywanie warstw goérnych w nieodpowiednich, niezgodnych z instrukcja producenta
temperaturach,

-wykonywanie warstw gornych w czasie opadéw atmosferycznych,

-nie uprzatnigcie terenu z resztek budowlanych.

OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okreslal faktyczny zakres wykonanych robot, zgodnie z dokumentacja
projektowo- kosztorysowg i ST. Obmiar robot wykonuje wykonawca po powiadomieniu
inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej trzy dni przed
tym terminem. Nalezy korzysta¢ z podstawowych jednostek obmiarowych zgodnie z jednostkami
przedmiarowymi.

ODBIORY ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCI

Ogoblne zasady odbioréw robot i dokonywania platnosci podano w Specyfikacji Technicznej
Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu ich przez Wykonawce Robot do
odbioru. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca
wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.



9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1.Normy

PN-EN 16630 norma bezpieczenstwa
DIN 79000:2012-05 norma bezpieczenstwa
PN-EN 1090 (wykonywanie konstrukcji metalowych)

PN-EN ISO 3834-2 (pelne wymagania dot. jako$ci spawania)

9.2.Inne przepisy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane ( tekst jednolity: Dz. U. z 2003r Nt 207, poz. 2016
z pozniejszymi zmianami. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r o wyrobach budowlanych (Dz. U.
z 2004r. nr 92 poz. 881) Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r, nr 166 poz. 1360 z pézniejszymi
zmianami.



