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ZAWARTO SC PROJEKTU

Cze$¢ opisowa:

~N O 0o~ WN P

. Cel opracowania

. Podstawa opracowania

. Charakterystyka terenu

. Oznakowanie robét w pasie drogowym (zestawighiercze)
. Wymagania

. Obowazki Inwestora

. Obowazki Wykonawcy

Czesé rysunkowa:

plan orientacyjny

Inwentaryzacja oznakowania w skali 1:1000 rysl nr

Typowy schemat powtarzalny na czas wykonania oik@av, $ciezek rowerowych, poboczy i
Zjazddéw na obszarze zabudowanym w skali 1:1000ry3.

Typowy schemat powtarzalny na czas wykonania oikadav, sciezek rowerowych, poboczy i
Zjazdow na obszarze niezabudowanym w skali 1:19€90r 3

Typowy schemat powtarzalny na czase@ potowy jezdni na obszarze zabudowanym w skali
1:1000 rys. nr 4

Typowy schemat powtarzalny na czas;eia potowy jezdni na obszarze niezabudowanym w
skali 1:1000 rys. nr 5

Typowy schemat powtarzalny na czas robét na gkxggniu na obszarze zabudowanym w skali
1:500 rys. nr 6



Opis techniczny

1. Cel opracowania
Celem niniejszego opracowania jest dlenie sposobu oznakowania na czas rob6t pajegeti na przebudowie
drogi wojewodzkiej nr 483 na odcinlfcicgna - Stréa.
2. Podstawa opracowania
- umowa z Inwestorem
- mapa do celéw projektowych w skali 1:500
- Ustawa o drogach publicznych z 21.03.1985 r (2016 poz. 1440 z pdiejszymi zmianami)
- Ustawa ,Prawo o ruchu drogowym” z 20.06.199MDz.(U. 2012 poz. 1137 z pdiejszymi zmianami)
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2008/rsprawie szczego6towych warunkéw zgtzania
ruchem na drogach oraz sprawowania nadzoru nadayadzeniem (Dz.U. 2003 Nr 177, poz. 1729)
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczegétowych warunkéw technicznych
dla znakdéw i sygnatow drogowych oraz adzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkach ich umieszczenia
na drogach (Dz. U 2003 nr 220 poz. 2181 znp&jszymi zmianami)
- Pomiary, badania wtasne
3. Charakterystyka drogi
Droga wojewddzka klasy G / gtéwna. W km 0+000-0+dB8ga zlokalizowana jest na obszarze zabudowanym,
pozostaty odcinek drogi zlokalizowany jest na obazaiezabudowanym. Na obszarze zabudowanym droga
obecnie posiada przekrdj pétuliczny z jednostroningimodnikami, na obszarze niezabudowanym - przekrgj
drogowy z obustronnymi poboczami gruntowymi. Szeélezdni 6,0 m. Przebudowa drogidzie obejmowé
wykonanie na obszarze zabudowanym obustronnychnikial i $ciezek rowerowych przy kragdzie jezdnioraz
Zjazdbw, na pozostatym odcinku - jednostroricigzki rowerowej i ulepszenie poboczy oraz zjazdow.calym
odcinku drogi przewiduje siutozenie nowych warstw asfaltowych. Na przedmiotowyroiokiu drogi
zlokalizowane s skrzyzowania typu T. Istnigce oznakowanie pokazano na rys. nr 1.
Brak jest danych ruchowych na przedmiotowym odcin&wvzgtdu na inm lokalizacg nowowybudowanej drogi
wojewoddzkiej 483. Natenie ruchu ma charakter lokalny docelo#védtowy, brak ruchu tranzytowego.
Oznakowanie wprowadzonedrie na podstawie pozwolenia wydanego przezdMarszatkowski w todzi.
Przewidywany okres wprowadzenia organizacji rudhiaw. 2017 r., przywrécenia statej organizacji lnucll kw.
2018 r.
4. Oznakowanie na czas robot
Zaprojektowana organizacja ruchu zostata opracavarpodziale na nagiujace etapy:

- powtarzalna organizacja ruchu na czas robét i (wykonania chodnikéwsciezek rowerowych,

poboczy i zjazdéw) na obszarze zabudowanym ry2. nr
- powtarzalna organizacja ruchu na czas robo6t g (wykonania chodnikéwéciezek rowerowych,
poboczy i zjazdéw) na obszarze niezabudowanynmnry3.

- powtarzalna organizacja ruchu na czagdajpotowy jezdni na obszarze zabudowanym rys. nr 4

- powtarzalna organizacja ruchu na czagdajpotowy jezdni na obszarze niezabudowanym nyS. n

- powtarzalna organizacja ruchu na czas robot reyadwaniu na obszarze zabudowanym rys. nr 6
4.1. Powtarzalna organizacja ruchu na czas robét pa jezdnig (wykonania chodnikéw,sciezek rowerowych,

poboczy i zjazdbéw) na obszarze zabudowanym



Powyzszy powtarzalny etapetzie polega na wykonaniu wszystkich robét poza robotamigaanymi z
przebudow jezdni, na obszarze zabudowanym. Wazki z realizacj w/w robét zajdzie konieczié zagcia
jezdni na szerokmi ok. 1,0m .

Nalezy wygrodzi roboty wzdti drogi zaporami U-20a pozostavwgajszeroké¢ min. 4,5 m dla ruchu pojazdow
oraz poprzecznie zaporami U-20b i U-3d. Zaporgayalistawid na wys. 1,1 m ponad nawierzcédirogi (do
gornej kravedzi zapory). W zwjzku z wysgpujacym ruchem pieszych na chodnikach nglestawé zapoe
podwdjrg U-20c.

Ze wzgkdu na ruch dwukierunkowy wzdituobot przygto maksymaln diugasé odcinka robét 80m.

Ponadto roboty naky oznakowa znakami pionowymi: A-14, A-12b, A-12c, B-33(40);25, B-34(40), B-41.
Oznakowanie na tym etapie przedstawia rys. nr 2.

4.2. Powtarzalna organizacja ruchu na czas robo6t @a jezdnia (wykonania chodnikow, sciezek rowerowych,
poboczy i zjazdow) na obszarze niezabudowanym

Powyzszy powtarzalny etapgtzie polega na wykonaniu wszystkich rob6t poza robotamisaanymi z
przebudow jezdni, na obszarze niezabudowanym. Waz z realizag w/w robot zajdzie konieczié zagcia
jezdni na szeroldmi ok. 1,0m .

Nalezy wygrodzt roboty wzdha drogi zaporami U-20a pozostawgajszeroké¢ min. 4,5 m dla ruchu pojazdéw
oraz poprzecznie zaporami U-20b i U-3d. Zaporgzyalistawig na wys. 1,1 m ponad nawierzctairogi (do
gornej krawgdzi zapory). W zwjzku z wysg¢pujacym ruchem pieszych na chodnikach pglestawt zapog
podwdjrg U-20c.

Ze wzgkdu na ruch dwukierunkowy wzdtuobot przygto maksymala diugasé odcinka robét 80m.

Ponadto roboty naky oznakowa znakami pionowymi: A-14, A-12b, A-12c, B-33(40,)68-25, B-34(40), B-41.
Oznakowanie na tym etapie przedstawia rys. nr 3.

4.3. Powtarzalna organizacja ruchu na czas robét nezas zagcia potowy jezdni na obszarze zabudowanym
Powyzszy powtarzalny etapelzie polegé na ut@zeniu warstw bitumicznych i kanalizacji deszczowsj,obszarze
zabudowanym. W zwiku z realizacj w/w robot zajdzie konieczidé zajcia jezdni na szerokoi ok. 3,5,m .
Nalezy wygrodzi roboty wzdti drogi zaporami U-20a pozostavwgajszeroké¢ min. 2,5 m dla ruchu pojazdow
oraz poprzecznie zaporami U-20b i U-3d. Zaporgayalistawid na wys. 1,1 m ponad nawierzcédirogi (do
gornej krawgdzi zapory). W zwjzku z wysg¢pujacym ruchem pieszych na chodnikach pglestawt zapog
podwojrg U-20c.

Przyjeto maksymala dtugas¢ odcinka robot 500m.

Ponadto roboty nakg oznakowa znakami pionowymi: A-14, A-12b, A-12c, B-33(40)25, B-34(40), B-41.

Ze wzgkdu na stosunkowo szybki peptijacy charakter robét oraz zapewnienie plty§tiouchu na
przedmiotowym odcinku przewidziangczne sterowanie ruchem.

Oznakowanie na tym etapie przedstawia rys. nr 4.

4.4. Powtarzalna organizacja ruchu na czas rob6t nezas zagcia potowy jezdni na obszarze
niezabudowanym

Powyzszy powtarzalny etapetzie polega na ut@eniu warstw bitumicznych i przykanalikbéw, na obgzar
niezabudowanym. W zwiku z realizacj w/w robot zajdzie konieczié zagcia jezdni na szerokoi ok. 3,5,m .
Nalezy wygrodzi roboty wzdti drogi zaporami U-20a pozostavwgajszeroké¢ min. 2,5 m dla ruchu pojazdow

oraz poprzecznie zaporami U-20b i U-3d. Zaporgayalistawid na wys. 1,1 m ponad nawierzcédirogi (do
4



gornej kravedzi zapory). W zwjzku z wysgpujacym ruchem pieszych na chodnikach nglestawé zapoe
podwdjrg U-20c.

Przyjeto maksymaln dtugas¢ odcinka robo6t 500m.

Ponadto roboty naky oznakowa znakami pionowymi: A-14, A-12b, A-12c, B-33(40,)68-25, B-34(40), B-41.
Ze wzgkdu na stosunkowo szybki peptijacy charakter rob6t oraz zapewnienie phggiouchu na
przedmiotowym odcinku przewidzianeczne sterowanie ruchem.

Oznakowanie na tym etapie przedstawia rys. nr 5.

4.3. Powtarzalna organizacja ruchu na czas robét ngkrzyzowaniu na obszarze zabudowanym

Powyzszy powtarzalny etapelzie polegé na wykonaniu robot w rejonie skeaywan, na obszarze zabudowanym.
Wszystkie skrzgowania na przedmiotowym odcinkg & typie T. W zwazku z realizacj w/w robét zajdzie
koniecznd¢ zagcia jezdni na szerokoi ok. 3,5,m . Roboty w rejonie skraywai podzielono na 3 etapy z
zachowaniem mdiwosci przejazdu.

Nalezy wygrodzt roboty wzdhd drogi zaporami U-20a pozostawgajszeroké¢ min. 2,5 m dla ruchu pojazdéw
oraz poprzecznie zaporami U-20b, U-3d i U-3c. Zgpalery ustawid na wys. 1,1 m ponad nawierzcfidirogi
(do goérnej krawdzi zapory). W zwizku z wysgpujacym ruchem pieszych na chodnikach aglestawt zapoe
podwdjra U-20c.

Ponadto roboty nakg oznakowa znakami pionowymi: A-14, A-12b, A-12c, B-33(40)25, B-34(40), B-41.

W rejonie skrzyowan przewidziano ¢czne sterowanie ruchem.

Oznakowanie na tym etapie przedstawia rys. nr 6.

5. Wymagania

5.1 Dane charakterystyczne znakow pionowych

Wielkos$¢ znakow zaprojektowano jako zii Podstawowe wielkoi znakow pionowych:

— kat. A ostrzegawcze - diugioboku 1050 mm
— kat. B zakazu srednica 900 mm
— kat. C nakazu $rednica 900 mm

— kat. D informacyjne - dlugg podstawy 900 mm , wys. 900 mm
Tarcze znakéw zostarpokryte folg odblaskow typu |, symbole oraz barwy znakow i tabliczek pomyi byé

zgodne z obowizujacymi przepisami. Odlegéé umieszczenia lica znaku od kredei poboczal/jezdni min. 0,5 m,
wysoka¢ umieszczenia znakéw min 2,0 m od gruntu w pobo2z21,m od powierzchni chodnika. Znaki ngle
zamontowa na rurach stalowych g60mm wkopanych w grunt roakos¢ zapewniajca stabilng¢ znaku w
sposob uniemdiwiajacy obrét znaku.

Urzadzenia bezpiecastwa ruchu powinny kiydobrze widoczne zaréwno w daig@k i w nocy.
6. Obowigzki Inwestora
O terminie rozpocgxia i planowanego zakozenia robét w pasie drogi wojewddzkiej powiad@mi
- Zarzd Drog Wojewddzkich w Lodzi
- Komena Wojewddzlg Policji
- Urzad Marszatkowski



7. Obowigzki wykonawcy

Wykonawca powiniengky¢ do ograniczenia utrudniev ruchu oraz powinien zapewriezpieczastwo na drodze
podczas prowadzenia robaot.

Wykonawca robét ma obowdek utrzymania istnigcego oznakowania do czasu wprowadzenia oznakowania
docelowego. Wszelkie zdemontowane na czas prowadeandt znaki nabey przywréck do stanu pierwotnego
niezwtocznie po zakiazeniu etapu robot.

Wykonawca zapewni nadzdor nad znakami gdezeniami zabezpieczgymi a w przypadku ich zniszczenia -
niezwtocznie dokona ich uzupeienia.

Reczne kierowanie ruchem w czasie wykonywania roloétipno by prowadzone przez osoby przeszkolone w

tym zakresie i posiadgje odpowiednie Zaviadczenie.
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Inwestor: Gmina Rzasnia, ul. Kosciuszki 16 98-332 Rzasnia

Rys. nr1

Nazwa zadania: )
Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 483 na odcinku Sciegna - Stroza

Temat opracowania:
PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

Nazwa rysunku: Inwentaryzacja oznakowania

Skala 1:1000

branza: projektowat: nr uprawnieri: podpis: Data
drogowa mgr inz. Kazimierz Mamos GP.IV.7342/40/94 opracowania:
marzec 2017
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Uwaga:
Odcinki robét nalezy lokalizowa¢ poza skrzyzowaniami.

—=

—3

W przypadku realizowania robét w rejonie skrzyzowania nalezy
umiesci¢ na drodze podporzqdkowanej odpowiedniq tablicg F—6a.

910

Inwestor: Gmina Rzasnia, ul. Kosciuszki 16 98-332 Rzasnia

Noaua sadant Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 483 na odcinku Sciegna - Stréza R yS .nr 2
Temat opracowania:
PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
Nazwa rysunku: Typowy schemat powtarzalny na czas wykonania chodnikdw, $ciezek Skala 1:1000
rowerowych, poboczy i zjazdéw na obszarze zabudowanym
branza: projektowat: nr uprawnien: podpis: Data
drogowa mgr inz. Kazimierz Mamos GP.IV.7342/40/94 opracowania:

marzec 2017
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Uwaga:

Odcinki robot nalezy lokalizowac poza skrzyZzowaniami.

W przypadku realizowania robét w rejonie skrzyzowania nalezy
umiesci¢ na drodze podporzqdkowanej odpowiedniq tablice F—6a.

Inwestor: Gmina Rzasnia, ul. Kosciuszki 16 98-332 Rzasnia
Nazwa zadania:
Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 483 na odcinku Sciegna - Strdza R y s.nr 3
Temat opracowania:
PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACII RUCHU
Nazwa rysunku: Typowy schemat powtarzalny na czas wykonania chodnikdw, $ciezek Skala 1:1000
rowerowych, poboczy i zjazdéw na obszarze niezabudowanym
branza: projektowat: nr uprawnien: podpis: Data
drogowa mgr inz. Kazimierz Mamos GP.IV.7342/40/94 opracowania:
marzec 2017
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Uwaga:
Odcinki robét nalezy lokalizowa¢ poza skrzyzowaniami.

W przypadku realizowania robét w rejonie skrzyzowania nalezy
umiesci¢ na drodze podporzqdkowanej odpowiedniq tablicg F—6a.

Reczne sterowanie ruchem przez osoby posiadajgce za$wiadczenie o uprawnieniach do
kierowania ruchem i ubrane w kamizelki ostrzegawcze.

Osoby kierujece ruchem nalezy umiesci¢ na poczqtku i na koficu odcinka robét oraz na
kazdym wlocie drogi podporzgdkowanej.

Inwestor: Gmina Rzasnia, ul. Kosciuszki 16 98-332 Rzasnia
Nazwa zadania:
Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 483 na odcinku Sciegna - Stréza R y5- nr 4
Temat opracowania:
PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
Nazwa rysunku: Typowy schemat powtarzalny na czas zajecia potowy jezdni na obszarze Skala 1:1000
zabudowanym
branza: projektowat: nr uprawnien: podpis: Data
drogowa mgr inz. Kazimierz Mamos GP.IV.7342/40/94 opracowania:
marzec 2017
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Uwaga:

Odcinki robot nalezy lokalizowac poza skrzyZzowaniami.

W przypadku realizowania robét w rejonie skrzyzowania nalezy
umiesci¢ na drodze podporzqdkowanej odpowiedniq tablice F—6a.

Reczne sterowanie ruchem przez osoby posiadajgce zaswiadczenie o uprawnieniach
do kierowania ruchem i ubrane w kamizelki ostrzegawcze.

Osoby kierujece ruchem nalezy umiescié na poczqtku i na koficu odcinka robét oraz
na kazdym wlocie drogi podporzgdkowanej

Inwestor: Gmina Rzasnia, ul. Kosciuszki 16 98-332 Rzasnia
Nazwa zadania:
Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 483 na odcinku Sciegna - Strdza R y s.nr 5
Temat opracowania:
PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACII RUCHU
Nazwa rysunku: Typowy schemat powtarzalny na czas zajecia pofowy jezdni na obszarze Skala 1:1000
niezabudowanym
branza: projektowat: nr uprawnien: podpis: Data
drogowa mgr inz. Kazimierz Mamos GP.IV.7342/40/94 opracowania:
marzec 2017
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Reczne sterowanie ruchem przez osoby posiadajgce zaswiadczenie o uprawnieniach
/ )l do kierowania ruchem i ubrane w kamizelki ostrzegawcze.
Osoby kierujece ruchem nalezy umiesci¢é na poczgtku i na koficu odcinka robdt oraz
2 5 2 2 . 2 na kazdym wlocie drogi podporzqdkowanej.
7 Na terenie zabudowanym oznakowanie pionowe na drodze wojewddzkiej ustawic
analogicznie jak na rys. nr 5.
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Inwestor: Gmina Rzasnia, ul. Kosciuszki 16 98-332 Rzasnia

Nazwa zadania:

Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 483 na odcinku Sciegna - Stréza

Rys. nr6

Temat opracowania:

PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACII RUCHU

Nazwa rysunku: Typowy schemat powtarzalny na czas rob6t na skrzyzowaniu na obszarze Skala 1:500
zabudowanym
branza: projektowat: nr uprawnien: podpis: Data
drogowa mgr inz. Kazimierz Mamos GP.IV.7342/40/94 opracowania:
marzec 2017




