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OPIS TECHNICZNY

Do projektu organizacii ruchu i zabezpieczenia robdt na czas realizacii
inwestycji polegajgcej na rozbudowie sieci kanalizacji sanitarnej
na terenie gminy Rzgsnia

I. PODSTAWA OPRACOWANIA.

- Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r
w sprawie szczegdtowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem. (Dz.U. Nr 177 poz. 1729),

- Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r w sprawie znakdw i sygnatdw
drogowych. (Dz.U. Nr 170 poz. 1393),

- Szczegdtowe Warunki Techniczne dla znakdw i sygnatdw drogowych oraz
urzqdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunki ich umieszczania na drogach. (Zat. Do Dz. U. Nr 220 poz. 2181 z
dnia 23 grudnia 2003n),

- Zarzgdzenie Nr 75 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia
30 lipca 2010 roku w sprawie typowych schematdéw oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym.

- Inwentaryzacja oznakowania pionowego i poziomego,

- Mapy sytuacyjno wysokosciowe z naniesionymi tfrasami przebiegu
projektowanej rozbudowy sieci kanalizacji sanitarnej.

Il. PRZEDMIOT | ZAKRES OPRACOWANIA.

Opracowanie obejmuje tymczasowe oznakowanie na czas robdt zwigzanych
z rozbudowq sieci kandlizacji sanitarnej w ciggu drogi gminnej na terenie
gminy Rzgsnia.

Roboty prowadzone bedqg gtdwnie w pasie pobocza oraz czeSciowo

w jezdni.

lNl. INFORMACJE OGOLNE.
Catos¢ robdt podzielono na etapy oraz dwa zasadnicze rodzaje zajec pasa
drogowego, tj. zajecie pasa drogowego na czas wykonywania robot
Z zajeciem czesci jezdni oraz na czas wykonywania przecisku pod drogq.
Rozbudowa sieci realizowana bedzie wzadtuz drogi. Odcinki robét nalezy
dzieli¢ na jak najmniejsze, tj. o diugosciach maksymailnie do 50 m
na odcinkach prostych (wzdtuz drogi) i krétkie odcinki (ca 20m) przy
prowadzeniu robét w obrebie skrzyzowan w celu ograniczenia do minimum
utrudnien w ruchu. Rozpoczecie robdt w kolejnym etapie winno nastgpic po
zakonczeniu robdt w etapie poprzedzajgecym i przywrdceniu zajetego terenu



do stanu poprzedniego lub po uzgodnieniu z zarzqgdcqg drogi do stanu
zapewnigjgcego bezpieczenstwo ruchu kotowego i pieszych.
W obrebie przejs¢ dla pieszych, zatok autobusowych oraz wjazddw
na posesje roboty liniowe nalezy prowadzi¢ potdwkowo, zapewniajgc
swobodny dostep pieszym do przejsc, przystankdw autobusowych oraz
posesji. W przypadku zagrozenia zycia lub mienia w trakcie prowadzonych
robdt, nalezy bezzwtocznie zapewni€ mozliwose dojazdu stuzb ratowniczych.
W miejscach w ktérych odbywa sie parkowanie pojazddw, stosowne
oznakowanie zakazujgce parkowania nalezy umiescic z min. 3-cio dniowym
wyprzedzeniem. Rowniez w przypadku koniecznosci ograniczenia dostepu
do posesji, nalezy wiascicieli bqdz uzytkownikdw poinformowac o
utrudnieniach z min. 3-dniowym wyprzedzeniem. Ponadto w miejscach takich
jak skrzyzowania lub innych o zmiennych warunkach natezenia ruchem
w razie potrzeby wprowadzi¢ reczne sterowaniem ruchem.
Reczne sterowanie ruchem moze by¢ prowadzone przez osoby
o odpowiednich kwalifikacjach i wyposazonych w odpowiedni sprzet do
komunikacji bezprzewodowe;.
Planowany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu - 31.08.2017r.
Planowany termin zakonczenia inwestycji — 31.12.2018r.
IV. PARAMETRY TECHNICZNE DROGI.
Przedmiotowa droga gminne nr 109208k w obrebie planowanych robot
charakteryzuje sie nastepujgcymi parametrami technicznymi:
- jezdnia bitumiczna o szerokosci ca 4,0m,
- obustronne gruntowe pobocza,
- rowy odwadniqgjgce,
- oznakowanie pionowe i poziome wg inwentaryzacii.
V. OZNAKOWANIE ROBOT.
Oznakowanie robdt podzielono na etapy, tj. zwigzane
z wykonywaniem robdt wzdtuz poszczegdlnych jezdni oraz
w miejscach przecisku. Sposdb oznakowania robdt z uwzglednieniem
ww. rodzqjéw zajec przedstawiono na dwdch schematach oznakowania.
Schemat | - oznakowanie robét na czas wykonywania przecisku (komory
przeciskowe poza obrebem jezdni).
Projektuje sie nastepujgce oznakowanie:
- zapory drogowe typu U-20a i b do wygrodzenia komor przeciskowych,
- obustronnie znaki typu A-14 +A-30 z tabliczkg ,Przecisk”,
Schemat Il - oznakowanie robét wzdtuz drogi (przy czesciowym zajeciu pasa
jezdni).
Projektuje sie nastepujgce oznakowanie:
- tablice prowadzqgcqg U-3b/d + C-9/10 od strony najozdowe;j,
- zapory typu U-20b i U-20a do wygrodzenia miejsca

prowadzonych robot,
- obustronnie znaki typu A-12b/c + A-14 oraz B-33 ,40” z B-25,
- znaki B-42 za miejscem prowadzenia roboft.
W miejscach ograniczenia dojs¢ do posesji lub innych przypadkach nalezy
zastosowac ktadki dla pieszych typu U-28.
Znaki informujgce o robotach nalezy ustawic¢ w odlegtosci
min. 50-100m od miejsca prowadzonych robdt. Wymiary zapdr drogowych




i tablic kierunkowych winny by¢ zgodne z warunkami okreslonymi

w zatgczniku nr 4 do stosownego rozporzgdzenia:

- powinny by¢ pokryte po obu stronach pasami biatymi i czerwonymi

na przemian,

- winny posiadac¢ dopuszczalne dtugosci: 750, 1250, 1750, 2250 lub 2750mm,
- muszqg by¢ wykonane z materiatu nie stanowigcego zagrozenia dla osdb

i mienia,

- powinny mieC naroza wyokrgglone promieniem Rmin=30mm.

Zaleca sie stosowanie zapodr drogowych wykonywanych z tworzyw
sztucznych.

Wszystkie znaki, ktére nalezy ustawic¢ na czas prowadzenia robdt, nalezy
wykonac z folii 2 generacji oraz jako odblaskowe o grupie wielkosci jako
Srednie i spetniajgce wymagania okreslone w warunkach technicznych

dla znakdw i sygnatdw drogowych.

Znaki nalezy ustawic tak aby byly widoczne i nie ograniczaty widocznosci
ani nie zastaniaty istniejgcego oznakowania.

Zapory drogowe typu U-20a.b oraz tablice prowadzgce U3b i d wykonac
zgodnie z warunkami technicznymi.

Przy prowadzeniu robdt w warunkach ograniczonej widocznosci,

na zaporach drogowych i tablicach kierujgcych zlokalizowanych szczegdlnie
najezdni nalezy umiescic $wiatta ostrzegawcze o barwie zotte;.

Swiatta powinny by¢ widoczne przy normalnej przejrzystosci powietrza

z odlegtosci, co najmniej 250 m oraz zapalac sie i gasngc

z czestotliwoscig 60-120 cykli na minute przy podziale cyklu 1:1.

Swiatta winny by¢ zamocowane Na zaporach, poprzeczne rozmieszczenie
Swiatet winno wyznaczac¢ wygrodzong z ruchu powierzchnie, przy czym przy
szerokosci powyzej 3,0 m odlegtos¢ miedzy Swiattami powinna wynosic
max. 2,0 m.

Po zakonczeniu robdt znaki nalezy zdemontowac i usungc.

Uwagal

Zastosowanie oznakowania i zabezpieczen wg niniejszego opracowania,
nie zwalnia wykonawcy od zabezpieczenia robdt zgodnie z przepisami BHP.
Wykonawca jest zobowigzany do statego nadzoru nad stanem technicznym
oznakowania i jego kompletnosci.
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Liskdw, dn. 09-01-2017

Starostwo Powiatowe w Pajecznie
ul. Kosciuszki 76, 98-330 Pajeczno

W zwigzku z rozbudowq sieci kanalizacji sanitarnej w m. Rzgsnia, zwracam
sie z uprzejmaq prosbg o zatwierdzenie projektu czasowej organizaciji ruchu.

Zatgceznik: 2 eQz. projektu organizacii ruchu.



