Specyfikacja Techniczna D.06.04.01.

D-06.04.01 ROWY
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét w zakresie odmulenia
rowow przydroznych zwigzanych z zadaniem pod nazwa: Przebudowa pasa drogowego drogi gminnej Nr 101010E
relacji Broszecin-Kodran oraz drogi powiatowej Nr 3500E potozonej w miejscowosci Broszecin gm. Rzasnia

1.2. Zakres stosowania STWiIORB.

STWIORB stanowig czes¢ Dokumentacji Przetargowej i nalezy je stosowal| w zlecaniu i wykonaniu Robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z oczyszczaniem i
pogtebieniem istniejagcych rowéw przydroznych, z namutu o sredniej glebokosci 30,0 cm wraz z profilowaniem
dna i skarp rowow.

Doktadny zakres robét i lokalizacje podano w przedmiarze robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Réw - otwarty wykop ktéry zbiera i odprowadza wode.

1.4.2. Réw przydrozny - row zbierajgcy wode z korony drogi.

1.4.3. Réw odptywowy - row odprowadzajgcy wode poza pas drogowy.

1.4.4. Réw stokowy - réw zbierajgcy wode sptywajaca ze stoku.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét.
Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB D- M-00.00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt. 1.5
2. MATERIALY.
Materiaty nie wystepuja.
3.SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D- M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”pkt.3.
3.2. Sprzet do wykonania robét remontowych i utrzymaniowych.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu:
- koparek przedsiebiernych,
- spycharek lemieszowych,
- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
- urzgdzen kontrolno-pomiarowych,
- zageszczarek ptytowych wibracyjnych.
4. TRASPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.4.

4.2. Srodki transportu.
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Do transportu urobku przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej STWIORB , mozna korzysta¢ z dowolnych
srodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét.
Ogolne zasady dotyczagce wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt.5.
5.2. Roboty przygotowawcze.
Wykonawca zobowigzany jest do robo6t przygotowawczych w zakresie:
- Sciecie krzewdw znajdujgcych sie w obrebie rowu,
- zdjecie darniny,
- zdjecie elementow umocnienia rowu: bruk, elementy prefabrykowane.

5.3.0czyszczenierowu.

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, $cieciu trawy
i krzakéw w obrebie rowu.

5.4. Roboty wykonczeniowe.
Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiesé poza obreb pasa
drogowego i rozplantowaé w miejscu zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.
Sposob zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami w dokumentac;ji
przetargowej lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”pkt.6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp.

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwos¢é pomiarow
1. | Spadek podtuzny rowu 1 km. na kazde 5 km. drogi
2. | Szerokosc¢ i glebokos¢ rowu 1 raz na 100 m.
3. | Powierzchnia skarp 1raz na 100 m.

6.2.1. Spadki podtuzne rowu.
Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja [1 0,5% spadku.

6.2.2. Szerokosé i gtebokosé rowu.
Szerokos¢ i gtebokos¢ rowu powinna byé zgodna z dokumentacjg projektowa z tolerancjg [1 5 cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp.
Powierzchnie skarp nalezy sprawdzi¢ szablonem. Przes$wit miedzy skarpg a szablonem nie powinien przekraczac
3cm.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogoblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,WWymagania ogdine” pkt.7

7.2.Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt.8
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera Inspektora
/Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji w/g pkt.6 daty wyniki pozytywne.

9.PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania remontowanego rowu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- oczyszczenie rowu
- pogtebienie rowu
- profilowanie rowu
- Sciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykonczeniowe,
- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.
10.2. Inne materialy.

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne.
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